























































































































































































































































































Пояснительная  записка.
«Общая  теория социальных систем, формирование,
 функционирование и  анализ  векторных  моделей».
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«Схема  разработки  теории  векторных  моделей  социальных  систем  



(теория  ВМ  СС).  Понятия  и  определения.



















1.   Введение.










Рассматривая  n-тысячелетний путь развития человеческой цивилизации,  можно отметить, что главной задачей которую решает цивилизация  Homo Sapiens’a  является  обеспечение  благоприятных условий существования,  как отдельной личности так и макро-групп на возможно длительный период времени путем осуществления  психоматериальной  деятельности.
 Психоматериальная  деятельность личности и макро-групп происходит под  влиянием  бесчисленного множества внутренних и внешних факторов и сил, в постоянном  столкновении, подчинении  и согласовании  интересов отдельных личностей,  групп и макро-групп.  Этим формируется социальная характеристика личности, социальной группы, нации,  государства и в целом цивилизации. 

Очевидно, что все элементы, участвующие в  формировании социальной  среды имеют ряд обобщающих признаков и функций, и они  подчиняются одним и тем же определенным  законам.


Следовательно, элементы, формирующие социальную среду и связи общества, следует  считать социальными системами.  Отсюда следует определение.





Социальные системы (СС) - это отдельные личности, а также макро-объединения  личностей, связанных между собой рядом обобщающих признаков и функций,  обладающих  сознанием и выполняющих психоматериальную деятельность во времени и пространстве.



Психоматериальная деятельность СС - есть исполнение ряда основных функций, а именно:  

-  производство;









-  потребление;









-  управление;










 -  самостабилизация и внешняя экспансия.









Для физического воплощения психоматериальной деятельности СС служат  подчиненные ей системообразующие массы.








Тогда социальной системой (СС) следует считать  человека (личность), предприятие,  общественное или политическое объединение личностей, административно-территориальную  единицу государства, само государство в целом,  различные союзы (блоки) государств, и всю  цивилизацию HS.












Отсюда делаем следующие выводы:








1.  Первичной социальной системой является  отдельная личность, то есть человек.  Принимаем условное обозначение атомарная соц.система, или альфа -соц.система (ά-сс).

2.  Чем меньше число ά-сс в изучаемой соц.системе высшего порядка, тем в большее  число макро-СС она входит и  тем больше её зависимость от внешних факторов и влияния других СС. 













3.  Социальная значимость и качество изучаемой СС напрямую зависят от количества  и качества составляющих её элементов. Этим определяется статика и динамика функций  соц.системы и ее статус в высших по рангу макро-СС.


Психоматериальная деятельность  (ПМД) любой соц.системы осуществляется по двум направлениям:  - материальная сфера и  психическая сфера.











Возникшие одновременно с цивилизацией эти две сферы ПМД неразрывно связаны  между собой.  Они «пронизывают», дополняют и постоянно изменяют друг друга. Любые  количественные и качественные изменения (то есть рост, или падение абсолютных значений  i-сферы)  вызывают плюс-минус изменения значений другой сферы. Традиционно сложилось,  что при исследовании соц.систем обычно рассматривают, моделируют и прогнозируют лишь  отдельные проблемы. Причем, как правило, это вопросы  материальной деятельности (М-сферы).













При таком подходе  к проблемам психоматериальной деятельности остаются  труднообъяснимыми многие исторические события. Когда при отсутствии необходимых  (расчетных) сил и средств отдельные социальные системы успешно решают по условию  невыполнимые  задачи, и наоборот - не исполняют их при наличии сил и средств. В истории нашей страны такими примерами могут служить: - Куликовская битва и Смутное  время, победа в Отечественной войне 1812года и поражение в русско-японской войне 1905 года,  гражданская война начала ХХ века, оборона Брестской крепости, Ленинграда и  Сталинграда во время второй мировой войны,  и наконец  - распад СССР.





Приведенные примеры  экстремальных исторических событий наглядно показывают  несостоятельность учета значений параметров только М-сферы. Следует отметить, что ά-сс  также и макро-соц.системы, своей активной формой внешней экспансии и даже самим  фактом своего существования  оказывают воздействие на все другие соц.системы,  а  следовательно и на реальность.








Психоматериальная  деятельность  (φ-м д)  определяется  решением  трех  основных  задач:

 -  анализ  обстановки  и  задачи,

-  выработка  решения


-  исполнение решения,  
 -  анализ  измененной обстановки и планирование новой задачи с учетом изменений. 
Отсюда следует,  что  прогресс цивилизации  существенно зависит  от  качества  анализа  статистического  массива  данных,  качества  отработки  (расчета)  принимаемых решений и их  исполнения.













В свою очередь анализ статистического массива данных  традиционно представлен в  табличной форме и издается в виде многотомных изданий.  Это не позволяет пользователям (особенно  руководителям  высшего  уровня), оперативно отслеживать динамику изменений по  всему массиву значений соц.системы.  Что снижает качество управленческих решений и,  соответственно,  функционирование всей соц.системы.


На практике в оперативной работе  для макро-решений используется незначительная часть экономических показателей  статистического отчета прошлого года (который издан во втором,  а получен в третьем  квартале текущего года).  Этим функция управления макросоцсистемой сводится к простой  регистрации необратимости большинства происшедших процессов (событий).


Также обратим внимание на тот факт, что 80 ٪ информации об окружающем мире  человек получает с помощью зрения, т.е. визуально. Таким образом определяем главную  задачу работы:


1.  Создать теорию построения трехмерных моделей социальных систем с целью  их изучения.














2.  Проведением количественного и качественного анализа элементов моделей  реально существующих социальных систем выявить общие закономерности  функционирования  социальных систем.  









3.   Исследовать статическую структуру элементов модели и динамику их  развития во времени с целью оценки связи между управленческими решениями и  динамикой изменения масс модели.









4.   Разработать методику сравнительного анализа моделей с учетом различных  условий функционирования и в различных системах координат.




Острейшая необходимость в создании полной и всеобъемлющей теории социальных  систем, в построении удобных для восприятия  моделей СС,  максимально отражающих  реальность, обусловлена катастрофически нарастающим общим кризисом макро-СС.     


На  момент  завершения набора работы на ПК (ноябрь 2007 года),  наличие  углубляющегося кризиса уже не подлежит сомнению,  что многим представлялось  сомнительным  в феврале  1996 года (при начале работы над ТСС). Масштабы кризиса в  конце 2007 года настолько велики, что в СМИ он уже обозначается не иначе как Кризис  Кризисов  (КК). Поэтому опускаем доказательства наличия КК (которые необходимы были в  данной работе на февраль 1996 года), и просто обозначим  составные части кризиса макро-СС.  




Он  включает  в  себя:











1.  Кризис  М-сферы (материальной деятельности) - кризис товарно-материального    производства,  экономический кризис, энергетический и сырьевой кризис, дисбаланс в  развитии государств и отдельных экономических районов и др.


2.   Кризис  Базы  макро-соц.системы  - разрушение среды обитания  ά-сс,  утрата пригодных для обитания  территорий, сырья и ресурсов, климатическая катастрофа, аномально высокий рост ЧП в  антропогенной деятельности и другие процессы.









3.   Кризис  Ψ-сферы (кризис психической деятельности) - суммарной оценкой данного  процесса является замена вектора Ψ-деятельности направленного на созидание и гуманизацию  соц.системы на вектор разрушения.









4.  Кризис управления  - первопричина и производная всех предыдущих составляющих  общего кризиса.











Поэтому главной задачей данной  работы определяем отработку технологии  и схем  выхода из кризиса и преодоления его последствий.







Для этого определяем общий план разработки теории социальных систем (ВМ СС):  














 Введение.











I.  Раздел 1.  Статика  ВМ СС.









1.  Общая схема формирования ВМ СС с полным набором масс и функций.


1.1  Определение осей координат и составных элементов модели.



1.2  Определение функциональных векторов Ψ и М-сфер модели и суммарного (главного)  вектора модели.


 1.3  Схема расчета суммарного вектора М-сферы.





1.4  Определение суммарного вектора Ψ-сферы.





1.5  Определение главного вектора модели.







2.  Статический  анализ  модели.









2.1  Общая схема статического анализа модели. Социальная оценка модели.

2.2  Определение общего классификационного ряда векторных моделей и ранга  конкретной модели.










2.3  Схема расчета социальной оценки ВМ СС.





2.4  Оценка всех масс модели и их взаимное влияние.




2.5  Оценка пограничной массы и первичной массы ψ-м деятельности.


2.6  Сравнительный анализ разных типов моделей. Основные периоды 


     функционирования ά-моделей.









2.7   Суммирование главных процессов психоматериальной деятельности.

     Общие выводы исследования периодов функционирования  ά-вм в ИИ-реальности.

2.8  Общая логическая схема формирования, расчета и исследования векторных моделей в  ТСС.










2.9  Суммирование внешних и внутренних воздействий на ВМ СС. Тензо-краш тест.
2.10  Исследовательские задачи (ИЗ) раздела «Динамические исследования векторных  моделей».













II.  Динамика  векторных  моделей  социальных  систем.




2.1  Модель и приведенная среда исследования моделей. Обмен масс- обмен функций.  Внутренние и внешние функции модели.







2.2  Основная  схема  функционирования  модели.  Взаимовлияние  модели  и среды  в  изучаемой  реальности.











2.3   Определение режимов функционирования модели:




  - суммирование внешних нагрузок на модель и их отображение в изучаемой реальности.











-  режимы функционирования и их зависимость от суммы внутренних и внешних  нагрузок.











-  внутренние деформации масс модели (рост, равновесие и  разрушение модели).



2.4  Внешние режимы нагрузок (ламинарный, турбулентный, кавитирующий, суперкавитирующий режимы и ЕSТ-коллапс).


II.  Общий  анализ векторных моделей социальных систем.  





3.1  Общие положения.








3.2  Логическая схема взаимосвязи показателей f,  f Рm, RW, Цi.



3.3  Проекции функции на плоскость–шкалу RW2 (шкалу оценки суммарного  

функционального потенциала масс), области стереотипных моделей шкалы  RW2.

3.4  Социальная оценка модели.  Схема приближенного расчета Ψ M-


     составляющих  Σ fPmi.








3.5  Определение сил смещения (боковых  усилий) Σ fPmi на осях секторов 

     «Эльдорадо», «Клептократия». Суммарная функция «Эльдорадо», как единственно возможный  путь исполнения главной задачи модели в области плюс-соц.оценки (+Цi) шкалы  RW2.














3.6  Заданность вариантов траектории прецессии Σ fPmi  модели через его   

     первичные координате на tнач.








3.7   Определение суммарного функционального потенциала масс макро- ВМ CHS, шкала  социальной оценки Σ fPmi  RW3 «Роза Мира».







3.8  Неодновременность максимумов роста системообразующих масс модели, как  стимулятор изменчивости модели.









3.8.2  Неодновременность максимумов роста системообразующих масс  


      макромодели  CHS,  расчет крайнего режима среды ИИР - СКР.



3.8.5  Расчет суммарного режима регенерации (РР Σ E-S) при смене мега-

      циклов Е (Энергия) - S (Пространство).








3.8.6  Анализ расчета неодновременности максимумов роста системообразующих масс  макромодели ВМ «CHS».










3.9   Развитие макромодели, мега-циклы, мега-периоды функционирования  

      макро-ВМ CHS  при сохранении суммарной плюс-функции Eld «Эльдорадо». 

Мега-уровни  функции Eld «Эльдорадо».  Реверс развития макромодели и смена функции Eld «Эльдорадо» при  её  разрушении.







3.10  Максимумы абсолютных значений суммарных функций макромоделей 

       шкалы RW3. Области проектируемых нулевых изучаемых реальностей (ПНИИР)  шкалы  RW3.  


3.11  Исследование моделей в минусовой и плюсовой реальности, построение  
      вероятностных «коридоров» функционирования ВМ СС в  ±Т.




3.12  Общие принципы масштабирования и размерность при формировании  

       исследовании векторных моделей.
Раздел 4.  Рабочие  гипотезы,  вытекающие  из  ТСС.  Заключительные  выводы
   4.1  Гипотеза о «Линзе времени tº».









4.2  Шкала RW3 теории соц.систем,  как базовая схема создания исскуственного
      интеллекта  ИИ-2.












4.3  О целесообразности развития теории социальных систем и изучения  

     функционирования  векторных  моделей соц.систем.







P.S.  4.4  Сравнение  расчетных  дат  суперкавитирующего  режима  макромодели  CHS с  датами  критического  режима,  полученными  из  других  источников. 





Событие  № 1.









      
 Событие  № 2.









 Событие  № 3.













 Глава 1.   Общая схема формирования ВМ СС с полным набором масс и функций.





1.1   Определение осей  координат  и  составных  элементов  модели.



Одним из главных  принципов формирования ВМ СС является определение и соблюдение законов причинно-следственной иерархической зависимости  (ПСИЗ),  которые  должны  отвечать главной задаче ВМ СС.






Для формирования и расчета ВМ СС в трехмерном пространстве определяем систему координат и расположение элементов модели, при этом делаем несколько существенных уточнений и определений терминов:






 



1. Формирование ВМ СС выполняем в виртуальном  трехмерном виртуальном пространстве с условным обозначением «изучаемая реальность» (ИР), которое имеет некоторое отличие от реального физического мира.







 2. ВМ СС исполняется в виде совокупности объемных элементов в дальнейшем обозначаемых  «массы».  Термин «масса» принят как наиболее качественно отвечающий полной характеристике модели,  предполагающий более расширенное понимание физической сути элемента модели, так как при этом допустимы другие понятия «массы» такие как плотность, удельный вес, упругость, а не чисто геометрические свойства элемента, если использовать термин «объем».









3.  Термин масса распространяется также и на фоновое пространство ИР, о чем более подробно см. в разделе «Динамика». 







  Определяем элементы модели:
















































































































































































1. Так как каждая соц.система имеет положительные и отрицательные массы то принимаем , что в трехмерном пространстве изучаемой реальности все положительные массы (плюс-массы) будут находиться выше плоскости абсцисс, а отрицательные  (минус-массы) - соответственно ниже.
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2. По определению каждая социальная система осуществляет психоматериальную деятельность. Для отображения в ИР принимаем, что массы Ψ-сферы будут расположены слева от плоскости ординат, а М-сферы  - справа.







Причем разработчикам и пользователям исследуемой ВМ СС следует учитывать, что расположение Ψ  и М-масс  является частным случаем формирования упрощенной  модели ВМ СС.














В дальнейшем предполагается более сложная схема расположения масс Ψ-сферы с обязательным трехмерным наложением на массы М-сферы,  учитывая их количественное расположение в ИР с учетом географического фактора базы модели.  Что потребует более сложных решений компьютерной графики.








 Необходимость сказанного выше очевидна из того факта, что Ψ  и  М-массы имеют общее генерирующее начало—показатель «n» т.е. население – личность, группа личностей, или макро-группа ά-вм СС,  имеющий неоднородное размещение по базе модели.  Соответственно производные психоматериальной деятельности Ψ и М-массы накладываются друг на друга в одной точке пространства ИР  и пронизывают друг друга.




А вот уже несовпадение объемов масс в пространстве ИР является одним из изучаемых факторов. При формировании ВМ  СС как частный упрощенный случай без географической привязки масс по базе   Ψ-массы располагаем слева,  М-массы  справа. 





3.  Исходя из функционирования реальных соц.систем и учитывая иерархическую причинно-следственную зависимость определяем главные системообразующие элементы модели, это будут:


1.  n - население,  т.е. сумма личностей связанных на некий отсчет времени социальной  системой и осуществляющих  психоматериальную деятельность




2.  Б  - база модели. Б (база) векторной модели - это реальная территория (часть) физического мира с набором ресурсов, необходимых для функционирования модели. 

Основными составными частями Б будут базовая платформа-(БП) и базовая масса (БМ).

3.  ЭС  -  энергетический ствол модели отражающий суммарную комплексную  энерговооруженность модели. ЭС включает в себя (БСэ) – базовый ствол и (КСэ) – катализирующие слои .

 









4.  ±Σmi – плюс-минус суммарная физиологическая масса модели. Любая  ВМ СС всего  классификационного  ряда моделей всегда  имеет 4 основных  составляющих Σm ВМ i :

+m – плюс-масса ,









–m – минус-масса,









М  - М-сфера масс модели,






      

 Ψ  - Ψ-сфера масс модели.
  




Данные массы являются производными главных системообразующих масс модели в  результате психоматериальной деятельности n. Исходя из реального фактического примера  функционирования любой ВМ СС минус-масса модели является подобием её же плюс-массы, а  следовательно будет состоять из таких же макроуровней.  Принимаем, что плюс-масса векторной  модели в свою очередь состоит из м\у:


1.  «Производство» - (ПР) – макроуровень наличия и производства Ψ и М масс. 

2.  «Потребление» - (ПТР) – суммарный макроуровень характеризующий  


  потребление (расход) Ψ и М масс модели. Он включает в себя подуровень «Управление» (УПР) – характеристику наличия и качества организации  функционирования модели.
 




3.  «Регенерация»- (Рег.) - данный макроуровень является промежуточным между  
макро -уровнями ПР и ПТР и характеризует способность и качество самовосстановления  модели. Наличие ярко выраженного, развитого м\у Рег. является одним из признаков высшей  степени развития соц. системы.






Минус-масса формируется по принципу подобия (зеркального отображения), с  соблюдением закона ПСИЗ и имеет те же макроуровни, но с отрицательным значением (–mi)  характеризующим наличие минус-массы. Это будут макроуровни:


1.  «минус-ПР» - (-ПР)  - затраты, потери, отходы, использованные материалы, затраты  времени и др.












2.  «минус-ПТР» -(-ПТР)  - аналогичные затраты, но уже макроуровня ПТР.


3.  «минус-Упр»  -(-Упр)  - потери  выявленные от неэффективного исполнения функции  управления в данной соц.системе. 








Формирование данных макроуровней производим  на оси ординат (участок от нуля до  максимума значений, с привязкой к главным системообразующим элементам минус-масс  модели):












1.  «минус n» - (-n) – распределение утраты населения по оси ординат (область роста  отрицательных значений. Представляется целесообразным выделять кроме погибших и умерших  ту часть  населения, временно или постоянно выбывшую из активного свободного  функционирования  ( заключенные, инвалиды с существенным ограничением трудоспособности,  хронические алкоголики и наркоманы) т.е.вся сумма ά-вм неспособная к активному  производственному и творческому процессу.







2.   «минус Б» - (-Б)  -  характеристика утраченной базовой платформы и базовой массы.
  Данный м/у отражает наличие и количество измененной  Базы, непригодной как среда обитания  человека.










3.  «минус ЭС» -(-ЭС) - характеристика утраты и использования невозобновляемых источников энергии.












Общая схема формирования модели представлена на рис.1;2;3  с разбивкой на учетные   массы по макроуровням и уровням модели.






Принципиально важным является соблюдение единой размерности масс макроуровней и  единого масштаба различных моделей при проведении сравнительного анализа. 



1.2   Определение функциональных векторов Ψ и М-сфер модели и суммарного (главного)  вектора модели.











  Формирование векторных моделей - это  перевод   оптимально-необходимой  статистической информации в зрительный трехмерный образ  в виртуальном пространстве.



Очевидно, что разработчики конкретной векторной модели будут следовать требованиям  «Заказчика»,  для того чтобы наиболее полно исследовать определенные массы и функции,  отвечающие главной задаче проекта.  Поэтому возможно различное сочетание масс и разделение  по макроуровням и уровням модели. Также будет варьироваться степень сложность модели в  зависимости от задачи.



   



Но в любой, даже самой упрощенной ВМ СС обязательным будет наличие суммарных  масс главных системообразующих элементов: 

- база и входящие в нее массы,







- энергетический ствол модели и его слои,






 - население с разнесением значений к + и – областям оси ординат,



 - М и Ψ-сферы модели с требуемым делением на макроуровни, 


   
 - плюс и минус-массы модели.


    Также обязательным является отражение динамических характеристик модели, что  будет рассмотрено ниже в отдельной главе.





     


Целью расчета векторов отдельных масс и главного вектора модели является выявление  наличия и динамика изменения масс и функций модели с привязкой по азимуту базы и в некой  системе координат, о чем будет сказано позже.


    





 Соответственно главный вектор модели (Vi)  будет средним значением всех векторов  принятых к расчету масс ВМi, но это совсем не означает приближенность проведенных  исследований, наоборот - это есть выявление скрытых, неочевидных процессов  функционирования модели. Внешнее благополучие и стабильность социальной системы зачастую  скрывает неблагоприятную тенденцию развития функционирования модели. Распад СССР – для нас близкий и очевидный пример.




    






1.3   Схема расчета суммарного вектора М-сферы.






 Рассмотрим задачу на примере расчета вектора макроуровня «Производство» М-сферы  (Прм). Схема расчета состоит из решения следующих задач:




1. В масштабе определяем плоскость базы, причем от упрощенного варианта – круг,  до  фигуры максимально
приближенной к топографической карте базы модели            
 2. Определяем  координаты показателя n  плотность населения и считаем данную точку  центром базы модели и нулевой точкой осей x, y.




 
3.  Определяем пеленг и дистанцию  центров тяжести  масс (ЦТi) принятого к расчету м/уровня.












4.  Находим точки смещения ЦТ отдельных масс м/у к ЦТ наибольшего по массе (первого)  элемента модели, сокращая при этом расстояние между центрами  пропорционально разнице  масс.









5.  Соединяем полученные точки кратного приближения ЦТмасс и получаем  многоугольник,  определив ЦТ площади фигуры находим координаты ЦТ масс  уровня.

6.  Суммируя положительные и отрицательные величины векторов структурных  элементов получаем скалярную величину и знак уровня вектора этого уровня.


7.  Задаем угол наклона вектора масс уровня с учетом изменения вектора уровня за  исследуемый период (ΔVi1÷2= Vt1  -  Vt2) с отклонением оси ординат по пеленгу изменения.
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На полученной оси откладываем скалярную величину вектора, что является окончанием    расчета вектора масс данного  уровня.








8.  Повторяем расчет для всех уровней данного макроуровня и по правилу сложения  векторов находим вектор макроуровня «Прм»,  как систему сил в пространстве. Приведенный  пример показывает, что первым должен определятся ЦТ модели и структурные элементы с  привязкой их центров тяжести по пеленгу и дистанции от ЦТ модели. Для ВМ «Государство»  (ВМ  Г)  всегда будет показатель nср - центр средних значений плотности
 населения.


Другие макроуровни М-сферы будут иметь некоторые особенности расчета:



1.  Для м/у «Потребление»ВМ Г структурными элементами будут
 административно-территориальные образования (области, края, провинции или штаты) с собственными центрами  тяжести соответствующим центрам плотности населения этих административных единиц.


2.  Расчет вектора м/у «Регенерация» ведется по приведенной выше схеме и основным  показателем м/у будет разница между регенерированной и утраченной массой  Крег = mрег – mутр .Очевидно, что благоприятным фактором для векторной модели являются положительные  значения показателя.








3.  Расчет вектора м/у«Управление» несет в себе элементы расчетов всех предыдущих  м/уровней, но конечным результатом работы должна быть поправка, учитывающая изменение  масс М-сферы при минимальном привлечении масс других моделей, так как это снижает  автономность,  а следовательно жизнестойкость модели.





4.  Расчет вектора м/у Б (база) также выполняем по той же схеме, где учитываем  изменение масс элементов уровня по пеленгу и дистанции базы.





5.  Суммарный вектор ЭС (энергетический ствол модели) в свою очередь должен показать динамику изменения масс слоев ЭС модели за принятый к расчету период.



1.4  Определение суммарного вектора Ψ-сферы.







Расчет суммарного (главного) вектора Ψ-сферы проводим по основной схеме, аналогично  расчету векторов М-сферы с соблюдением общей размерности, условий ПСИЗ, но с некоторыми  отличиями .










Разработчик модели при решении этой задачи главным должен считать определение масс  и функций Ψ- сферы, динамику их изменений, выявление наличия привлеченных Ψ-масс ( Ψ–масс  других моделей), определение их характеристик и  социальной оценки.



Рассмотрим схему расчета суммарного вектора Ψ -сферы (VΨ) на примере  упрощенной  идеальной модели;








Согласно принятой схемы формирования плюс-массы Ψ-сферы (+mψ) можно выделить 3  основных группы масс:



1.  nψ,  БПψ  -  системообразущие массы, определяющие количественные характеристики  модели.









2.  БСψ,  КСψ  -  базовый ствол ψ–сферы, катализирующие слои ψ–сферы данные массы  определяют энергетический потенциал, функцию и социальную оценку модели.


3.  макроуровни +mψ  - плюс-массы ψ-сферы, характеризуют наличие и степень развития  масс обеспечивающих исполнение ψ-функций модели.





Отступление:   основной целью данной работы является определение 




общих принципов формирования и определение схем  




анализа статики и динамики ВМ СС.  Соответственно 




детальная разбивка макроуровней на учетные массы и  




уровни  является объектом  изучения специальных теорий




 ОТСС. Таким образом, детализация на данном этапе  




представляется преждевременной.














Приближенно для примера принимаем, что суммарная масса  ЭСψ (энергетического  ствола ψ-сферы) любой соц.системы имеет 3 уровня (степени) развития. Если принять  максимально возможное количество массы за 100 ед., то определяем, что :






0  -  33  ед.  --  обеспечение базовых функций,  задач и целей  ( fб).



33 -  66 ед.  --  обеспечение физиологической функции, задач, и целей (fф).

            
66 – 100 ед.--  обеспечение стратегической функции, задач и целей (fстр).



Здесь следует сделать важное уточнение.  Если энергетика масс показателей F1, F2,  F3 не  может иметь максимальное значение больше 100 ед.,  то показатель F4  (познавательный,  мотивационный инстинкт или функция ) будет всегда иметь некие, пусть даже очень небольшие  величины по массе, но с размерностью более 100 ед.  Так как при любых состояниях модели и при  любых нагрузках всегда будут присутствовать некоторое количество α–вм с запредельным  (свыше 100 ед.) значениями данной функции, инстинкта.

Это утверждение применимо также и к отдельной α–вм,  хотя мотивационная,  познавательная функция может иметь значения и близкие к нулю. На модели массы F1 – F4  показываем переменной величиной по оси y с наличием лакун (пустот) от вершины модели.


 А недостающие массы F1 –F4   –ΔF = + mFΣ  – (-mFΣ)  считаем отрицательными   величинами и располагаем их ниже оси абсцисс.






Дополнение : очевидно , что при падении абсолютных величин плюс-массы  



показателей F1-  F4 ниже оптимальных значений необходимо  



изучение и стимуляция роста замещающих масс, которые  




призваны компенсировать дефицит массы.  






Замещающими функциями могут быть:


- для F1  -  F1.'-  функция передачи опыта.






- для F2   -   F2' -  функция протекционизма семьи,




  
- для F3   -   F3' -  функция самоограничения в потреблении и мотивация передачи накопленных плюс-масс другим более жизнестойким социальным системам.


- для F4  -  F4'  - функция самоограничения в потреблении «информационного мусора»,  особенно имеющего резко выраженную отрицательную социальную оценку  (-С).














Для других системообразующих элементов  масс Ψ– сферы также характерны некоторые  особенности:










ЭС  - для упрощенной идеальной модели вектор ЭС и БС принимаем как разницу ±Δ  в  сравнении с предыдущим аналогом,  ориентированным по пеленгу и дистанции базы и в принятой  размерности.

Бφ  -  вектор базы рассчитываем по основной схеме (см. расчет м/у Пр М-сферы), так как  Ψ-масса Б имеет материальное вещественное состояние (музеи, театры, кинофильмы, книги, картины и др.) и динамика ее изменения может быть рассчитана с привязкой по пеленгу и  дистанции на базовой плоскости. 









Прφ -  расчет ведем по основной схеме (м/у Пр М-сферы).





ПтрΨ  -  вектор данного м/у обязательно должен учитывать происхождение потребляемой  массы,  так как потребление Ψ-масс других моделей должно считать проявлением внешней  экспансии конкурирующей модели и поэтому косвенной (скрытой) функцией внешнего  управления. Данный сценарий функционирования естественно снижает жизнестойкость ί-модели.

Упрφ -  расчет вектора м/у Упрφ ведем с учетом динамики изменения суммарной массы  Ψ-сферы. Рост +mφ  при снижении отрицательных масс имеет положительную социальную  оценку.











Если привлеченные плюс-пси массы адсорбируются исследуемой моделью и уменьшают  собственные минус-массы, тогда функция и вектор УпрΨ  имеют также положительные значения.


Пример :  Япония – конец 19-го и середина 20-го века.





      Германия – середина 20-го века после войны.





      Южная  Корея – вторая половина 20-го века.


В то же время однозначно отрицательной массой следует считать, практически полную  замену собственной плюс-пси массы, замещающей массой других моделей при реформах в СССР – России с конца 80-х годов 20-го века.


















1.5  Определение главного вектора модели.



Согласно принятой схеме расчета главный вектор модели - есть сумма векторов Ψ и М – сфер модели. Главный вектор модели отражает динамику изменения масс модели и ориентирован  по пеленгу  базы.










ΣVί = [VM+(–VM) +VΨ+(–VΨ)];

Очевидно,  что для проведения качественного анализа изменения масс модели, не следует  ограничиваться только данным методом сложения скалярных величин векторов и определением  общего аргумента.


Разработчик и пользователь должны иметь постоянно пространственную трехмерную  схему всех векторов модели для более тщательного анализа функций модели.















2.  Статический  анализ  модели.  





Общая схема сравнительного анализа разных типов моделей.



      
Социальная оценка модели.







2.1  Статический анализ модели.


Статический анализ ВМ СС включает в себя следующие основные операции:  


1.  Определение общего классификационного ряда векторных моделей и ранга конкретной модели.











2. Схемы оценки взаимодействия масс и основные характеристики модели.


3.  Социальная оценка модели.










По определению каждая масса генерирует функцию, а все ВМ СС генерируют  функцию  психоматериальной деятельности.  Оценка всех функций модели является областью динамических  исследований и будет рассмотрена далее в отдельной главе.







2.2 Определение общего классификационного ряда векторных моделей и ранга конкретной  модели.












Основным принципом классификации любых объектов или процессов  -  есть их  объединение в группы по общему признаку.  Чем больше принято к рассмотрению  признаков,  тем сложнее схема классификации.  Таким образом, процесс классификации  может усложняться  до бесконечности.









Исходя из поставленной задачи данной  работы, определяем основные признаки  классификации ВМ  СС. В разделе «Статика» классифицирующим признаком, несомненно, будет  количество главных системообразующих масс  модели.  





Напомним,  что в ОТСС ими определены:







Б  -  база модели.









N -  население,










ЭС – энергетический ствол модели,







Ψ- сфера  и  М-сфера  модели,  включающие в себя  ±miΣ  (собственные плюс-минус  масс).














Основным классифицирующим показателем всегда будет абсолютное значение суммарной  массы  (ΣmBMi).   Так как другие признаки всего лишь производные некой массы.
 Ранее мы  определили,  что в социальных системах первичным элементом является  атомарная  социальная система – человек,  личность, которую  мы  обозначили  как  ά–вм, или  альфа-модель.  

Здесь уместно  обратить  внимание  разработчиков  и пользователей  на тот  факт, что  именно человек, понимаемый  как совокупность физического тела и духовной  личности, является  генератором φ–m деятельности и  поэтому является базовой конечной  моделью. 

 
Кроме ά–вм все другие модели , где  n>1  т.е. макромодели являются функциональными  моделями.   Базовыми конечными моделями  являются  лишь некоторые из них, причем их  базовость определяется динамикой функционирования высшей социальной системы  (макромодели).












Это легко понять на примере моделей «семья»(c), «государство» (Г), «цивилизация» (СHS). Макромодель «государство», исходя  из  исторической  практики,  системой  законов  определило  семью  элементом  общества  где  регулируются  родственные,  имущественные,  экономические  и  другие  отношения  четко  и  недвусмысленно  обозначив  базу и функции  входящих в нее ά–вм.

Международная правовая практика также четко обозначила массы, функции, и  взаимодействие между государствами, определив именно государство базовым субъектом  международного права.












Итак,  мы  имеем классификацию  ВМ СС в  разделе «Статика» :




 - по  массе  -  ά–вм, (человек, личность),






микромодели  (семья,  «фирма»)







макромодели  (государство,  блок  государств,  этноцивилизация,  цивилизация  HS‏ (Homo Sapiens’a), мега-модель  «Вселенная»  (мега-ВМ  Ω).






- по  базе  -  базовые  конечные  модели, функциональные  модели; 



  - по времени  функционирования: 







модели плюс -фантомного периода функционирования,




модели периода прямого функционирования, 





модели минус-фантомного периода функционирования.

Схема классификации  моделей  по  периоду функционирования  представлена  на  рис. _____.











На  рис ____  обозначены:


1).  +F вмi   -  модель  плюс -фантомного  периода  функционирования,  (  ά–вм  период  от  tнач  до  t°i.












2.   ВМ i -  модель  прямого периода  функционирования,  периода  от  t°i до ti кон .


3.  ВМ tкон  - модель в момент  tкон (момент  отсчета  времени  при  переходе BMi  в  минус-фантомный  период  функционирования).







4.–Fвм i – модель (модели) минус-фантомного  периода функционирования, (вм  периода  от  t iкон  до  ti–∞).
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5.  ВМ  +t ПНИИР  -  векторные модели  проектируемой  нулевой  изучаемой  реальности.













Следует отметить, что на каждый отсчет t° при нормальных режимах ИИР, мы всегда  будем иметь все перечисленные выше модели  при рассмотрении макромоделей.
 То есть, при нормальном состоянии мира всегда  женщины будут ждать  рождения детей,  будут жить люди,  они будут умирать, и даже после смерти будут оказывать влияние на настоящее.













Особо важной характеристикой любой соц.системы является определение социальной  оценки модели.  Другими словами человеку всегда необходимо постоянно отвечать на вопрос  «…что такое хорошо, и что такое плохо?» То есть постоянная оценка  плюс-минус масс, функций  и режимов.












Общую схему расчета социальной оценки (ЦiΣ) отдельной массы и всей модели в целом   более подробно рассмотрим в отдельной главе.
















2.3
Схема расчета социальной оценки ВМ СС.





Для определения схемы расчета  произведем согласование терминов и определений.  Мы  уже установили, что любая модель постоянно генерирует психоматериальную деятельность. 



 Итак:












1. Психоматериальная деятельность (φм-д) – постоянное генерирование суммы функций  ά–моделями,  изменяющих массы модели.








Общие  выводы: 

1.1- φм–д присутствует в любой из периодов функционирования  модели (+F период функционирования, период прямого функционирования и  –F  период f–ния);



1.2-  φм–д может генерироваться так же наличием отдельной   массы, частью суммарной массы  модели, причем как  функция
независящая от воли или решения  управляющего  макроуровня  
модели;








1.3-  φм–д  может и  должна рассматриваться в различных системах отсчета, так как знак (±) положительное, или отрицательное значение массы и функции меняется  в зависимости от системы отсчета.



2.  функция  модели  (fi) -  любое  изменение  собственной массы, или масс  других 
 моделей  выполненное  исследуемой моделью на некий  нулевой  отсчет  времени.





Общие  выводы:  

2.1 – fi –сам факт наличия модели в некой системе отсчета, 
уже предполагает наличие функций, которые также присутствуют в любой из периодов функционирования (±F, F°) плюс-минус фантомный и прямой периоды функционирования.



2.2 – fi –функция модели всегда исполняется с обязательным расходом (или затратами) части собственных или привлеченных масс в одной или многих системах отсчета.

Социальная оценка модели (Цi) –основная суммарная, качественная характеристика  социального значения  ψ-м деятельности изучаемой модели (или отдельной её массы) на некий  нулевой отсчет времени.
    





  



Общие выводы: 
1).  Цi  вм задает положительное,  или отрицательное значение 


        
 (± знак соц.оценки) всей массе модели.





2).  Цi вм  вляется векторной величиной и следовательно, может  



быть построена в трехмерном пространстве.




       


 3).   Цi вм будет иметь положительное значение если сумма  



 функций модели обеспечивает благоприятный режим функционирования.




  4).  Цi вм будет иметь отрицательное значение, если сумма функций  


модели (Σf ψ-м  ВМi) сохраняет,  или усиливает неблагоприятный режим 


 функционирования.










Определение:  Благоприятным режимом функционирования следует считать:



- увеличение плюс-масс модели,  или уменьшение минус-масс при 



сохранении условно  постоянной плюс-массы в некой системе 



отсчета.









Главный закон применения социальной оценки:







Суммарная социальная оценка базовых конечных моделей (а также базовых  конечных макромоделей), всегда приоритетна перед соц. оценкой функциональных (промежуточных) моделей, или базовых конечных моделей низших рангов.






ΣЦ  ВМ «Ώ»
 >   ΣЦ ВМ «Г»    >    ΣЦ ВМ «см»   >   ΣЦ   ά-вмi 




Ц fi φм  - социальная оценка функции-  качественная  характеристика  отдельной  функции  при исполнении отдельной задачи.


Общие  выводы: 1). – Каждая функция на любой нулевой отсчет времени ИИР и в любом  из периодов  функционирования  имеет социальную оценку данной функции именно на этот отсчет времени.











2).  -  Функция и социальная оценка - неразделимые понятия.  Без функции не может быть  Ц fi φм и наоборот. Даже если функция только планируется  к исполнению,  это означает, что  Ц fi φм  уже  присутствует  в  +F режиме  функционирования модели.




3).  - ( 1-й принцип переоценки истории) - После окончания функции на t fi кон. социальная оценка данной функции остается неизменной в системах отсчета данной нулевой  отметки ИР (изучаемой  реальности) - Ц fi кон. 







Однако, на последующие отсчеты t° ИР-ти,  где данная fi считается в минус-фантомном  периоде функционирования («прошлом» исследуемой модели) под воздействием более «поздних»  функций данная соц.оценка может и должна подвергаться пересчету.  При этом возможна смена  абсолютного числового значения, вектора и  знака  (  + ↔ - ).





4).  -  ( 2-й  принцип переоценки истории) - «Пересчитанная», или более поздняя соц.оценка отдельной функции и всей модели, не может быть включена в схему расчета  (исследование)  данной  функции  или  модели  в «прошлом»  (минусовой  изучаемой  реальности -  ИИР  -t°i ).











Подобная замена соц.оценки допустима только для расчета функции или ВМ при  изучении -ПНИР –ti (т.е. минусовых проектируемых изучаемых реальностей на некий отсчет - t°i ), так как замена Цi на Цi изм.(измененную соц.оценку) порождает «вилку», или  иначе изменение  ИИР -t°in.











5).  -  (3-й  принцип переоценки истории)  - Абсолютным приоритетом для системы  отсчета  t°«настоящее» ИИР, является соц.оценка в системе отсчета мега-ВМ «Ω», или  ближайшего «будущего» (+ПНИИР-100) - проектируемой истинной изучаемой реальности с  вероятностью наступления 100%.








Ц Ω-100  >>  Ц вмi n  - при снижении значений вероятности наступления  +ПНИИР - равно понижается абсолютное значение соц.оценки.




  

Например:   Ц вмi ПНИИР-73 имеет вероятность быть истинной не более 73%.



После согласования терминов, определений и установления общих принципов,  уточним общую схему  расчета  основных  показателей  в ТСС.




Как отмечалось выше любая векторная модель представляет собой систему в которой  осуществляется  обмен масс  (внутренний и внешний). 







Термин  масса  модели  (mi) в ИИР-ти включает в себя:




- физические массы,
энергию, финансы, население (вся сумма  ά-вм  принятой к расчету  модели), информацию и время (где термин «время» - абсолютная величина,  определяющая  длительность обменных процессов).


Примечание:     Вместе с тем термин «время» в ИИР-ти рассматривается также как особый  поток энтропийной  энергии (или бесчисленного множества не поддающихся учету нагрузок), изменяющих изучаемую реальность и модель в ней, что будет рассмотрено в отдельной главе.














2.4   Оценка  всех  масс  модели  и  их  взаимное  влияние.





Общая схема проведения оценки масс модели исполнена на рис._____. 

1).Определяем баланс плюс-минус масс( ±м BMi)
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При  +м > –м
 -модель  находится  в стадии  роста.


При  +м < –м
 -модель  находится  в  стадии  разрушения. 




При  +м ≈ –м  -состояние  неустойчивого  равновесия  масс. 



Третий вариант  баланса  ± масс, является  гипотетическим частным  случаем.  При отработке  реальных моделей и более  точных  значениях  абсолютных  величин  ± масс  равновесие  масс  невозможно.











2).  Находим  баланс  Ψ и M –масс  модели. 



Здесь  возможны  следующие стандартные  случаи:
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 имеем  φ-ориентированную  модель в  стадии  разгона роста масс.




2.  Ψ>M  при  Δφ≈ΔМ  -  эта  же  модель  в  стадии                              завершения  роста  масс.





3.  Ψ<M при-Δφ<+ΔM→min-модель в  режиме торможения  роста  масс.







4.  Ψ<<M  при  -Δφ→max << -ΔM→max  - в  этом  случае модель  находится в стадии  регресса и общей потери массы. 

3.  Оценка  наличия  и  степени  развития   макроуровней  модели.





При проведении  данной  оценки  определяющим  фактором  будет классификационный  ранг и  режим  функционирования   модели.  Так  как  ά-вм,  особенно в начальный  период  функционирования  (человек  в  юном  возрасте),  не  имеет  полного  набора  масс  и  функций,  соответственно  у  данной  модели  не  будет  полной  схемы  макроуровней. 






Та  же самая  ά-вм  через  30-ти  летний  период  функционирования  будет  иметь  максимально  развитые  базовый  м/у,  энергетический  ствол  и  все  прочие  макроуровни будут максимально приближены к своим верхним значениям и находиться в стадии роста.  Модель  также  будет  иметь развитую   минус-массу. 






В то  же  время  макромодели  (например  ВМ «Г» -государства),  рассматриваемые  на  один  и  тот  же  отсчет  времени  t°  ИИР  будут  иметь  практически  одинаковые  схемы  макроуровней,  но  обязательно  с  разной  степенью  их  развития.  Чем  выше  социальная ступень  развития  соц. системы, тем  сложнее  структура  и  схема  м/уровней.  

Оценка  автономности  (самодостаточности) модели.  




Как  и  вся  модель,  макроуровень  «Регенерация»  имеет  три  основных  уровня  задач  функционирования(три  уровня  φ–m деятельности):





1.  Базовый  уровень  функционирования – это  хаотическая  непланируемая  макро-моделью  φ–m деятельность  ά-моделей  по  выполнению  функции  регенерации.  Это  харак- терно  для  низших  форм  развития  соц.систем,  когда  вся  φ–m деятельность  модели  чуть  больше  или  равна  фоновому  внешнему  давлению  (Ri ≈ Рвн  при ΔRi→0).



2.  Физиологический  уровень  функционирования – рост  суммарной  функции  и  масс  регенерации  стремится  от  min  до  значений,  когда  дальнейший  рост  плюс-масс  требует  компенсации  (регенерации)  утраченной  базы.  Функция  регенерации меньше суммы  функций  Пр,  Птр.












3.  Стратегический  уровень  функционирования  -  предполагает  приоритетное  развитие  м/у  «Рег»  перед  м/уровнями  Пр,  Птр,  когда  уже  задачи  м/у  Пр  по увеличению  плюс-масс  подчинены  задачам  м/у  Рег.  При  этом  модель,  генерируя  плюс-массу,  практически  полностью  восстанавливает  естественное  состояние  базы,  уменьшая  до  min  минус-массу. Очевидно,  что  данный  режим  не  может  длиться  бесконечно  долго,  и  макромодель  будет  вынуждена  или  остановить  рост  плюс-массы,  или  прирастить  собственную  базу,  что  фактически  формирует  уже  новую  модель.





7).  Оценка   суммарной  минус-массы  модели.

Любая  ВМ СС  по определению всегда имеет некую  минус-массу,  так  как  показатель  n  всегда  равен  или  больше  единицы,  а  при  функционировании  ά-вм  выделяют  отходы  жизнедеятельности  и  ψ-m  деятельности.  






Это  аксиома  и  непременное  условие  функционирования  векторных  моделей.

Очевидно,  что уменьшение абсолютных значений минус-масс  -Δ(-m)  является  положительным  и  желательным 
фактором  для  модели  и  наоборот,  увеличение  минус-масс - отрицательное  явление.


При  проведении  оценки  -mi  задача  разработчика состоит  в  определении:

- полного  учета  абсолютных  значений  -mi,


    



 - определения  динамики  изменений  минус-масс

  



- определении  причин  их  возникновения с  целью  принятия  действий 

    уменьшающих  минус-массы.  

Для  ά-вм,  процесс  роста  -m  до  критических  значений  
и  уничтожающих  ά-вмi  при  окончании  периода  прямого  функционирования  -  неизбежен  и  очевиден.


  

Для  макро-моделей  процесс  роста  -m  может  происходить  бесконечно  долго,  при  условии  если  приращение  плюс-масс  больше  приращения  минус-масс  (Δm >Δ-m).



Рост  минус-масс  происходит  вследствие  процессов,  которые  обозначим  как  критические  события (КрС).
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Место,  или  точку  события, мы  можем привязать
по  пеленгу  и  дистанции   базы  модели. Таким  образом разработчик  модели  может  рассчитать положение  всех
 точек  КрС и определить зоны их  концентрации,  причем  это исследование можно будет провести на  любой отсчет времени  (-t,  t◦, +t  ). 

Полученный  результат позволит  установить  на  базе  модели  зоны  критических  напряжений  на  t◦ (настоящее),  найти  причины  их  возникновения  в  -t (прошлом),  рассчитать  вероятность и периодичность  возникновения  КрС  в  +t (будущем). Постоянный  контроль  базы  критических  событий,  несомненно,  позволит  управляющему макроуровню  модели   принимать  более  качественные  решения.
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    2.5 Оценка  пограничной  массы  и  первичной  массы  ψ-m деятельности.




Всякая  развитая  макромодель  может  и  должна  иметь  некие  плюс-массы  базового  ствола  (показатель  n-население)  трудно  поддающиеся  системному  учету  в  макромодели  в  виду  многообразия,  хаотичности  или  сложности  учета  отдельных  видов  ψ-m  деятельности.  Эти  массы  также  будут  иметь  две  сферы  приложения:  интеллектуальную  или  ψ-деятельность,  и  материальную (М). 


Конкретизируем  эти  понятия:





1). ПХД – первичная  хозяйственная  деятельность – это  функции  ψ-mд отдельных   ά-вм  в  М-сфере,  не  принятых  к учету в макроуровнях  разрабатываемой  модели. 

Это могут  быть:   









- ведение  натурального  хозяйства,






           
 - охота,  рыболовство  и  собирательство,  как  основной вид  деятельности,

- кустарные  промыслы  и  ремесла,  а  также  другие  функции  хоз. деятельности ά-вм являющимися для них целью,
 средством и способом  функционирования.





2).  ПИД  - первичная  интеллектуальная  деятельность - соответствующие функции ά-вм  Ψ-сферы,  не  принятые  к учету  в  макроуровнях  отрабатываемой  модели. Это  могут  быть: 

- новообразования  народного  фольклора,

- легенды,  стихи,  песни  и  былины,






- новые  верования  и  суеверия  и  прочее,  получившие  достаточно  широкое  распространение  и  характерные  для  этноса  данной  модели.









ПИД – является  самостоятельным  первичным  и  не  привнесенным  извне  интеллектуальным  продуктом,  часто  не  совпадающим  с  официальной  версией  развития  ψ-деятельности  макромодели. Это  подчеркивает  особую  важность  изучения  ПИД  с целью  прогнозирования  тенденций  дальнейшей  динамики  развития  и  контроля  над  данными  массами. 

Наличие  масс  ПХД,  ПИД  у  макромодели  является:

1).- при  разрушении  макромодели,  то  есть  при  переходе  сложноорганизованной  ВМ  к  упрощенным  формам  функционирования  под воздействием  внутренних  или  внешних  нагрузок,  своеобразным  «предохранительным  клапаном»  позволяющим  ά-вм  перейти  к  упрощенным  формам  ψ-m  деятельности.








2).-  инициирующей  массой,  или  «дрожжами»  ψ-m деятельности,  позволяющей  для  макромодели  восстановить  плюс-массы и  перейти  к  более  сложным  формам  функционирования.











3).  пм-ψ,  пм-м – пограничные  массы  показателя  n  базового  ствола  модели. Пограничными  массами  макро-модели  следует  считать некую,  реально  функционирующую сумму  ά-вм,  а  также  произведенные  ими  массы  (продукцию).  

Выразить  точно  абсолютное  значение  данных  масс для  разработчика  ВМ СС  будет очень  сложно,  но  к  ПМ-Σ (суммарной  ПМ)  можно  отнести  часть  ά-вм  занимающихся  изобретательством,  научной деятельностью, конструированием  и  самостоятельной  постройкой машин,   отработкой новых  технологий. 

Причем  отличительной  особенностью  ПМ  является  то,  что  эти  ά-вм  абсолютно  автономны  в  своей  деятельности,  и  как  правило  разрабатывают  вопросы  не  входящие  в сферу  интересов официальной  науки,  деятельность  которой  регламентирована  и  подчинена  интересам  макромодели.





 




ПМ являются аморфным,  трудно поддающимся учету элементом,  изучение и  анализ  практически  затруднены  скрытой  ψ-m деятельностью,  однако  их  существование  закономерно,  естественно  и  необходимо.  В  качестве  примера  можно  считать,  что  ПМ  подобны  колпачку  из  мягкой  стали  на  бронебойном  снаряде  разрушающему  верхние  слои  брони  и  пропускающему  внутрь  основную  массу  снаряда  (т.е.  осуществляется  научный  прорыв). 


Для ПХД, ПИД  так,  как  эти  массы  находятся  у  базовой  плоскости  модели, определение  векторов  следует  проводить  по  принятой ранее схеме.  Но  для  пм-ψ и  пм-м  следует  ограничиться  только  определением  вектора  i-массы,  так  как  ά-вм  уже  учтены  в  одном  из  м/у  модели  и  на  трехмерной  схеме  ВМ  они  вынесены  за  оболочку  модели  на  оси  ординат.












На  данном  этапе  развития  ТСС,  приведенных  8  пунктов  исследования  масс  достаточно  для  проведения  статической оценки  макромодели  и  получения  практически  достоверной  картины  функционирования  исследуемой  модели.


2.6    Сравнительный  анализ  разных  типов  моделей.  



Основные  периоды  функционирования  ά-моделей.















Для  более  качественной  отработки  задач  статического  анализа  определимся  вначале  с  определением  периодов  функционирования  ά-вм,  не  забывая  о  том,  что  ά-вм  подобна макро-моделям. 

Исходя  из  принципов  ПСИЗ  (причинно-следственной  иерархической  зависимости)  определяем  основные  периоды.  

Это  будут: 

1).  Плюс-фантомный  период  функционирования.





2).  Период  прямого  функционирования .





 
3).  Минус-фантомный  период  функционирования.

Рассмотрим  более  подробно  эти  периоды:






-  плюс-фантомный  период -  это  период  от  момента  зарождения  человека (личности)  t◦ά  до  начала  прямого  функционирования  (факта  рождения)  tнач.




Еще  до  появления  на  свет  будущая  ά-вм (личность)  развиваясь  в  теле  матери  уже  имеет  ряд  первичных  признаков,  позволяющих  признать  зародыш  человека  фантомной  функционирующей  моделью  ( +F ά-вм).








Данная  модель  обладает  физической  массой,  но не автономна,  а есть часть массы  другой  базовой  конечной  модели  (матери).  Она исполняет физиологические функции  (обмен  веществ),  реагирует на внешние раздражители, и исполняет ряд социальных  функций: 


 - накладывает  ряд  обязательств  на  другие  ά-вм  и макро-модели,


 -требует  произвести  накопление  плюс-масс  для  своего  будущего  прямого  

    функционирования,










 -обладает  определенные  законом  и  моралью  социальной  системы (моделью) права  и  социальный  статус. Таким  образом  +F ά-вм  обладает  всеми  признаками  модели:  массой,  функциями,  и  исполняет  ψ-m деятельность,  поэтому  определение  +F периода  обосновано  и  необходимо.











-  период  прямого  функционирования – длительность периода Fпр.ά определяется от  tнач. (получение  базовой  автономности,  или  факт  рождения  человека)  до  t кон (физическая  смерть  человека).












С  момента  начала  периода  F пр.ά   модель  ά-вм  переходит  в  новое  качество,  и  будет  уже  моделью  с полным  набором  системообразующих  элементов  ( Б,  ЭС,  Пр,  Птр,  Упр,   а  также  +m, -m,   Ψ  и  М-массами).









В дальнейшем  в  процессе  ψ-м деятельности, происходит  рост  плюс-масс модели  до  некого  максимума  на  отсчет  времени  tmax, и  уменьшение  плюс-масс  в  период  физического  старения   ά-вм.  На  t кон. (физическая  смерть  человека)  в ИИР  до  нуля  сокращается  ψ-m деятельность,  происходит  сброс  плюс-масс  масс  ά-модели  и  они  переходят  в  минус-массу.  Таким  образом  после  t кон.  ά-модель  получает  отрицательный  знак  в  ИИР  и  переходит  в  следующий  период  функционирования.



-  минус-фантомный  период  функционирования  -  длительность  периода  от  t кон.   до    t = - ∞.  











Однако  с  моментом  смерти  человека  (личности)  ά-вмi  переходит  в  -F период и  массы и  функции  модели  через  силы  инверсии (Fинв.)  воздействуют  на  ИИР.  Еще  действуют  последние  управляющие  функции  ά-модели,  реализуются  ее  прямые  указания,  проекты,  происходит  перераспределение  масс  и  функций  между  другими  ά-моделями.


Таким  образом  ά-вмi,  через  наработанную  суммарную  ΨМ-массу,  осуществляет  непрямую,  косвенную  функцию  воздействия  на  ИИР,  а  следовательно  и  в  физическом  мире.  Период  «затухания»  данного  воздействия  (сил  инверсии)  уходит  в  минус-бесконечность  и  напрямую  зависит  от  суммарной  массы  модели  и  ее  динамических  характеристик.  Но  при  практической  отработке  макро-моделей  всегда  следует  учитывать  силы  инверсии  отдельных  ά-вмi  соответствующей  проекцией  их  на  t◦ ИИР.
Общая  схема  периодов  функционирования  ά-вмi  представлена  на  рис._____.




Отступление:
Как  уже  отмечалось  в  данной  работе (гл. 1.4) -цель этой работы – определение  общих  принципов формирования,  статики  и  динамики  векторных

 моделей.  

Поэтому  автор  намеренно  исключает исследование  изменений  масс  ά-вм в разные периоды  функционирования,  потому  что  в  условиях надвигающегося  Кризиса  это  уже  не  актуально. Сейчас  важно  успеть  довести  до  широкой  общественности  общие  принципы теории  социальных  систем.









Итак,  на  предлагаемой  схеме  мы  имеем:
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1).-по оси ординат разнесены  три оси  длительности  периодов  функционирования ά-вм  (плюс-фантомный,  прямой  и  минус-фантомный),  которые  являются  системами  отсчета.  Поэтому  при  выявлении  зависимостей  динамики  масс  разработчику  моделей следует  помнить  о  какой  системе  отсчета  идет  речь.







2).-средняя  часть  схемы  еще  разделена  на  две системы  отсчета – систему  отсчета альфа-модели и систему  отсчета  макро-модели,  которая необходима  по  условию  исследовательской  задачи  разработчику  (макро-ВМ «Г»,  макро-ВМ «CHS», мега-ВМ  «Ώ»).

3).-на  оси  абсцисс  Тω  (системы  отсчета  ∟Ώ)  мы получаем  проекцию  точек  функционирования  исследуемой  ά-вмi  в  виде  непрерывной  кривой  изменяющей  свои  значения    по  уровням  задач   плюс-минус  масс.







То есть это очевидная (наблюдаемая в нашем физическом мире)  психоматериальная  деятельность  и  массы  ά-модели.  Однако  в  истинной  изучаемой  реальности  (ИИР)  с учетом  систем  отсчета  фантомных  периодов,  траектория  ψ-м деятельности  ά-вм  описывает  некую  замкнутую  кривую,  начинаясь  в  точке  t◦  ПНИИР-100 (проектируемая  нулевая  изучаемая  реальность  с  вероятностью  исполнения  100 %)  и заканчивается  в  этой  же  области  ПНИИР-100.  Причем, «реверс»  или изменение  траектории движения  точки ψ-м д модели  происходит  в  точке  tкон.  Здесь  следует  обратить  особое  внимание  на  тот  факт,  что  рост  значений  длительности  минус-фантомного  периода  (времени  -tF)  начинается  в  точке  tкон. и  увеличивается  влево  по  оси  абсцисс,  или  для  «наблюдателя»  системы  отсчета  «Ώ»  время  минус-фантомной  реальности  течет  вспять.


В  то  же  время  -F ά-вм,  находясь  в  минус-фантомной  реальности,  не просто «болтается  там,  растворяясь  в  Вечности»,  согласно  теории  соц.систем  она  генерирует  в  свое  «прошлое»,  или  наше  «настоящее»  силы  инверсии,  влияя  на  ИИ  реальность.

  Данная  математическая  модель  позволяет  исследовать  ряд  интересных  гипотез,  о которых  будет  изложено  в  конце  работы.


Здесь  уместно  обратить  внимание  читателя  на  одно обстоятельство.  Если  через  некий  промежуток  времени  после  t кон.(сброс  всех  плюс-масс  ά-вмi  в –F период  функционирования,  или  иначе , смерти  личности  (человека) в системе отсчета этой  -F ά-вмi,  или  в  системе  отсчета  мега-ВМ  «Ώ»,  происходят  несколько  последовательных  событий,  например  события  1, 2, 3,   то  для  определения  их  на  траектории  движения  точки  ά-вмi  в  каждой  системе отсчета  мы  должны  задать  временные  координаты  событий - t1,   t2,   t3,  от  нуля  координаты  t  каждой системы  отсчета  в  сторону  увеличения  плюсовых  значений.  Но  как  отмечалось  ранее,  в  системе  отсчета   -F ά-вмi  рост  величин  интервалов  между  событиями  ведется  от  нуля  (t◦)  в  обратном  направлении,  относительно  системы  отсчета  мега-ВМ «Ώ».  



Таким  образом, суммируя интервалы, из графика мы имеем вдвое ускоренный  период  затухания  функций  и  масс -F модели,  а,  следовательно,  прогрессирующее  уменьшение  влияния  на  физический  мир  (ИИР)  моделей,  окончивших  период  прямого  функционирования. 





 Это  означает,  что  Мироздание  позаботилось  о  поисках  новых  путей  прогресса  и  φ-м деятельности  через  ускоренное  вдвое « разбегание»  функций  (масс,  моделей),  отработавших  свою задачу.  Так что, время лечит  от  утраты,  причем  с удвоенной  скоростью.












2.7 Суммирование  главных  процессов  психоматериальной  деятельности. Общие  выводы  исследования   периодов  функционирования  ά-вм  в  ИИ реальности.

















Из  представленных  выше  глав  и  схем  следует  еще  один  существенный  вывод: 
- в системе отсчета любой модели, на любой отсчет времени мы имеем две  множественные  группы  событий.   Эти  группы  событий  прямо  противоположны  друг  другу  по  знаку  функции  и  являются  границами  периода  прямого  функционирования.  Это  есть  tнач.  и  tкон.,  или  иначе  группа  событий – «рождение»  (созидание),  и  группа  событий  -  «смерть»  (разрушение).  










-  t нач.-  означает,  что  на  каждый  отсчет  времени  происходит  бесчисленное  множество  фактов  возникновения  в  мега-ВМ «Ώ»  плюс-массы.  Рост  плюс-масс  происходит  по  всем  системообразующим  массам  мега-модели:  появляется  новая  Б(база),  рождаются  люди  (появление  новых  ά-вм),  создается  макро -моделью продукция  (здания, сооружения  и  машины),  возникают  новые  социальные  связи (союзы  государств,  партии,  общественные   организации)  и  так  далее.









-  t кон. -  в  свою  очередь,  объединяет  факты  прекращения  периода  прямого  функционирования.  Это  - смерть  человека (ά-вм  переходит  в  -F период  f-ния),  разрушается  Б (база),  потребляется  продукция,  физически  или  морально  устаревают  и  демонтируются  здания,  машины,  технологии,  разрушаются  социальные  связи  (развод  в  семье,  распад  партии,  расчленение  государства) и  пр.

Таким  образом  множественная  одновременность  данных  групп  событий  позволяет  сделать  вывод,  что  в  системе  отсчета  мега-ВМ  «Ώ»  (Вселенная)  постоянно  два  взаимоисключающих   друг  друга  процесса:  «жизнь—смерть»,  или  иначе  «созидание—разрушение». 












 .Выводы:










1).«Жизнь—смерть»,  (или  «созидание—разрушение») -  постоянное, неотъемлемое  свойство  материи  и,  следовательно  всех  социальных систем.

     

2). Функции  (силы)  «созидание—разрушение»  постоянно  воздействующие  на  

 каждую  модель  не  могут  быть  равны. Кажущееся  равенство



  взаимоисключающих  нагрузок – есть следствие неточности  исходных  данных.


Из  приведенных  в  данной  главе  выводов,  внимательным   читателям  может  показаться  спорным  утверждение  автора  о  «реверсе»  времени  после  точки  t кон., и  что  «…время  минус-фантомной  реальности  течет  вспять».  Построим  схему  доказательств  достоверности  данного  вывода.










Пока  еще  математически  и  инструментально  со  всей  очевидностью  не  доказано, что  время  - есть  материальные  потоки  энергии,  и  в  системе  отсчета  t◦ (настоящее)  эти  два  потока  движутся  навстречу  друг  другу.  Но  это  лишь  вопрос  «времени» (извините  за  невольный  каламбур).  

Всякое  моделирование  в  основе  своей  предполагает  через  упрощение  сложного объекта (массы)  построить   некое  подобие  исследуемой  массы (функции),  где  отражены  все  основные  параметры  моделируемого  объекта (массы, функции),  в удобном  для исследования  виде.  Но  автор  не  намерен  прятаться  за  эту  удобную  и  на  первый  взгляд  спасительную  для  себя  формулировку.  Предлагаемая  ниже схема  доказательств - приведение  к  удобному  для  работы  виду  трехмерной  модели,   причем  отражающему, по  мнению  автора,  фактическое,  достоверное  состояние  мира.  





Итак,  мы  имеем  в  системе  отсчета  мега-ВМ «Ώ» :




1)-  три  периода  функционирования  мега-модели,  соответственно  все  части  мега-модели  или  макро-модели  в  том  числе  и  наша  макро-модель  «CHS»,  функционируют  и должны  исследоваться  в  трех  реальностях ( +ПНИР,  ИИР,  -ПНИР).




2).-плюс и минус проектируемые реальности – это не абстрактные  математические  модели  с  виртуальной  массой. Часть суммарной  массы  макро-модели « CHS»,   при  определении  системообразующих  масс проектируемых  реальностей,  должна включаться  в  модели  этих  +  и  -  проектируемых  реальностей.  Потому  что  для  этих  масс на  t◦(настоящее) еще  не  наступили  свои  «стартовые»  отсчеты  времени  (t нач – для  масс и  ά-вм  +ПНИР и  tкон.-  для  масс и  ά-вм  -ПНИР).









 Поэтому  массы  всех  трех  реальностей  «сосуществуют»  в  системе  отсчета  макро-модели  «СHS».












3. -  Таким  образом,  вся  плюс-ПНИР-100  через  t◦ (настоящее  или  ИИР)  перемещается  в  минус-ПНИР-100. Но  следует обратить особое  внимание  на тот факт,  что  в  макро-модели  «CHS»  всегда  присутствуют  модели  (базовые  массы)  которые  всегда  находятся  в  периоде  прямого  функционирования.  То  есть  относительно  такой  заданно  выбранной  системы  отсчета  любой  момент  t◦  человеческой  истории  будет  точкой  мгновенного  отсчета  «настоящее». И тогда  отсчет  времени  «реверсирует» и   принятая  схема:  время - есть поток энергии (массы)  из  «будущего»  через «настоящее»  в  «прошлое» -  верна  и  допустима.




Из  уже  сказанного  в  данной  главе,  можно  продолжать  дальнейшее  построение  схем,  выводов  и  гипотез,  но  пока  отметим  лишь  то,  что  необходимо  для  начального  этапа  работы  над  теорией  соц.систем.









Показанная  в  главе  3.2  схема  периодов  функционирования  при  отображении  в  трехмерном  пространстве  ИИР  будет  иметь  следующий   вид:

















(вставить  схему, см.  эскиз-27)
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где, исследуемую  модель  в  системе  отсчета  ИИРi   считаем  i-массой,  заключенной в  объем  ПНИИР-100,  за  которым  находится  объем  ПНИИР-99,9 ...и  так  до  ПНИИР-0,0.
Саму  модель  вместе  с  ПНИИР-100  предлагаем  считать  линзой  t◦,  таким образом, (принятая  схема условно названа  «матрёшкой») это позволит  в  дальнейшем  следить за  прецессией  траектории  движения  линзы t◦  в  системе  отсчета  мега-ВМ «Ώ».  
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Разумеется, не  для  того  чтобы  оставаться  безучастным  сторонним  наблюдателем,  а  с  целью  принятия  упреждающих  управленческих  решений.






И  последнее  на  что  следует  обратить  внимание:  «перенос» масс  из  +ПНИИР-100   в  t◦ «настоящее»  и  далее  в минус-ПНИИР-100  выполняется  через  ψ-м  деятельность  ά-моделей.  Или  иначе  можно  сказать,  что  мы  сами  создаем  своё  будущее.




2.8  Общая  логическая  схема  формирования,  расчета  и  исследования  векторных  моделей  в  ТСС.
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Данная  схема  включает  в  себя  следующие  этапы:





1).  Формирование  модели  и  первичный  расчет  масс.



Сам  факт  формирования  модели  уже  определяет  наличие  психоматериальной  деятельности.  То  есть  ВМ  генерирует  в  ИР  φ-м  деятельность  (или  обмен  масс).



2).  Генерирование  φ-м деятельности  осуществляется  исполнением  некой  суммы  функций,  имеющих  две  области  решения  задач:  внутреннюю  и  внешнюю.



Отсюда  мы  имеем  две  области  изучения  ВМ  в  ИР-ти:
















«Статика»- 1-я  частная  задача

«Динамика»- 2-я  частная  задача  
исследования ( внутренний  обмен

исследования   (внешний  обмен  масс).


масс).










Очевидно,  что  одновременное  исследование  внутреннего  и  внешнего  обмена  масс  будет  3-й  комплексной  задачей  изучения  моделей  в  ИИР-ти,  которая  будет  также  относиться  к  области  динамических  исследований,  как  и  2-я  задача.















«Статика»,  или  определение  статических  характеристик  ВМ  проводятся  в  первую  очередь  и  предваряют  динамические  исследования  модели.




 Определяем  схемы-инструменты  исследования  векторных  моделей.  Из проведенных  ранее  изысканий  мы  имеем: 
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  1).-Трехмерное изображение  ВМ СС  в изучаемой реальности,
в  которой  задаются  координаты  в одной  из  систем  отсчета.




2).-Аналитический  расчет  отдельной  функции  или  суммы   функций.






3).-Шкала «RW-2» - шкала оценки функционального потенциала  масс.





4).-Трехмерная  шкала социальной  оценки  модели, или шкала «RW-3». Применяя «RW-3»,  мы определяем  абсолютное  значение,  знак  и  уровень  задачи (f-ции)  отдельной  массы  или векторной  модели  в  целом.




5).-Трехмерная  шкала  определения  координат  модели  во  времени  -  шкала  «Т мир».  Применяя  шкалу  «Тмир»,  можно  контролировать  динамику  изменения  как  отдельного  показателя  так  и  всей  модели  в  целом.



6).-Каждый  показатель, или  отдельную  ВМi  рассматриваем  только  в  системе  отсчета  некой  базовой  конечной  модели. 

Это  будут:






∟ά-  система  отсчета  ά-вм,



∟см-  система  отсчета  «семья»,


∟Г  -  система  отсчета  «государство»,

∟Эц-
система  отсчета  «этноцивилизация»,
∟СHS -  система  отсчета  «цивилизация  Homo Sapiens`a»





∟Ω  -   система  отсчета  «Омега», или  система  отсчета  мегамодели  «Вселенная»,  что  можно  считать  системой  отсчета  где  системообразующие  массы  могут  достигать  значений  равных  +∞ (плюс- бесконечности).

В  принятой  схеме  решения  исследовательских  задач  в  данной  пояснительной  записке  намеренно  не  рассматриваются  следующие  два  инструмента:





7). – «Шкала Е» - определение  энергетической  массы  (заряда)  функции  и  соответственно  всей  модели.









8).  –  «Шкала  М 1:n»  -  определение  масштаба  и  размерность  исследуемых  масс,  функций  и  моделей  в  целом.








Отступление:  На  данном  этапе  работы,  без  предварительной  наработки  массива  фактических  моделей,  рассматривать эти  вопросы  представляется  преждевременным.  Однако  общая  схема  и принципы  изложены  в  следующих  главах.


Таким  образом, принимается  решение  о  последующей  отработке  исследовательских  инструментов 
 №7 и №8  (ИИ «Е»,  ИИ «М 1:n»).






Несомненно,  наработка  большого  массива  моделей  выявит  новые  задачи  и  потребует  необходимость  создания  новых  инструментов,  но  на  данном  этапе  работы  над  теорией  соц.систем  предложенных  ИИ  вполне  достаточно.  Так  как  данные  ИИ  позволят  провести  изучение  основных  показателей  моделей  в  разных  системах  отсчета  и  определить  координаты  тоски  события  в  изучаемой  реальности.














Теперь,  имея  инструмент  исследования,  определим на  схеме  общую  связь  расчета  показателей  модели  и  решения  исследовательских  задач  (Исс.З).

Формируем  две  группы  стереотипных  задач-вопросов,  решаемых   ИИ.



1-я  группа:
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Масса  ВМ  в  масштабе.

Масса  ВМ  в  системе
Масса  ВМ  во времени.





отсчета.



Что?     




Где?



Когда?


Группа  исследовательских  инструментов  ИИ  №8, №6,№5 определяют  характеристики  модели  по  массе,  системе  отсчета,  и  во  времени.





2-я  группа:











[image: image7.png]2

mr—-sx

M Ne 1.

@

M Ne 2

\l'<

Fan

Siz

Clp





Какая  модель?         Как  действует?          В  какой  области?     Что делает и во имя









          чего?












   


Первую  и  вторую  группу  исследуемых  вопросов-задач  относим  к  разделу 1 «Статические  исследования  ВМ».







 
Вместе с тем модель функционирует (генерирует φ-m деятельность) не в абстрактном  трехмерном  пространстве  и  в  идеальном  вакууме,  а  постоянно  взаимодействует  со  средой  ИИР  (истинной  изучаемой  реальности)  и  другими  ВМ СС,  находящимися  в  данной  системе  отсчета,  причем  во  все  периоды  своего  функционирования.




Пока  в  данном  разделе  мы  исследуем  статические  задачи,  и  следующую  задачу  также  относим  к  данному  разделу.  Для  рассмотрения  предлагается  исследовательский  инструмент  №9  -  трехмерная  шкала  суммы  внешних  и  внутренних  воздействующих  на  ВМ  в  ИИР  и  силы  реакции  модели  на  них.  Определяем  условное  обозначение  ИИ №9  -  «тензо-краш  тест».











2.9   Суммирование  внешних  и  внутренних  воздействий  на  ВМ  СС.
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Тензо-краш  тест.




Данный  ИИ  №9  аналогичен  ИИ  №4 (трехмерная  шкала  соц.оценки  ± Цi). Предлагаемый  ИИ  №9  имеет  также  три  уровня  шкалы  социальной  оценки  векторов  функций  внешнего  воздействия..  По  оси  ординат,  выше  и  ниже  ВМi,  разнесены  две  трехмерные  эпюры  функций   воздействующих  на  модель. Причем  площади  основания  данных  эпюр  подобны  и  равны  площади  Б (базы)  модели.  Поэтому  мы  можем  спроецировать  воздействие  данных  функций  по  Базе  ВМi,  находящейся  на  плоскости  абсцисс.  В  отдельных  исследовательских  задачах  при  необходимости  возможны  проекции  эпюр  внешних  функций  по  «целям -макроуровням».  Это  позволит  изучить  внешнее  воздействие  на  конкретные  массы  модели.  Разумеется,  отдельные  функции  эпюр  ориентированы  по  пеленгу  и  дистанции  базы.




В  свою  очередь  База  исследуемой  модели  (Бi)  может  быть  представлена  в  нескольких  вариантах:




1).  Круговая  База  - максимально  упрощенный вариант, масштабная база идеальной  модели.

ИИ№ 9.1 -позволяет  решить следующие  задачи:





- определить  силу  давления  минус-функций  внешней  экспансии,  подавляющих  рост  плюс-масс и увеличивающих  рост  минус-масс исследуемой  модели (ВМi);

 


-  определить  силы  поддержания  (+Rвн.)  ВМi, получаемые  моделью  от  плюс-функций  других  моделей,  увеличивающих  рост плюс-масс  и подавляющих рост  минус-масс исследуемой  модели.




2)  Топо-База  - форма  базы модели  определяется  в необходимой  степени  подобия  и  приближена  к  географической  карте. 

ИИ  № 9.2  -  решает  следующую  задачу:  определяет  зоны   (области,  точки) на базе исследуемой модели, подверженные  концентрирующим  нагрузкам от  ±f -ного внешнего  воздействия   в  сферах  φ-m  деятельности.





3).  База  «Роза  векторов»  -  данный  вариант  базы  совмещен  со шкалой  ±RW3
. ИИ  №  9.3  -  предполагает  строительство  трехмерной  модели-системы  векторов  функций  внешнего воздействия  ориентированных по базе «розы  векторов» RW3  исследуемой модели.
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После  окончательного  расчета  ΣVвн. начальная ,  или  статическая  «роза  векторов»  RW3  модели  с  учетом  ±ΔV  трансформируется  в  новую  фактическую  RW3 факт.  ВМi.


Решение  ИЗ  9.3  позволит  разработчикам  и  исследователям ВМi  определить  цели,  или  точки  намеренного  изменения  функций  исследуемой  модели  внешними   силами. И  затем  возможно  принятие  упреждающих  решений  м/у  Упр.


По  аналогичной  схеме  предлагается  решение  исследовательских  задач  (ИЗ)  и  раздела  «Динамика»  («Динамические  исследования  ВМ»).  Для  более  полного  раскрытия  вопроса  исследовательских  задач  ИЗ  раздела  «Динамика»  рассмотрим  в  следующей  главе  данного  раздела  1.














2.10  Исследовательские  задачи  (ИЗ)  раздела  «Динамические  исследования  ВМ».













ИЗ  предлагается  проводить  по  следующей  схеме  через  определение  основных  динамических  внутренних  и  внешних  нагрузок.  Где  динамику  процессов  можно  выразить  через  сумму:















±ΣNi дин.= (±ΣFφм внеш.) + (±ΣFφм внутр.);









или     ±ΣNi дин. = (±ΣFΨ) + (±ΣF М).








То  есть,  суммарная  динамическая  нагрузка  исследуемой  модели  ВМi  состоит  из  суммы  Ψ  и  М – воздействия  на  данную  модель.








Вместе  с  тем  любая  из  суммарных  сил  сфер  психоматериальной  деятельности  ( Σ Fφ  или  Σ Fм)  представляют  собой  суммы  внешних  и  внутренних  сил.
















Σ Ni дин.= Σ F внеш. +Σ F внутр.










Где  
 Σ F внеш.= ( Fфон.иир  +F дин.ср.иир)  +  ( Fфон.экс.  +F дин..экс),  где:


первая  сумма  сил  -  нагрузки  среды  обитания,  экологическая  нагрузка  базы.

вторая  сумма  сил  -  нагрузки  внешней  социальной  системы,  фоновые  и  динамические  нагрузки  внешней  экспансии  других  моделей.



Общая логическая  схема  суммарной  внешней  нагрузки  представлена на  следующих  схемах:
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Внутренние  нагрузки  модели  представлены  следующей  суммой  сил:















Σ F внутр. = (Σ Fст.fi + F инв. + F реф.) + ( Σ Ri фон.fi +  Σ Ri инв. +  Σ Ri рефр.)  




+  Σ ΔRi вн.эксп;      

где  всем  принятым  к  расчету  силам  соответствуют  значения  сил  реакции  модели:



Σ Fст.fi  =  Fст.f(+m)  +  Fст.(f​m)  

    ΣRiфон f  =  ±R¹комп.+...+Rкомп.n.


Fинв.(​t)  =  Σ ± Fинв.(​t)


     ΣRi инв.(​t)  =  ±Riкомп.¹+...+Rкомп.i n

Fрефр.(+t)  =  Σ ±Fiрефр.(+t)  

     ΣRi рефр.(+t)  =  ±R¹рефр. +...+Rрефр.n

\___________________________/

     \________________________________/

Внутренние  нагрузки  модели      
   и      
силы  реакции  модели  на  них  

дают  суммарную  реакцию  Σ Ri вн.эксп.  на  внешнюю  экспансию  среды  и  других  моделей.












Обозначим   приведенные  выше  силы  и  реакции:
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-  Σ Fст.fi  -  суммарная  статическая  сила  всех  функций  модели.



-  Fст.f(+m) – статические  силы  формирования  плюс-масс  модели.


-  Fст.f(​m)  -  статические  силы  формирования  минус-масс  модели.




-  Fинв.(​t)  -  сумма  ± сил  инверсии  модели   Влияние  событий  прошлого  (-​t)  на ВМi  в  настоящем (tº)  ИИР.








-  Fрефр.(+t)  - сумма  ± сил рефракции  модели. Влияние  прогнозируемых  будущих  событий  (+t)  на  ВМi  в настоящем  ( tº)  ИИР.





-  Σ Ri фон.f  -  суммарная  фоновая  реакция  на  +f  и  ​f  формирования  масс модели.
-  ± Ri
комп. - отдельная  компенсирующая  реакция на i​функцию  формирования
 


i​массы  модели.










-  Σ Ri инв.(​t
);  ± Ri инв.комп.n  - суммарная  и отдельная  компенсирующая  реакции  на  силы  инверсии  модели.





-  Σ Ri рефр.(+t);   ±  Ri рефр.комп.(+t)  -  суммарная  и  отдельная  компенсирующая реакции  на  силы  рефракции  модели.




-  Σ Ri
вн.эксп.  -  сила  внешней  экспансии  модели.

















Σ Ri вн.эксп.=   (Σ Rψ1...n)  +  (Σ Rм 1...n);


Как  отмечалось  ранее,  принятые  ИИ №1,  ИИ №2,  ИИ №3,
 ИИ №4,  ИИ №5,  ИИ №6  и  ИИ №8  определяют  общую  схему  стереотипных  задач-вопросов  раздела  «Статика»:


ИИ  №8,  ИИ  №6,  ИИ №5  -  « Что?  Где?  Когда?»    -  определяются  координаты  








         модели.





Следующие  исследовательские  инструменты  определяют  статические  характеристики  модели:










ИИ № 1  -   «Какая  модель?»








ИИ № 2  -   «Как  модель  действует?»






ИИ № 3  -   «Место  на  шкале  RW²?» (область  стереотипных  моделей).

ИИ № 4  -    «Какова  область  задач  модели?».





ИИ № 7  -    «Какова  энергетика  модели  и  цена  ее  действий?»



Продолжая  логическую  схему  стереотипных задач-вопросов,  применение  ИИ №9  «тензо-краш  тест»  при проведении динамических  исследований позволит  получить  ответы  на  вопросы:











«Как  модель  живет (функционирует),  борется (взаимодействует)  со  средой и  подобными  себе,  изменяя  себя  и  все?».








Приведенная  выше  схема  исследовательских  инструментов  позволяет  использовать  различные  комбинации  ИИ  с  целью получения информации  уточняющей  отдельные  характеристики  масс,  их  функций,  а  также  их  связи  и  взаимодействие.  



Если  мы  примем  один  из  ИИ  в  качестве основного, то  в комбинации  с  други
ми  исследовательскими  инструментами  мы  получим  различные  варианты  решения  новых  исследовательских  задач.  Ниже  приводим  их  перечень.







Краткий  перечень  исследовательских  задач. (ИЗ).
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Вначале  представим  схемы-пиктограммы  ИИ:





















ИИ №1.  Массы  модели  в  трехмерном  пространстве.








Определение  координат  модели.






1.8  = 1 + 8   - определение  масштаба  ВМ.







1.6  = 1 + 6   - определение системы  отсчета  ВМ.






1.5  = 1 + 5   - определение  координат  ВМ  во времени.





1.8.6.  через  ИИ 5 =  ИЗ  1865   - Т-мультпроекция сумм-





марной   массы  модели  от  ​tº  до  tº ИИР.
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1865 n  - Т-мультпроекция  отдельных  масс,  макроуровней или  системообразующих  элементов  ВМ.





1865 Δm  -  Т-мультпроекция  приращения  отдельных  





          масс  модели (±Δm).









126  через  ИИ 5  =  Т-мультпроекция  (Т-мпр)  главного




вектора  модели (Vi BM)  по  ее  базе.


















126 m через ИИ 5 = Т-мультпроекция (Т-мпр) отдельной  






массы  модели  по  ее  базе.


















































































































































































































12655   -  Т-мпр  главного  вектора  модели  по  базе  и  





      временной  оси.
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136   -  Деформация  базы  модели с учетом  







социальной оценки  (Цi).

1365  -  Деформация базы  модели  во внешней системе отсчета  и  по  временной  оси  (Т-мпр  Б,  или  тест  «черной  дыры».
ИИ № 2.  Аналитический  расчет  отдельной  функции  или  суммы  функций.




















ИЗ 2.  Распределение  масс  всех  функций  модели  по  
задачам  1-4  ЭС  и  определение  ± уровня  функций.
Σ mf1-​4  =  (+mfi)  +  (​mfi)  где:



+mfi  =  mfi осн.  +  mf замещ.  
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mfi замещ.-масса  функции  замещения.


mfi  =  100%  ​  n%mfi       












ИЗ  2.1  Определение  масс  подчиненных  задаче  i-функции.







а).  рабочих  масс  (mfi раб.)




б).  ​Δ mfi  расходной  (затратной)  части  mfi раб.









в).( ±) Δmfiпл. / Δmfi факт. – определение эффективности  fi.







 г).  (±) Δm расх.пл.  /   Δm расх.факт.  -  определение  уровня  затрат  масс  на  исполнение  fi.

ИЗ 2.5  Т-мультпроекция масс функций энергетического ствола  модели  (показатели  1-4)  за  исследуемый  период  функционирования  модели.



ИЗ 2.5.6  Т-мультпроекция  mf(1​4)i  в  одномоментном сравнении  с  Т-мпр  ВМ «СHS»  или  других  моделей.

ИЗ 2.7   Определение  энергетического  заряда.

ИЗ 2.7.5 (2.7.5.6) масс  fi(1​4) ВМ,  его  Т-мпр  за  исследуемый  период  и  в  сравнении  с  другими    моделями  в  разных  системах  отсчета.

Решение  ИЗ  2+5+7+6  возможно  также  с  применением  топо-базы  ВМi  с  целью  определения  особенностей  функционирования  ВМi  на  tº  или  Т-мпр  в  динамике.

ИИ  №3.  Шкала  RW2.  Шкала оценки  и определения  функционального  потенциала  масс  модели.

















ИЗ №3.  Определение  численного  значения  ψ m – составляю[image: image39.png]obnacmo -f
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щих  отдельной  функции  (или  суммы  функций),  приведение  i​-функции  к  точке  ( º)  на  плоскость  шкалы RW2. 












   

 -Определение  абсолютного  значения функционального  потенциала  масс функции, или  суммы  функций.


 








ИЗ 3.8. Координаты  функционального потенциала  масс (fPmi) отдельной  функции,  или  суммы  функций,  определяются  в  одном  масштабе  для  сравниваемых  моделей  и  только  в  системе  отсчета  базовых  конечных  моделей.

ИЗ 3.5  Контроль  над  исполнением  функции  во  времени. Расчет  вероятности  исполнения  функции.
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Рис. 32.


















ИЗ  3.5.i  Решение  отдельных  задач  по  определению  fPmi  и  t-характеристики  функции (рис. 32),  например:









- Σ  функций  задач  1 – 4,  ±  m ,   Ψ​M  сфер.








-  ±Δm функций; (приращение  плюс-минус  масс  функций).













ИЗ 5.3.5  -  Т- мультпроекция  f Pmi  ΒΜi  за  Τi-исследуемый  период.
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 ИЗ  5.3.5.6  -  Т- мультпроекция  f Pmi  в системе  отсчета  базовой  конечной  модели  высшего  ранга.
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ИЗ  3.2  -  Проекция  суммы  функций  ВМi  (Σfi)на шкалу RW 2.  Определение координат Σ f Pmi ВМi  и «розы» функций  модели.

ИЗ 3.2.5. - Прецессия  f  Pmi  ВМ  за  исследуемый  период функционирования  ​tº5   –  tº1.

ИЗ  3.2.5.6 -  Сравнение  траекторий  прецессии  Σ f Pmi  BMi в системе  отсчета  макро-ВМ «С» с траекторией прецессии  Σ f Pm  BM  «С».

Вывод:  Таким  образом,  применение  исследовательского    инструмента  №3  позволит  разработчику  модели  определить степень  подчиненности  функции  или  суммы  функций, а   также  масс  ВМi  сфере  Ψ​M деятельности,  динамику  изменений  во  времени  и  в  сравнении  с  другими  базовыми  конечными  моделями  (системы  отсчета  высших  рангов).  

ИИ № 4.  Шкала  социальной  оценки  функций  модели  (определение  знака  и  уровня  задачи  функции  или  суммы  функций  ВМ  СС).  

Шкала Ц.

[image: image10.jpg]


В  трехмерной  проекции  шкалы  Ц  выше  плоскости  абсцисс
(шкала RW2)  принимаем положительную  область значений  соц.оценки  (+Ц),  соответственно  ниже  плоскости  RW2 – область  отрицательных  значений  (-Ц).




По  оси  ординат  в  принятом  масштабе  задаются уровни  задач  функций  модели:

-  ± Б  - базовые  функции,

-  ± Ф  - физиологические  функции,

-  ±  Ст  - стратегические  функции, 

Также  по  оси  ординат  могут  задаваться  временные  параметры  функции (плановое  время  исполнения  функции, фактическое  время  t ф,  t  резерва  исполнения функции и другие).


ИЗ  4. -  Классификация  функций,  определение знака и уровня  задач  функций.

ИЗ  4.5  -  Т- мультпроекция  динамики  изменения  соц.оценки (Цi)   функций  ВМi.
 

ИЗ  4.5.6  -  Т- мультпроекция  Цi (соц.оценки векторной  модели)  в системе  отсчета  базовой  конечной модели  высшего  ранга


ИЗ  4.2;  ИЗ  4.7.  -Построение  трехмерной  модели  задач-функций  ВМi,  определение  знака  и уровня  задачи с уточняющей  характеристикой:


- 4.2  - распределение  масс  по  сумме  функций (Σfi).




- 4.7  - энергетический  потенциал  функции  (Эfi).




ИЗ  4.2.5  -  Т-мультпроекция  соц.оценки масс (Цm), соц.оценки  энергетического  потенциала  функций  (Эfi),  за  период от 
tº​n  –  tº.

ИЗ  4.2.5.6  -Задача  аналогичная  задаче  4.2.5,  но  уже  в  системе  отсчета  базовой  конечной  модели  высшего  ранга. Здесь  также  возможно  исследование  отдельной функции (fi), массы (mi),  энергетического  потенциала (Эп),  или  их  приращений  ±Δ  на  tº  и  период  функционирования.





Дальнейшая классификация  и  определение  схем  сочетания  исследовательских инструментов  (ИИ)  при  решении  исследовательских  задач (ИЗ) на данном  этапе  работы  без  наработки  массива  информации  по  функционированию  реальных  ВМ  представляется  преждевременной. 










Вместе  с  тем,  важно  отметить,  что  определение  соц.оценки  массы,  функции,  а  следовательно  и  всей  модели  является  основной,  главной  задачей  в  ТСС. Или  расчет  соц.оценки  можно  считать  той  полезной  продукцией,  которая  позволит  принять  корректирующие  управленческие  решения  с  целью  обеспечения  оптимального режима  функционирования  модели  и  динамики  ее  развития.


Далее  в  разделе  «Динамика»  предполагается  исследовать  основные  принципы  функционирования  ВМ  в  истинной  изучаемой  реальности  (ИИР),  ее  взаимодействие  со  средой  ИИР,  а  также  с  другими  ВМn  в  некой  системе  отсчета.





Конец раздела «Статика».


 Раздел  2.  Динамика  векторных  моделей  социальных  систем.

















Тема  1.  Модель  и  приведенная  среда  исследования  моделей.


   

    Обмен  масс  -  обмен  функций.







    Внутренние  и  внешние  функции  модели.

















Вопрос  1.  Модель  и  приведенная  среда  исследования  моделей.














Векторная  модель  социальной  системы  является  упрощенным  трехмерным  изображением  реальной  социальной  системы  и  представляет  собой  одномоментный  отсчет  всех  параметров  модели  на  tº  или  ряд  последовательных  отсчетов  параметров  за  исследуемый  период  tº1  –  tºn .










Уровень  сложности  исполнения  ВМ  СС  зависит  от  задачи,  практической  потребности,  используемых  технологий  разработки  модели.  Несомненно,  влияние уровня  технических  средств  исполнения  модели,  а  также  от  этических  принципов, норм  морали  и  мастерства  разработчиков  модели.









Например,  информация  о  всаднике  (человеке  на  лошади),  может  быть  передана  в  различной  форме  в  зависимости  от  задачи.  В  каждую  историческую  эпоху  это достигалось  технологиями  доступными  времени  исполнения  задачи.  В  приведенном  примере  это  могут  быть  изображения  от  наскальных  рисунков  доисторического  охотника  до картин  Леонардо  Да  Винчи,  фотографии,  киносъемке  и до трехмерного компьютерного  изображения  всадника  в  динамике  с  мгновенным  отсчетом  параметров  любой необходимой  точки.  Все  примеры  передачи  информации  отвечают  поставленной  задаче,  но  с  разной  степенью  приближения  к  реальности.










Соответственно  и  степень  сложности  формирования  ВМ СС  задается  в  первую  очередь,  исходя  из  суммы  задач,  необходимых  исследовать  разработчику.  



Одномоментный,  то  есть  статичный  отсчет  всех  параметров  модели  не  может  дать  максимальное  (абсолютное)  приближение  к  реальности.  Для  этого  необходим анализ  множественного  ряда  моделей  за  максимально  большой  период  функционирования  модели,  показывающий  динамику  и  закономерности  изменения  масс  и  функций  модели.














Но  также  для  качественного  анализа  необходимо  учитывать  и  внешние  воздействия  на  исследуемую  модель  среды  и  других  моделей.
Для  выполнения  данного  условия  принимаем  некоторые  допущения  и  считаем  трехмерное  пространство не абстрактной математической  величиной  и неким  объемом,  а  средой  имеющей  ряд  определенных  физических  параметров,  и  обозначаем  ее  -  изучаемая  реальность  (ИР).












Отметим   еще  раз,  что  конкретные  задачи определяют степень  сложности  формирования  модели  и  ИР. Также  как  опытовый  бассейн  в  кораблестроении  аэродинамическая  труба  в  авиастроении,  ИР-ть  является  комплексным  инструментом  исследования  векторных  моделей


ИР  -  это  приведенная  среда,  где  функционируют  модели,  в которой  некоторые  математические  абстрактные  величины  реального  мира  наделяются  характеристиками  вещества  (масса,  плотность,  удельный  вес,  энергетический  потенциал  массы  и  другие  величины  и  свойства  допустимые  для  математического  моделирования).Данные  допущения  не  являются  продуктом  изощренной  фантазии  автора  с  целью  умственных  экзерциций,   а  лишь  временным   тактическим  допущением.



Процесс  познания  материи  и  энергий,  пространства  и  времени  непрерывен  и  бесконечен  и  постоянно  пополняется  новыми  теориями  и  экспериментальными исследованиями,  которые  не  укладываются  в  рамки  официальных  теорий  конца  ХХ  века.


Например:  

1).  Группа  русских  физиков  в  Массачусетском  Технологическом  институте  (МТИ)  США   продемонстрировала  устройство  позволяющее  остановить  лазерный  луч  света  на  полпути  между  излучателем  и  приемником  (примерно  3  м  от  излучателя).  Данный  эксперимент  противоречит  теории  относительности  А. Эйнштейна.


2).  В  90-х  годах  в  Ленинграде  группой  ученых  запатентован  эффект  уменьшения  массы  герметично  закрытой  колбы  с  живыми  лабораторными  мышами  в  момент  их  смерти.  Особо чувствительные  электронные  весы  регистрируют  уменьшение  массы,  хотя  масса  вещества  до  реакции (гибель  мышей)  и  после  нее  должна  оставаться  неизменной. Выявленный  эффект  противоречит  закону  сохранения  вещества.





Таким  образом, даже эти два  запатентованных  эффекта  могут  служить  достаточным  основанием  для  принятых  ниже  допущений  в  изучаемой  реальности  (ИР)  и  доказывают  временность  и  условность  аксиом.










Прямым  подтверждением  принятой  концепции  ТСС  служат  работы  ленинградского  астрофизика  доктора  физико-математических  наук  Н.А. Козырева (1908 - 1983)  и  польского  ученого  Влодзимежа  Седляка.









1). Общепризнано  что  время  есть  математическая  величина,  измеряющая  длительность  периода  между отдельными событиями. Теория  Н.А. Козырева  предлагает  считать время  физическим  материальным  видом  энергии,  стимулирующим  ядерные  реакции  Солнца  и  всех  звезд.












По  Козыреву  во  Вселенной  нет  абсолютно  мертвых  тел,  все  они  пронизаны  потоком  времени  то  есть  особым  видом  энергии  вызывающим  некое  воздействие  в  материальном  мире.











Сторонники  Козырева  Н.А.  разрабатывающие  теорию  реликтового  излучения,  источником  которого  является  Большой  Взрыв,  считают  что  реликтовое  излучение:


а)  - является  источником  взаимодействия  в  квантовой  физике;




б)  - подтверждает  специальную  теорию  относительности  А.Эйнштейна  о  пределе взаимодействия  ограниченного  скоростью  света.







в)  -  существование  реликтового  излучения  доказывает,  что  поток  времени в течении  различных  столетий  неоднороден  и  его  скорость  различна,  что  может  быть  учтено при  рассмотрении больших  периодов  длительности  процессов.





г)  - реликтовое  излучение  подтверждает  в  квантовой  физике  закон  четности,  или  закон  симметрии  процессов,  масс,  энергий.







Вывод:











Принимая  эти  теории  о  признании  времени  как особого  потока энергии  (что  уже предполагает  наличие  массы)  то  для  решения  практических  задач  в  изучаемой   реальности  (ИР)  следует  признать, что  Т-поток  обладает  состоянием  и  параметрами  вещества (масса,  скорость  потока,  плотность,  вязкость,  наличие  и  процесс  образования  волн,  и  энергетические  параметры),  влияющим  на  массы  и  функции  соц.системы  как  части  материального  мира.












Рассмотрим  принятое  нами  второе  основное  допущение,  принятое  к  ИР-ти:

1).  В.Седляк  считает,  что  официальная  наука  и  практика,  объясняя  сложность  взаимосвязей  психогенной  и техногенной деятельности,  идут  от первичности техногенной  и  вторичности  психогенной.










Для  техногенной  деятельности  используются  сложные  модели  с  компонентами, уводящими  в  бесконечность. Также  объяснение  эволюции  человека  идет  от  макромира. В. Седляк  предлагает  объяснение  сложности человеческой  эволюции через  более  простое  решение  -  новое  осмысление  микромира  - квантового  дна  человека  -  биоэлектроники.  Предлагается  считать  жизнь  и  сознание  - биоплазмой,  динамичным  состоянием  материи,  состоящей  из  фотонов,  фононов  и  электронов.







То  есть  сознание  имеет  энергетическую  природу  и  является  одним из квантовых  эффектов.  Тогда жизнь  является  связью  белковых полупроводников и квантовой  эмиссии электронов,  вместе  создающих  электромагнитную  волну.






Свидетельством  биоэнергетической  природы  человека и социальных  систем  могут  служить  следующие  работы:










1).  Исследования  московского  НИИ  им.Лебедева  (информация  от  августа  1996 г.) подтверждающие,  что  молекулы  ДНК  растений,  животных,  человека имеют биоплазменную  (или  электромагнитную  память),  то  есть  после  уничтожения  части  или  всей  ДНК,  электромагнитная  память  остается.









Отчасти  этим  объясняется  рецидив  онкологических  заболеваний  после их хирургического  удаления.  Электромагнитная  сфера  организма,  имея  искаженную  матрицу  с  информацией  о  наличии  опухоли,  вновь  восстанавливает  ее.  Данный  факт  подтверждает  прямое  влияние  биоплазмы,  матрицы  Ψ–энергии  на  физическое  тело,  М-сферу.


Если  учесть,  что  основным  из  законов  Мироздания  является  закон  четности  (или симметрии),  то  можно  допустить,  что  в психогенной  деятельности соц.систем  существует  свой  набор  Ψ–энергий,  аналогичный  М-энергиям,  уже  достаточно изученных физикой.














Следуя  закону  симметрии  мира,  с  большой  долей  вероятности  существует,  по  меньшей  мере  4  состояния  Ψ–вещества  или  набор  тонких  энергий.  Подобно  состоянию  вещества  в  нашем  реальном  мире,  их  можно  классифицировать  как  «Ψ–газообразное»,  «Ψ–жидкое»,  «Ψ–твердое»  и  «Ψ–плазму».  Причем,  не  менее  эффективных  для  своих  задач,  чем  мир  (и  набор)  «грубых»  энергий  техногенной  сферы.





Дальнейшее  изучение  и практическая  отработка  векторных моделей  вероятно  потребует  дополнительных  характеристик  среды  и  модели,  но  на  стадии  предварительного  проектирования  принимаем  следующие  основные  условия  (допущения)  для  изучаемой  реальности  (ИР)  и  векторной  модели  (ВМ  СС).








Условия  для  среды  ИР:    








Условие  Т-1  ИР  -  ИР  есть  трехмерное  пространство  спроектированное  для  отражения  сложного  реального  мира,  которое  с  целью  упрощения  схемы нагрузок наделяется  следующими  свойствами:











Т – 1  ИР   -  каждая  точка  объема  ИР  ограниченная  плоскостями  базы  принятой  системы  отсчета  и  Т-координатами  исследуемого  периода  (+tº,  tº,  –tº)  на  оси  Тмир.,  пронизана энергетическим энтропийным  потоком  времени  с  переменными  характеристиками  за  макро-период  функционирования  мега  ВМ  «Ω».







Т  -  2  ИР  -  Следствие  из  условия Т-1 ИР:  всякая  точка  любой  массы,  а  значит  и  функции  ВМi,  находящейся  в  ИР-ти,  испытывает  статические  и  динамические  нагрузки  среды  изучаемой  реальности.









Таким  образом,  режим  фонового  и  динамического  воздействия  среды  на  ВМi,  является  для  модели  основной  характеристикой  нагрузки.



















Ψ – 1  ИР   -  Весь  объем  ИР,  как  и  его  часть  замещенная  массами  векторных  моделей,  постоянно  испытывают  воздействие  двух  составляющих  сил  психоматериальной  деятельности.  Ψ  и  М,  психогенную  и  техногенную  составляющие  силы  масс  и  функций  модели.












Ψ – 2   ИР   -    Динамика  изменения  этих  сил  адекватна  по  знаку  соц.оценки  и  вектору  в  принятой  к  рассмотрению  системе  отсчета  и  стремится  к  выравниванию  сил  через  изменение  масс  и  функций  (±Δmi;  ±Δfi)  составляющей  другой  сферы.




Ψ  –  3   ИР   -   Объем  ИР,  замещенные  массами  одной  из  сфер  модели и по уровню  задач  модели  превышающие  фактический  уровень  задач  масс  другой  сферы,  стремится  к  уменьшению  из-за  отсутствия  энергетической  подпитки  силами  масс  данного  уровня  другой  сферы  ВМi.











Вывод:  Для  сохранения  дисбаланса  масс  сфер  модели,  тем  более  для  увеличения  большей  массы  при  стабильной  величине  масс  другой  сферы,  требуется  неоправданно  завышенный  расход  масс  и функций  всей  модели,  не  отвечающий  целесообразности  суммы  главных  задач  и  функций  ВМi.  









Данные  условия (допущения)  по мнению автора являются  временным  тактическим  отступлением  от  общепризнанных  официальных  теорий  философского  и  физического строения  мира, оправданы  при  моделировании  и  принимаются  с  целью:




-  приведения  суммы  нагрузок  к  доступному  для  обработки  и  расчету  виду;



-  переводу  табличной  информации  в  трехмерный  зрительный  образ.

















Предоставим  заинтересованным  лицам  честь  экспериментального  доказательства  влияния  Т-потока  на  модель  и  регистрацию  приборами  Ψ энергии,  а  сейчас  отметим,  что  по  мере  развития  ТСС  условия  (допущения)  могут  быть  скорректированы  и  дополнены  при  сохранении  главных  принципов  условий.  Далее  определяем  схему  функционирования  модели.
























2.2 Основная  схема  функционирования  модели.   Взаимовлияние  модели  и  среды  в  изучаемой  реальности.  























При  определении  общей  концепции  моделирования  одним  из  основных  моментов  является  исключение  второстепенных  задач  и  ненужной  детализации  модели.  Здесь  уместно  привести  пример  моделирования  в  кораблестроении,  где  накоплен  большой  практический  опыт.













Из  множества  процессов  происходящих  на  корабле,  в мировом  океане и  их  влиянии  на  корабль,  кораблестроители  оставили  для  проектирования  и  исследования  лишь  несколько  главных  задач:












-  определение  архитектуры  и  конструкции  корабля  с  учетом  его  назначения  и обеспечения  заданных  тактико-технических  характеристик.  





-  свойство  среды  и  ее  воздействие  на  корабль.






Любая  соц.система,  даже  ά–вм,  неизмеримо  сложнее  самого  сложного  корабля,  но  аналогия  здесь  уместна  и  поэтому  на  данном  этапе  работы  ограничимся  определением  режимов  функционирования  векторной  модели  и  среды  ИИР.





Это  будет  комплексная  системная  задача,  и  она  состоит  из  трех  подсистемных  задач:  

 1).  Динамика  изменения  масс,  внутренних  и  внешних  функций  модели  или  инерционный  расчет  модели.









   

2).  Динамика  изменения  среды  ИИР  (истинной  изучаемой  реальности), то  есть  исследование  фоновых  и  динамических  нагрузок  среды  на  модель.





   3).  Реакция  ВМ   на  внутренние  и  внешние  воздействия  и  исследование  сил  реакций.













После  отработки  этих  подсистемных  задач,  разработчики  модели  выполнить  расчет  режима  функционирования  модели.  При  этом  следует  помнить,  что  определение  динамического  режима  модели есть  важная,  но  все - таки  одна  комплексная  характеристика  модели.  Конечным,  главным  показателем  в ТСС  является   ± Цi  (социальная  оценка  модели).  

Таким  образом  модель  на  tº,  это  суммарная  масса  социальной  системы  в  определенном  режиме  функционирования  со  знаком  соц.оценки  и  всегда  исполняющая   уровень  задач. 












ВМi ά =  ± Ц · (  Σm вмi  ·   Э режi  );
где:   Э режi =  Σ fPm вмi   /   Σ Э внеш.i .




Σ fPm вмi  =  Σ Pвн.  +  Σ Pвнеш.экс.


 




Σ fPm вмi  -  суммарный  функциональный  потенциал  масс  мо-





дели  равный  сумме  внутренних  сил  и  внешней  





экспансии  модели.







Σ Эi внеш.  =  Эi фон.  +  Эi
дин.







ΣЭi внеш.   -  суммарный  энтропийный  режим  среды  ИР, является  суммой  фоновых  и  динамических  нагрузок  среды  ИР.










1-я  подсистемная  задача.















Предполагает  исследование  динамики  внутренних  и  внешних  функций  модели, то  есть  определение  реакций  модели  на  изменение  собственных  масс,  которая  зависит  от функционального  потенциала  масс  модели (fPmi) и  потенциала  внешней  экспансии  модели.








Схема  №  1.  Упрощенный  вариант.       






На  данной  схеме  каждая  точка  i-массы  массы  сферы  модели  воздействует  на  каждую  точку  положительной  и  отрицательной  массы  модели  и  вызывает  ответную  реакцию. 
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Определив  f Pmin  (функциональный  потенциал  масс  макроуровней)  можно  определить  суммарный функциональный  потенциал  i-модели (Σ fPm ВМi). 


 Данная  задача  является  абсолютно  сложной  и может  быть  решена  при сокращении  числа  расчетных  точек  до  приемлемого  
значения  в  сроки  отвечающие  практической  потребности  и  целесообразности  решения  задачи.





Минимально  допустимым  числом  точек  в данном примере  будет  n = 4,  20  приведенных  сил  и  20  ответных  реакций  на  них.




Но  данный  «круговорот  масс  в  модели»  будет  приближенным,  так  как  не учитывает  воздействие  макроуровня  «Регенерация».  Очевидно,  что  макроуровень  «Рег.»  генерирует  одновременно  плюс  и  минус-массы,  чем  порождает  новые  связи.
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Схема  № 2.   Оптимальный  вариант.      
      

 При  введении  в схему  макроуровня  «Регенерация»  главной  задачей  которого  определяется  восстановление  Базы  до 
состояния  близкого  к  естественному  или  первоначальному,  число  вновь  образованных  связей сильно возрастает.







Причем,  функция  регенерации  макро-ВМ  «Г»  на начальном  этапе  должна  исполняться  на  оптимальном  уровне.  Это  означает  использование  труда  безработных 
и  высвобождающихся  вследствие  НТР ά-вм  м/у  Пр  и  расход   материалов,   сил   и   средств  также  не  должен превышать  оптимальные  допустимые  значения.





В  противном  случае  База  ВМi  может  «пойти    вразнос»,  испытывая все увеличивающиеся «регенерирующие»  нагрузки  в  свою  очередь  требующие  повторной  регенерации (исправления).



Расчет  потенциала  внешней  экспансии  модели  включает  в  себя  две  задачи:


1).  Построение  трехмерной  пространственной  сети  внешних  связей  модели (сеть  внешнего  обмена  масс  и функций)  и  выполнение  расчета  сферы  точек  внешней  нагрузки  от  других  моделей  (аура  внешнего  давления).







2).  Также  построение    сети  нейтрализующих  реакций  ВМi  и  собственных  сил  внешней  экспансии  i-модели  (аура  нейтрализации  и  аура  внешней  экспансии  модели).
 После  отработки  данных  задач,  привязки   полученных  сфер по  Базе ВМi и схеме    отсчета  исследовательской  задачи,   при  совмещении  их  в  ИИР-ти  на  оси ординат разработчик  модели  может  оперативно  определить  критические  участки и  реагировать  на  внешнее  воздействие.  











Схему  расчета  рассмотрим  на  примере,  где  мы  имеем  макромодель  ВМ «Г»  и 3  события:












А  -  застарелый  в  веках  пограничный  конфликт;






В  -  развитие  подуровня  «Энергетика»  макроуровня  Пр;
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С  -  продовольственная  безопасность  (обеспеченность  продуктами  питания)  населения  ВМ «Г».












На  представленной  схеме  эпюр,  векторов  сил  нагрузок  и  реакций  на  них  модели  мы  имеем:









1).  ВМ «Г»  испытывает  следующие  нагрузки:

-  постоянную  фоновую  энтропийную  нагрузку Σ Эфон.


-  три  динамические  внешние  нагрузки  с  точками 

приложения: 

по  событию  А – база  модели (Б), 



событие  В – макроуровень  «Производство» (Пр),

событие  С – макроуровень  «Потребление» (Птр).






2).  Сравним  ауры  внешнего  давления,  Σ ауру

нейтрализации  и  ауру  внешней  экспансии ВМi.

Мы  имеем:






-  модель  имеет  превышение  внешнего  давления  


 на  макроуровнях  Упр,  База.





-  одновременно  ВМi  имеет  ауру  внешней экспансии  
приложенную  к  ПМ (пограничной  массе  ВМi)  с 
отрицательным  знаком  -Р вн.давл.  т.е.  поощряющую  рост  части  ПМ. 








3).  ВМi  также испытывает нагрузки от сил инверсии (F 
инв.)  из  -t (прошлого) приложенных  к точкам  А, В, С,  где:

-  нагрузка  на  точку  А  →min  - затухающая  и  стремится  к  минимуму.

-  нагрузка  на  точку  В  -  постоянная  по  знаку и  пульсирующая  в  интервале  -t инт. .

-  нагрузка  на  точку  С  →max  -  нарастающая  и стремится  к  максимуму. 

Макроуровень  Упр  ВМi  после  проведенного  анализа,  однозначно,  должен установить  следующий  приоритет  по  событиям  А,В,С  и  провести  их  нейтрализацию:



1-я  очередь – событие С -  нарастание  энтропийной  нагрузки и  силы инверсии из –t постоянно  по  знаку  и  увеличивается  за  каждый  интервал  -tn,  также  данные  нагрузки  напрямую  влияют  на  основной  показатель  модели  n (население).





2-я  очередь  - событие  В - знакопостоянный пульсирующий характер  нагрузки определяет  возможную  функцию  нейтрализации.  Реакция  ВМi  на  событие  «В»  по силе  противодействия  равная  Э внеш. (внешней  нагрузке)  во  всех  интервалах  -tn  позволит  увеличить  плюс-массу  макроуровня  Пр,  при  снижении  внешнего  давления.



3-я  очередь  -  событие  А -  в  данном  случае  реакция  ВМi  должна  носить затухающий по  силе  Р вн.эксп.  характер,  не  превышая  своей  реакцией  снижающийся  уровень  внешнего  давления  и  сил  инверсии  (принцип  «не  дразнить  гусей»).





И  главный  вывод:  -  ВМi  должна  увеличить  Р вн.эксп.  макроуровней  Упр,  База  до  значений   компенсирующих  Э вн.давл.,  что  очевидно.






Особо  важно  для  управляющего  центра  модели  нейтрализовать  замещающей  функцией  (силой  Рвн.эксп.)  внешнюю  силу  поддержания приложенную  к ПМ (пограничным  массам)  модели.  Замещающая  функция  ВМi  должна  обеспечить  ά-моделям  массы  ПМ  благоприятное  функционирование  именно  в  рамках  своей  программы  данной  функции,  чем  будет  обеспечиваться  НТР  и  влияние  на  собственные  массы.




2-я  подсистемная  задача.









Для  ее  решения  в  ИР-ти  отметим  схему  и  характер  воздействия  фоновых  и  динамических  сил  на  ВМ СС.









Как  отмечалось  ранее,  все  силы  реального  физического  мира  воздействующие  на  социальную  систему  мы  делим  на  2  основные  группы:






1).   Фоновые  силы   -  силы  постоянного  воздействия  со  стабильными  или  мало  изменяющимися  характеристиками.










2).    Динамические  силы   - силы  с  резко  выраженными  характеристиками  по  силе, времени  и  точке  воздействия  на  соц.систему,  значительно  отличающиеся  от  подобных  им  фоновых  нагрузок.










Одни  и  те же  явления  нашего  физического  мира  по  характеру  воздействия  могут  быть  отнесены  как  к  первой,  так  и  ко  второй  группе  сил.





Например,  при  средних  числовых  значениях  таких  явлений  как  давление  и  температура  воздуха,  количества  микробов  на  кубометр  воздуха,  урожайности  зерновых  и  ровном  демографическом  приросте  населения,  они  могут  считаться  фоновыми  нагрузками. 

Но  уже,  резкое  падение  или  повышение  давления  воздуха  (торнадо,  ядерный  взрыв),  засуха  или  аномально  высокий  прирост  плюсовых  температур  (расширение зоны  сахеля  и  парниковый  эффект),  гибель  зерновых,  также  скачкообразное  увеличение  болезнетворной  микрофлоры  на  единицу  объема  могут  быть  отнесены  только  к  динамическим  нагрузкам.


Также  динамической  нагрузкой  будет  считаться  резкое  изменение  демографических  характеристик.  











Например:  - резкий  прирост  населения  в  КНР  во  второй  половине  ХХ века,

         - отрицательный  прирост  населения  в  России  с  90-х  годов  ХХ  века,  кстати,  наложившийся   на  «демографическую  яму»-  последствие  второй  мировой  войны;










        - непропорционально высокий прирост  одной  этнической  группы  в  границах  базы  модели  и  последующим  конфликтом  с  коренным     населением  (рост  албанского  населения  в  Сербии,  или  арабского населения  во  Франции).








В  начальный  период  развития  ТСС  пока  не  отработаны  еще  технологии  инструментального  обнаружения  влияния  энтропийного  потока  времени  и  воздействия  Ψ-энер-гий  на  М-сферу,  их  расчет,  доказательство  и формирование  в ИИР (истинной  изучаемой  реальности)  можно  вести  «от  противного» :  по  изучению  изменений  модели  за  определенный  период  функционирования.









Независимо  от  природы  механизма  исполнения  фоновых  и динамических нагрузок  по  отношению  к  векторной  модели  при  рассмотрении  их  в  ИИР-ти  принимаем  обе  группы  нагрузок  в  виде  энтропийного  потока  энергии-вещества,  через  физические  характеристики  которого  (масса,  плотность,  удельный  вес,  энергетический  потенциал)  можно  выразить  приведенные  энтропийные  нагрузки.  







Причем,  закон  четности  допускает  наличие  локальных  участков  или  отдельных  периодов  режима  среды,  когда  Σ Эвнеш.  может  иметь  положительные  значения,  т.е. стимулировать рост  масс  макромодели.  Но  это  уже  предмет  изучения  специальной  теории  соц.систем.













В  реальном  физическом  мире  любая  социальная  система  представляет  собой  сумму  масс,  испытывающую  воздействие  энергетического потока  времени (энтропии).    В  истинной  изучаемой  реальности  (ИИР) также  любая  модель,  от  ά-модели  до  мега-ВМ «Ω»,  является  материальной  массой  в  энтропийном  потоке.  Следовательно,  при  моделировании  оптимальным  будет  привести  все  нагрузки  к  удобному  для  расчета  виду  и  модель  в  ИИР-ти  представить массой  в  потоке. 








В  этом  случае  оправданным  будет  применение  теоретической  базы  таких  дисциплин  как  гидродинамика,  аэродинамика,  теоретическая  механика,  сопротивление  материалов  и  других.













Неинструментальный  метод  определения  нагрузок  потока  на  тело  по  изменению состояния этих  тел  имеет  практическую  целесообразность.   Для  того  чтобы  приближенно  определить  силу  ветра  не  обязательно  иметь  анемометр,  а  лишь  достаточно  оценить  его  влияние  на  деревья  или  водную  поверхность, что отражено в специальной шкале Бофорта, хорошо знакомой всем морякам и метеорологам.

  






С  учетом  характера  нагрузок  среды  ИИР-ти  (Σ Эвнеш.) на  системообразующие  элементы  модели  (Б,  ЭС, + m,  -m)  суммарная  функция  среды  может  быть  приведена  к  пяти  основным  режимам.













Это  будут:












1).  Ламинарный  режим         (ЛР),









2).  Турбулентный  режим      (ТР),










3).  Кавитирующий  режим     (КР),









4).  Суперкавитирующий  режим    (СКР),








5).  Гравитационный  Т-коллапс     (ГТК).







Как  отмечалось  ранее,  главный  вектор модели  (V вмi) может  иметь 3  основных  значения:-  быть  равным  нулю, 










 +V>0   - иметь  положительное  значение  и  быть  больше  нуля,  


        

-V<0   - иметь  отрицательное  значение  и  быть  меньше  нуля.





Тогда  с  учетом  данных  значений  главного  вектора  модели  режим  среды  ИИР-ти  в  системе  отсчета  модели  будет  иметь  три  основные  фазы:






1).  Ф-1  - контролируемая  моделью  фаза              - (при  +V > 0),





2).  Ф-2  - фаза  неустойчивого  равновесия            - (при    V ≈
 0),





3).  Ф-3  - фаза  разрушения  модели

   - (при  --V< 0).





В  предлагаемой  схеме  4  первых  режима  (ЛР,  ТР,  КР,  СКР)  последовательно  сменяют  друг  друга  при  естественном  режиме  функционирования.  Пятый  режим  ГТК – аномальная  нагрузка,  разрушающая  модель. Данный  режим  может  возникнуть  в  любой  отсчет  tº,  что  подробно  будет  рассмотрено  далее.








Определим  режимы  нагрузок  среды  ИИР  на  модель,  т.е.  стандартную  схему  эволюции  макро-ВМ «Г».












На  представленных  далее  схемах  обозначены  эпюры  нагрузок,  эпюры  нейтрализующих  реакций  модели,  их  величины  относительно  друг  друга,  а  также  динамика  изменения  при  смене  фаз  режима.  После  отработки  режимов  большого массива  реально  существовавших  социальных  систем,  можно  будет  установить  абсолютные  значения  всех  параметров  режима.  Следовательно,  это  позволит  м/у  Упр  ВМ «Г»  принять  управляющие  решения  по  обеспечению  благоприятного  режима  функционирования.  


Таблица  эпюр  нагрузок  ЛР.









Ламинарный  режим  характеризуется  приложением  к  каждой  точке  Базы  ВМi   динамического  воздействия  силой  определенной  величины,  практически  не  передающейся  по  всей  Базе  ВМi.  












Это  характерно  для  макро-ВМ  «СHS»  1-го  рода  когда  База  высшей  системы  отсчета  значительно  больше  Базы  ВМi.  









ВМi  в  ЛР  (ламинарном  режиме,  фазы  1, 2, 3).




















 База  ВМi  <<  Базы  ∟ВМ СHS.







+m  ≥  0 ;     -m  ≈  0  =  F регенерации.






F инв. ≈  0.










Ψ,  Μ – связь  ВМi  ≥  0.








Регенерация  Базы  ВМi  =  max.
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Турбулентный  режим  характеризуется  динамикой  изменения  внешней  нагрузки:   отдельные  динамические  удары  преобразуются  в  серии  ударов  до  окончательного  подавления  F вн.эксп. ВМi.












Тогда  в  фазе  ТР-3  происходит  «сброс»,  или  обнуление  параметров  модели  и  среды  т.е.  разрушение  модели.  В  случае  если  в  режиме  ТР-2  ВМi  сохранит  F вн.эксп.≥  Э вн.дин.  фаза  ТР-2.2  переходит  не  в  фазу  ТР-3,  а  в  кавитирующий  режим  КР-1.































ВМ  в  ТР  (турбулентном  режиме,  фазы  1, 2, 3).
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Точки  интервалов  t1 − t6 
                           точки  интервалов  t6  −  t13.




База = const





База  ↓↓  min.



ЭС  ↓  min.





ЭС  ↓↓ min.



F инв.  <  F инв.крит.



F инв.  >  F инв.крит.




Э фон.   <    Э внеш.дин.


Э фон. =  +ΔЭ вн. >  Э внеш.дин.

+ m  > -m    при   Δ+m   =   +n.


+m  < -m  при   Δ+m  <<  Δ-m.



Рассмотрев  нагрузки  режимов  ЛР,  КР  можно  обратить  внимание  разработчиков  на  то,  что  при  длительном   «зависании»  модели  в  критической  фазе  режима  перед  управляющим  центром  (макроуровнем)  модели  всегда  будет  стоять  задача  выведения  модели  в  контролируемую  фазу  режима.








Это  осуществимо  двумя  путями:







1).  -  исключением  внешней  нагрузки,






2).  -  увеличением собственной массы, или силы внешней экспансии модели(Р вн.экс)

Мгновенный  рост  М-сферы  практически  невозможен,  также  не  всегда  возможно  исключение  внешней  нагрузки,  но  всегда  возможно  генерировать  +Ψ-массу  и  вывести  модель  из  критической  фазы  режима.









Примерами  в  нашей  истории  могут  быть:






-  идея  «единой  Московии»  в  борьбе  с  монгольским  нашествием,


-  идея  построения  государства  социальной  справедливости  и  создание  СССР,


-  идея  национальной  независимости  и  победа  в  Великой  Отечественной  войне.  

Логично  предположить,  что  перед  лицом  начинающегося  Кризиса  Кризисов  в  настоящее  время,  общая  теория  соц.систем  также  может  сработать  как  функция  генерирующая  +Ψ массы  и  вывести  макро-модель  «Россия»  из  критического  режима.  

Рассмотренным  выше  ламинарному  и  турбулентному  режимам  среды  ИИР-ти, можно  легко  найти  исторические  события  в  прошлом  практически  любого  государства  цивилизации  H.Sapiens`a.  Очевидно,  что  ТСС  позволяет  исследовать  эти  критические  режимы  на  ВМ  СС  в  + ПНИР (проектируемых  нулевых  изучаемых  реальностях),  причем  с  любыми  исходными  характеристиками  и  в  нужном  количестве.  Это  позволит  управляющему  центру  (макроуровню)  исключить  неблагоприятное  развитие  событий

Таблица  эпюр  нагрузок КР.
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Общая  схема  эпюр  нагрузок  и  реакций  ВМi  при  кавитирующем  режиме  показывает,  что  данный  режим  не  может  быть  продолжительным  по  времени,  так  как  развитие  и функционирование  модели  идет  исключительно  за  счет  интенсивного  использования  Базы  модели.  

Вместе  с  тем  очевидно,  что  массы  Базы  всегда  конечны,  и  для  дальнейшего  развития  макромодель  должна  мобилизовать  все  ресурсы  и  технологии.  Если  модель  избежит  фазы  КР-3 (фазы  разрушения  модели),  сохранив  рост  плюс-масс,  и  будет  наращивать  силу  внешней  экспансии,  то  она  тогда  переходит  к  следующему  естественному  режиму  -  суперкавитирующему  режиму  среды  ИИР.




Таблица  эпюр  нагрузок  СКР.
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Аналогий  суперкавитирующего  режима  для  макромоделей  «Государство»,  да  и  для  макро-ВМ  «СHS»  в  обозримом  историческом  прошлом  не  могут  быть  обнаружены  в  принципе.   Так  как  любое  разрушение  моделей  в  режимах ЛР, ТР, КР не  предполагает  полное  уничтожение  Базы  и  плюс-масс  макромодели,  чем  завершается  фаза  СКР-3.



СКР  -  это  крайний  режим  естественного хода  эволюции  мега-цикла  «Энергия».  Подробнее  это  будет  рассмотрено  в  дальнейших  главах,  а  пока  отметим,  что при  завершении  фазы  СКР-3  плюс-массы  BM  «С HS»  и  База  макромодели  переходят  в  минус-массу,  то  есть  состояние  (параметры)  Базы  не  позволяют  функционировать  любым  соц. системам.

























Смену  режимов  КР  на  СКР  для  примера  можно  сравнить  с  преодолением  звукового  барьера  истребителем,  когда  он  отрывается  от  собственной  звуковой  волны.  Для  наблюдателя  в  звуковом  диапазоне  истребитель  просто  исчезает,  а  вместо  него  из  точки  «прокола»  распространяется  ударная  звуковая  волна.






Таким  образом,  суперкавитирующий  режим  есть  одномоментный  переход  плюс-масс  системообразующих  элементов  модели  с  минус-массу  и  резкое  возрастание  скорости  энтропийной нагрузки по всей Базе  ВМi,  и скачкообразное расширение  динамической  ударной  нагрузки  от   ЦТ  ВМ,  перешедшей  в  СКР,  по  всей  высшей  системе  отсчета.
Тогда  фазы  СКР  будут  определяться  уже  по  характеру  воздействия  «ударной  волны»,  где  силу,  энергию  и  скорость  распространения  СКР можно  найти  через  динамику  перехода   BMi  в  СКР.











Соответственно,  чем  больше  суммарная  масса  макромодели  ВМ «Г»,  перешедшей    в  СКР,  тем  больший  ударный  эффект  она  вызывает,  и  наоборот.





Очередность  воздействия  Э внеш.дин. -ВМi скр.  в   системе  отсчета  ∟CHS   будет  следующей:













1).  Сателлитные  ВМ,  подчиненные    уничтоженной  - ВМi.



2).  Связанные  ВМ,  взаимодействовавшие  с  уничтоженной  - ВМi,  причем  степень  связанности  будет  определять  силу  ударной  нагрузки  на  эту  модель.





3).  Свободные,  или  точнее  условно  свободные  ВМ и даже практически с нулевой  степенью  связанности  с  пораженной  -ВМi скр.  В  данном  случае  основным  фактором  определяющим силу  Э внеш.дин.  ВМi скр будет удаленность ЦТ ВМi своб.  от  ЦТ  ВМi скр по  Базе  в  системе  отсчета  макро-ВМ  «СHS».









Возникновение  суперкавитирующего  режима – это  закономерный  этап  эволюции  соц.системы,  обусловленный  естественным  ходом  исторического  процесса,  предполагающий  только  два  варианта  дальнейшего  функционирования:







1).  Разрушение  «модели-детонатора»  а  в  последствии  и  всей  высшей  системы  отсчета  (макро-ВМ «СHS»),  или











2).  Регенерация  плюс-масс  ВМi скр.,  дальнейший  рост  плюс-масс  при  непременном  увеличении  Базы  макро -ВМi скр.  и  всей  СHS.








При  неблагоприятном  развитии  событий  и  завершении  фазы  СКР-3  за бесконечно  длительный  период  регенерации  ( t рег. ≈ +∞)  возможна  новая  «прогонка» (повторение)  режимов  ЛР, ТР, КР   и  снова  возникнет  СКР,  после  «естественного»  зарождения модели  «Цивилизация-2».  И  здесь  не  стоит  обольщаться,  это  будет  радикально  отличная  цивилизация  от  цивилизации  Hоmo Sapiens`а.  Поменяются  все  исходные  характеристики  Базы  и  уже  вторичное  возникновение  нашего  биологического  вида  маловероятно.  

Таким  образом  СКР  ставит  перед  всеми  ά-вм  дилемму: «Уничтожение,  или  переход  в  новое  качество»,  через  увеличение  Б. ЭС, + m.








Все  рассмотренные  выше  режимы  среды  ИИР  и  воздействующие  на  ВМi  нагрузки  обусловлены  прежде  всего  основной  составляющей  нагрузки – антропогенной  деятельностью,  или  ψ- м  деятельностью  ВМ  СС  в  системе  отсчета  макро-ВМ «СHS».    


Однако,  макро-ВМ «СHS»  не  является  конечной  базовой  моделью.  В  теории соц. систем   абсолютно  большой  моделью  мы  считаем  мега-ВМ  «Ω».  Следовательно  истинная  изучаемая  реальность  макромодели  «Цивилизация  HS»  не  может  быть  ограничена  лишь  освоенной  Базой  ВМ «СHS»,  и  наша  макромодель  функционирует  в  высшей  системе  отсчета  мега-ВМ  «Ω»,  которая  исполняет  свои  определенные  функции  и  не  под- чинена   макро-ВМ «СHS».












Отсюда  следует  вывод,  что  во  всем  периоде  прямого  функционирования  макро- ВМ  «СHS»  всегда  есть  вероятность  появления  внешней  функции  мега-ВМ «Ω»  с  разрушающей  нагрузкой  которая  может  прекратить  функционирование  ВМ «СHS».  



Это  определяет наличие  аномального  пятого  режима  среды  ИР-ти  «ЕSΤ-коллапс».  В  данном  режиме  главный  вектор  модели  также  может  иметь  три  значения,  а  следовательно,   режим  будет  иметь  три  фазы.









Рассмотрим  данный  режим.











Схема  эпюр  режима  ESΤ-коллапс.







Особенностью  данного  режима  нужно  считать:






1).  ESΤ-коллапс  возможен  в  любой  момент  времени,  т.е.  на  любой  отсчет  tº.



2).  «Реверс»,  или  возможность  повторения  цикла возникновения  «Цивилизации-2»  допускается  только  в  первом  и  единственном  случае  первой  фазы  ESΤ-режима.  В  рассмотренных  ранее  режимах  восстановление  модели  допускают  1-я  и  2-я  фазы  режимов.
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3).  Для  восстановления  модели  Ц-2  потребуется  абсолютно  максимальный  период  времени,  что  для  ВМ «СHS»  в  принципе  уже  не  будет иметь  никакого  значения.


Самый  неприятный  факт,  при  рассмотрении  ESΤ-коллапса  то,  что  по  внутренним  причинам (собственные минус-функции  макро-ВМ «СHS»)  может  состояться  только первая фаза  ESΤ-режима. 

 Это  может  быть  катастрофическая  пандемия  с  уничтожением  человека  как  биологического  вида,  или  ядерный  конфликт  с  тем  же  результатом.  

Но  всегда существует вероятность уничтожающей внешней функции, что обязывает  макро-   уровень  Упр,  и  в  этом  случае  иметь  решение.







Остается  надеяться,  что  макро-ВМ «СHS»  обеспечит  постоянный  прирост  плюс-массы,  Базы  и  ЭС  и  аномальный  критический  режим  ESΤ-коллапс  будет  иметь  лишь  чисто  теоретическую  вероятность.

Конец раздела «Динамика» оригинала пояснительной записки 2002 г.
Раздел  3.  Общий  анализ  векторных  моделей  социальных  систем.
















Анализ  масс  и  функций   ВМ  СС  и  вероятностное  прогнозирование.

















3.1.  Общие  положения.























Конечным  результатом  всякой  теоретической  разработки является  получение научного  результата  и его  практическое применение  при  конструировании  новых технологий, программ  и  технических  средств,  определяющих  дальнейшее  развитие  НТР. Научным  продуктом  ТСС,  или  векторного  моделирования  социальных  систем  будет  проведение  общего  анализа  ВМ  СС  с определением  комплексного  взаимодействия  всего  классификационного  ряда  моделей  между  собой  и  ИР (изучаемой  реальностью),  а  также  анализ  исследования  природы  и  законов  функционирования  отдельных  масс  (mi),   функций (fi)  и  модели  в  целом.



Расчет  статистического  ряда  моделей  реально  существующих  во времени,  анализ  [image: image47.jpg]


динамики  их  функционирования  и  оперативный  контрольный  анализ  через  требуемый,  [image: image48.jpg]


или  минимально  возможный  интервал  времени,  позволит  управляющему  макроуровню  [image: image49.jpg]
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(центру)-«заказчику»  проектного  моделирования  принимать  более  обоснованные  управ[image: image54.jpg]™ 0
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ленческие  решения  и  обеспечить  непрерывный  контроль  за  функционированием  исследуемой  модели.













Полученные  ранее  в  предыдущих  разделах  «Статика»  и  «Динамика» схемы,  закономерности  и  выводы   позволяют  надеяться,  
что  ТСС  предлагает качественно новую  технологию  и  философское  обоснование  природы  и  механизма  развития  цивилизации  H.Sapiens`a.  Но  это,  разумеется,  возможно  только  при  отработке  и  анализе  как  можно  большего  числа  моделей  реально  функционирующих  социальных  систем,  причем  не  только  в  истинной  существующей  реальности,  но  и  в  ПНИР (проектируемых  нулевых  изучаемых  реальностях).  












История  не  терпит  сослагательного  наклонения: «Что  было бы,  если  бы...?». И  такие  попытки  всегда  жестко  пресекаются  официальной  исторической  наукой,  и  это  по-своему  оправдано.  Отсутствие  технологии  и  механизма  анализа  породило  бы  [image: image56.jpg]Elel




невероятную  путаницу  придуманной  исторической  реальности  с  истинной  фактически  состоявшейся  историей.  Это  отчасти  и  наблюдается,  когда  в  угоду  политической  конъюнктуре,  перекраивается  история,  так  как  нет  общепризнанной,  кропотливо  отработанной  и  постоянно  уточняемой  фактической  модели.    






Но  вместе  с  тем  постановка  вопроса  «Что  было  бы,  если  бы ...?» ,  не  дань  неуемной  человеческой  любознательности,  а  насущная  необходимость  с  целью  приобретения  практического  опыта.  Этим  вопросом  человек  задается  практически  ежедневно  и  его  не  отменить  никакими  запретами.  

И  здесь  уместен  вопрос,  если  приходится  постоянно  моделировать  микро  социальные  процессы,   то  почему  тогда  запрещено  моделировать  макро  социальные  процессы?  Ответ  однозначен:  не  было  технологий.  Решить данную  проблему  могут  технологии  анализа  ТСС.  








Ранее,  в  предыдущих  главах  была  представлена  общая  логическая  схема  решения  исследовательских  задач  и  целью  данного  раздела 3  является   разработка  отдельных  задач и  проверка  первых очевидных  фактов функционирования макро моделей.
Первым  шагом  уточним  общую  логическую  схему  взаимосвязи  показателей функция  (fi),  функциональный  потенциал  масс  (f Pmi),  шкала  оценки  функционального  потенциала  масс  (RW),  шкала  социальной  оценки  (Цi).







3.2  Логическая  схема  взаимосвязи  показателей  f,  f Pm,  RW,  Цi.
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Пункты  1,  2  схемы  обозначают,  что  любая  масса  (mi),  через  сам  факт  своего  существования  (при  наличии  i-соц.системы  т.е.  присутствия  ά-вm)  генерирует  ψ-м деятельность,  иначе  исполняет  плановую,  или  косвенную  функцию.
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1).  (ά-вм) ∙ n  +  Σ ± m (Б,  ЭС,  Ψсф. +  Мсф.) = ВМ  СС.     ВМ,  которая  находится  в  [image: image60.jpg]


ВМ  СС  генерирует  через  сознание  ά-вм
        


системе  координат 




      




       
М 1: n,  ∟С,   Т.
ΨΜ  -  деятельность









ΨΜ –деят  .=  Σ f ВМi



[image: image61.jpg]



- каждая  материальная  точка  ВМi  масс  М-сферы,  а также любая  масса  или  точка  Ψ-сферы,  через  сознание ά-вм  несет  в  себе  функцию (fi),  или  сумму  функций (Σfi).


При  ά-вм = 0 -  ψ-м д  = 0,  тогда  ВМ не существует.  В  данных  координатах  М,С,Т  М-сфера  относится  к  другой  ВМ,  таким  образом  наличие  масс М-сферы определяет +∞  f –ций  мега-ВМ  «Ω».











 отсюда  в  прямоугольной  системе  координат    в  масштабе  может  быть  определен f Pm  - подчиненность масс  i-функции  задачам  Ψ  или  Μ-сферы.


- из прямоугольной системы координат может быть получена шкала RW2 через определение секторов Σ f Pm  (суммарного функционального потенциала масс) стереотипных моделей. 
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Из  пунктов  1,  2  схемы  мы  имеем  то,  что  любая  масса  (mi)  генерирует  ΨM деятельность,  или  исполняет  плановую  или  косвенную  функцию  fi  через  сам  факт  своего  существования.  Тогда  любая  функция  fi  имеет   уровень  задачи  функции :

-  Базовый    Б,




    -  Физиологический     Ф,

  

    -   Стратегический  Ст  -  уровни задач. 


Одновременно через  исполнение  fi  улучшается или ухудшается функционирование данной массы,  ВМi  которой  она  (масса)  принадлежит,  а  также  всему  классификационному   ряду  моделей  в  которые  она  (mi,  fi)  входит.   

Еще  раз  подчеркнем,  воздействие  происходит  по  всему  классификационному  ряду  от  генерирующей  точки  как  по  возрастанию  абсолютных  значений  суммарной  массы  моделей,  так  и  по  нисходящей классификации    моделей. [image: image63.jpg]








Или  иначе,  любая функция  воздействует  «от альфы (ά)  до омеги (Ω)».  Величина  данного  изменения  ± Δ fi,   ± Δ mi  всегда  > 0   и   → ∞ .
Таким  образом,  через  наличие  fi  и  ά-вм  порождается  социальная  оценка  функции  (Цfi).  Сумма   ± Ц f вмi  будет  социальной  оценкой модели  в  принятой  системе  отсчета.



Данные  выводы  позволяют  отобразить  fi  в  трехмерной  системе  координат,  которую  мы  обозначим  RW3,  где  мы  можем  получить  плановую  или  косвенную  точку  цели  (задачи) функции (° fi)  и  траекторию  fi  (вектор  fi).  Затем  возможно  спроектировать функцию-i  на  плоскость  нулевых  значений  Цfi  шкалу  RW2  (двухмерная  проекция  шкалы  RW3).




5).  Но  также  функция  массы (модели)  является  не  абстрактным  математическим  вектором  в  трехмерном  пространстве,  а  обладает  энергетической  обеспеченностью  (потенциалом,  зарядом),  или  количеством  сил  и  средств  (масс)  BMi  подчиненных  исполнению  данной функции.  Тогда,  





± E fi  =  n · ά  · Σ mi  ·  (±Цi);   где :







nά  -  число  ά-вм,  подчиненных  fi,




±Цi – знак  и  уровень  (масштаб)  соц.оценки  



Σmi – количество  и  качество  сил  и  средств  функции-i  по  Ψ  и  Μ-сферам.



















6).  Приведенная  выше  схема ( п. 1  -  6  )  позволяет  оценить  любую  материальную  точку  масс  модели,  определить  её  характеристики,  соц.оценку  и  отобразить  в  трехмерной  системе  координат.



3.3  Проекция  функции  на  плоскость–шкалу  оценки  функционального  потенциала  масс  (шкала  RW2).    Области  стереотипных  моделей  шкалы  RW2,  близких  по  значениям  функциональных  потенциалов  масс  суммы  моделей.



















Как  отмечалось  выше,  любая  модель   (масса  или  материальная  точка) :


-  имеет  плановую  или  косвенную  функцию  -  уровень  задач,




-  генерирует  Ψ-Μ  деятельность,  вектор  которой  образуют  две  составляющие,  2  силы  или  2  значения  Ψ-Μ  деятельности,









-  любое  действие,  или  любая  функция  изменяет  исследуемую  модель  ВМi,  а  вместе  с  ней  и  весь  классификационный  ряд  моделей,  улучшая  или  ухудшая  функционирование  всего  ряда  моделей.









Эти  выводы  справедливы для  любой  функции  и  её  составляющих  ( для  любой  точки  модели,  любого  действия,  события),  отсюда  принятое  в  схеме  формирования  модели  деление  на  «чисто»  Ψ-М  массы,  f-ции  необходимая  дань  наглядности  и  в  некоторой  мере  условно.  Но  изменение  моделей  вызывает  острую  необходимость  определения  социальной  оценки  функции,  массы,  и  всей  модели  в  целом.




Наличие  двух  составляющих  функции  в  графическом  исполнении  шкалы  оценки  функционального потенциала  масс (f Рmi)  не позволяет использовать прямую, так как f Р mi по  сути  является  комплексным  числом  значений  Ψ и  М-масс.






Комплексное  число  можно  изобразить  в  прямоугольной  системе  координат  в  одном  масштабе  на  осях,  где  ось  абсцисс  будет  нести  характеристику  М-сферы,  а  ось  ординат  -  соответственно  Ψ-сферы.







Пересечение  осей  дает  нулевое  значение  величин,  а  положительные  и  отрицательные  значения  равноудалены  на  числовых  осях  от  нуля.





Здесь  необходимо  отметить,  что  если  масса  является  частью  модели,  то  генерируемая  массой  функция  не  может  быть  равна  нулю,  следовательно  f Рmi  (функциональный  потенциал  масс)   любой  материальной  точки  модели  всегда на  любую  ничтожно  малую  величину,  но  больше  нуля.   И  если  функция  равна  нулю,  то    значит  отсутствует  масса  mi  -  масса  модели.









Определение  f Pmi  -  функционального  потенциала  масс  модели  рассмотрим  на  примере.














Предположим,  мы  имеем  проекции точек f Pm нескольких  моделей  на  шкалу  RW2   и  следующие  значения  Ψ-Μ  составляющих  этих  точек:




1.  (·) V   Ψ ≈ 0;        Μ = 1,5;






2.  (·) E   Ψ = 4;         Μ = 4.






3.  (·) N  Ψ = 2,5;       Μ ≈ 0.






4.  (·) F   Ψ = 3;          М = -1.






5.  (·) C   Ψ=-3;          Μ = -3.






6.  (·) J     Ψ=-4,5;      Μ ≈  0.






7.  (·) S    Ψ≈0;           Μ= -2,5.






8.  (·) W   Ψ=-1;          Μ=3.





Отрезки  OV,  OE,  ON,  OF,  OC,  OJ,  OS,  OW  -  будут  модулем  векторов  суммарного  функционального  потенциала  масс  Σ f Pm   моделей  «V ÷ W» ,  а  углы  между  осью  абсцисс  и  вектором  (на  примере  векторов  Е,  J)  соответственно аргументом проекции  f Pm  векторов  E,  J  (углы  α  и   β).









На полученной  схеме – шкале определения f Pm  по RW2  Ψ и М  составляющим функции  мы  имеем  4  основных  области  допустимых  значений  вектора  модели:


1).  +Ψ,  +Μ  -  область  положительных  значений  обеих  сфер  модели.



2).  +Μ  ,-Ψ  - область  положительных  значений  М-сферы,  при  отрицательных  значениях  Ψ- сферы.












3).  +Ψ,  -Μ  - область  положительных  значений  Ψ–сферы,  при  отрицательных значениях  М-сферы.




4).  -Ψ,   -Μ  -  область  отрицательных  значений  Ψ  и  Μ – масс,  т.е.  отрицательных  значений  f Pm.






Далее  строим  шкалу  RW2
  -  шкалу примерно  равных  значений проекций  f Pm моделей.  

Тогда  выделим  и  обозначим  области  (сектора)  стереотипных  моделей  (функций).  Это  будут  сектора  от  012  ÷  до  сектора  01516.

На  шкале  RW2   мы  имеем  4  области  (оси  секторов)  в  которых  значения Ψ и Μ составляющих  одномоментно   могут  изменяться  на  равные  величины  ΔΨ  и  ΔΜ.  

Это будут  оси  секторов RW2,  Clp  где:



-  сектор  Eld -034-  равное  приращение  +ΔΨ,  +ΔΜ;




   -  сектор  Clp -01112  -  равное  приращение  отрицательных  значений  -ΔΨ,  -ΔΜ.



На  осях  О-Fan,  O-WW  мы  имеем  одновременное  равнозначное  приращение  одной  составляющей,  при  равном  уменьшении  составляющей  другой  сферы.




Присвоим  данным  секторам  стереотипные  нарицательные  названия,  применявшиеся  ранее  для  характеристики  соц.систем  и  ά-вм.  

Это  будут:






1).  Сектор  012 – «Нирвана»  (Nir)  -  область  максимального  роста  значений +Ψ составляющей  функции  при  крайне  небольших изменениях  ± Δ Μ -  составляющей.




2). Сектор  034 -  «Эльдорадо» (Eld)  -  область  равных  приращений  (изменений)  +Ψ  и  +Μ  составляющих  функции.




3).  Сектор   056 -   «Фермерский  рай» (FP)  -  область  максимального  роста  +М составляющей  функции,  при  крайне  незначительных  изменениях  ± ΔΨ  составляющей.



4).  Сектор   078 -  «Дикий  Запад» (WW)  -  сектор  равновеликих  изменений  Ψ М составляющих  при  положительных  значениях составляющей М-сферы и отрицательных  значениях  Ψ – сферы.






5).  Сектор  0910 -  «Юра»  (Jurа) – область максимального  роста  отрицательных  значений  Ψ – составляющей,  при  незначительных  изменениях  ± Δ Μ  составляющей  fi,  mi.




7).  Сектор 01112 - «Клептократия» (Clp) – область  равновеликих  изменений  ­Ψ и  – М составляющих fi (mi)  с отрицательным знаком.








8).  Сектор  01314 - «Сизифия» (Siz)  -  область  максимального  роста  отрицательных значений  –М составляющей, при крайне  незначительных  изменениях  ±Ψ составляющей fi  (mi). 

9).  Сектор  01516 - «Фанатия» (Fan)  -  область  равновеликих  значений (изменений) плюс  Ψ – составляющей  при  отрицательных  значениях  -М  составляющей  fi (mi).


Все  необозначенные  участки  шкалы  социальной  оценки  RW2  ( 023,  045,  067, 089, 01011,  01213,  01415,  0161)  предлагается  считать  переходными  состояниями  суммарного функционального  потенциала  масс  (fi,  mi,  BMi)  между  соседними  стереотипными  моделями  (и  предоставим  честь  назвать  их  «заинтересованным»  лицам  (  ).





Уже  при  первом  рассмотрении   очевидно и логично,  что  если  мы  добавим  ось  Z  шкале  RW2 ,  обозначающую  изменения  соц.оценки  (Цi)  тогда  траектория  f P mi на  плоскостях  одинаковых  по  знаку  значений  функции  (+М, -М,  +Ψ, ­Ψ)  будет  иметь боковые смещения  (усилия)  функции.  Данный  вопрос  предполагается  рассмотреть  ниже  в  отдельной  главе, а  пока  принимаем  эту  задачу  к  сведению.






3.4  Социальная  оценка  модели.










 Суммарный функциональный потенциал  масс,  как  основной  элемент  соц.оценки.
Определение  абсолютного  значения  Σ fР mi,  схема  приближенного  расчета  Ψ M-
составляющих   Σf Pmi.




   



















По  определению  из  раздела  1 «Введение»,  социальная система (системы) – это отдельные  личности,  микро  и  макрообъединения    личностей  (HS)
связанных между собой  рядом  обобщающих  признаков  и  функций,  обладающих  сознанием  и  выполняющих  психоматериальную  деятельность  в  реальном  времени  и  пространстве.





Весной  2002 года  доктор  медицинских  наук  Владимир  Горбачев  и  кандидат  технических  наук  Михаил  Штейнберг  в  рамках  дискуссии  на  ТВ  (канал  НТВ)  дали определение  жизни  как:
 « - Жизнь – активный,  сигнальный  (информационный)  способ  сохранения  системы.»  Это  характеристика  определения  жизни  флоры  и  фауны.  И  как  дальнейшее  развитие  определения:  












«  -  Разумная  жизнь-  сознательно-активный ,  сигнальных  способ  сохранения  системы.»














Также  в  рамках  данной  дискуссии  свое  определение  жизни  дали   д.т.н. Эрик  Галимов  (директор  Института  геохимии  и  аналитической  химии  РАН  им.Вернадского),  и  д.т.н.  Константин  Коротков:











1).  Жизнь – процесс  упорядочения  и  многократного  воспроизводства  матрицы.


2).  Жизнь  -  системный  процесс  информационного  обмена  и  обмена  химизма,  который  с  учетом  биоизлучения  должен  рассматриваться  совокупно  как  единое  целое.
Приведенные  здесь  ссылки  дополняют  и  подтверждают  принятое  нами  определение  жизни  и  социальной  системы.  Также  это  подтверждает,  что  принятая  нами  логическая  схема  взаимосвязи  показателей  векторной  модели:  функция (fi,  Σ fPmi,  RW2,   Цi)  верна.




Тогда  из  схемы  мы  имеем,  что  конечной  комплексной  характеристикой  любой  социальной  системы  будет  именно  социальная  оценка – количественная  и  качественная  характеристика  масс  и  функций  модели,  их  внутреннего  и  внешнего,  статического  и  динамического  взаимодействия  со  всеми  массами  и  функциями  в  разных  системах  отсчета,  а  также  со  всей  средой  ИИР. 










ТСС  определяет,  что  конечной  целью  расчета  соц.оценки  является  определение  планового  и  конечного  результата  i ­ функции,  или  суммы  функций  (Σ fi) -  то  есть  улучшают  или  ухудшают  эти  функции (массы)  функционирование  данной  модели  (соц.системы)  во  всех  системах  отсчета.






















Как  отмечалось  выше,  соц.оценку  мы  можем  определить  через  расчет  суммарного  функционального  потенциала  масс  модели  (Σ fP mi),  который  является  комплексным  числом,  полученным  через  определение  в  шкале  RW2  составляющих  (F Ψ fi,  F M fi).
  Но  так  как  любая  масса  (mi),  или  её  функция  (f mi)  взаимодействует  со  всеми  другими  массами,  причем  во  всех  принятых  системах  отсчета ,  то  задача  через  число  компонентов  почти  равных  + ∞
(плюс  бесконечности)  будет  очень  сложной.




Но  так  как  мы  моделируем  соц.систему  и  модель  существует  и  функционирует  в  ИИР,  то  большую  часть  связей  функционирования  мы  приводим  к  определению  режима  ИИР (истинной  изучаемой  реальности).







Тогда  для  получения  практически  приемлемого  абсолютного  значения  составляющих  Ψ M
- функции  и  координат  Σ fP mi  модели  на  шкале  RW2 можно  применить  упрощенные  варианты  расчета.  Любые  уравнения  определения  улучшения  или  ухудшения  функционирования   ВМ  допустимы  с  известной  долей  вероятности  быть  близкой  к  истинному  абсолютному  значению.  Причем,  чем  больше  показателей  и  зависимостей  будет  отражено  в  расчете,  тем  выше  будет  практическая  точность  определения  Ψ и М  составляющих  и,  следовательно,  абсолютного  значения  Σ f Pmi.




В  ходе  работы  над  пояснительной  запиской  ТСС,  автором  была  поставлена  задача  определить  прецессию  суммарного  функционального  потенциала  масс (Σ f Pmp) векторной  модели  «Россия»  за  ХХ  век  (т.е.  ВМ  «Россия-СССР-Россия»), для  чего был  применен  упрощенный  вариант  расчета  абсолютных  значений  F Ψfi,  F Mfi,  а  именно:






F Mfi
 = m Мпот. · kсб · kn · kдост.бс · kэн.ст. · (fПрМ · kреж.Пр /  fПтрМ  ·kреж.Птр ) ·kупр. ·  kкач.с.ст. ·  kраб.· kрег.М  · fоп.зад.  ·  Eэн.пот.  ·  (Fвн.эксп.М  ⁄  Fвн.давл.М) · ± kстр.зад.;













где:











F Mfi
 -  М-составляющая  суммарного  функционального  потенциала  масс;



m Мпот.  -   валовый  показатель  массы  М-сферы (потенциал  массы  М-сферы);



kсб       -  коэффициент  качества  сырьевой  базы;







kn         -  к-т  учета  достаточности  населения;







kдост.бс  - к-т  достаточности  базового  сырья;







kэн.ст. -  к-т   учета  развития  масс  энергетического  ствола;




fПрМ   -  функция  м/у «Производство»  М-сферы;





kреж. Пр -  коэффициент  режима  м/у  «Производство»  М-сферы;



fПтрМ  -  функция  потребления  М-сферы;






kреж.Птр -  к-т  режима  потребления  М-сферы;





kупр.    -  к-т  качества  управления  М-сферы;





kкач.с.ст.  -  к-т  качества  сил  стабилизации  ВМ;




kраб     -  к-т  работоспособности  n (ά­вм) ВМ;







kрег.М -  к-т  уровня  регенерации  М-сферы;






fоп.зад.-  функция  оперативной  задачи  М-сферы;





Eэн.пот.  -  энергетический  потенциал  (заряд)   М-сферы;





Fвн.эксп.М  -  сила  внешней  экспансии  ВМ  в  М-сфере;





Fвн.давл.М  -  сила  внешнего  суммарного  давления  ИР приложенная  к  М-сфере;

± kстр.зад.    -  к-т  качества  стратегической  задачи  решаемой  векторной  моделью  в  


  М-сфере  на  отсчет  tº  ИР.









Аналогичная  схема  расчета  была  применена  и для  определения  абсолютной  величины  F ψfi,  но  с  уточнением  одного  существенного  параметра  Ψ-сферы – динамики  значений  масс  ЭС  Ψ-сферы :  мотивирующие  массы-слои  ЭС  1, 2, 3, 4,  или  «инстинкты  ά­вм». 



 Тогда  F ψfi  будет:


F ψfi =  m пот.φ · k сб · k n φ · k дост.б.с.  · k  эн.ст.   (f Прφ · k  реж.φ / f Птр.φ · k  реж.φ) · k упр. ·  k с.стаб. · k регенер. ·  f опер.зад. · f раб.нас. · f эн.пот. · (F вн.φ эксп. /    F вн.дав. φ) · (±k стр.зад.) · [(1 и  +  2 и  +  3 и) / 3] · 4 и ;







где  ΔFΨ  -  инициирующая  часть  формулы.



















В  приведенной  формуле  F ψfi  мы  имеем   ΔFΨ – инициирующую  часть,  которая  отсутствует  в  формуле  определения  F Mfi.  Данная  величина  ± ΔFΨ   и  вызывает  изменения  всех  масс  модели,  а  следовательно  и  изменение  мега-ВМ  «Ω»,  абсолютно  бесконечно  большой  системе  отсчета.










Разумеется  при  расчете  Σ fP mi  ВМ «Г»  на  t°  берутся  средние  значения  масс  1и  ÷  4и,  но  они  будут  характерны  для  ά-вм,  составляющих  БК  ВМ «Г»,  за  исследуемый  период  t°  ИР-ти.  Это  позволит  получить  практически  достоверное  значение  Σ fP mi    на t° ,  приемлемое  для  принятия  оптимальных  решений  макроуровнем  «Управление» i-модели.















При  подготовке  данной  пояснительной  записки  автором  проводился  приближенный  расчет  Ψ-М  составляющих  Σ fP mi  ВМ «Россия-СССР-Россия»  за  период  t  1900-2000 г.г.    Для  расчета  были  определены  30  ключевых  дат  (t°  ИИР),  характерных  для  данного  исторического  периода  функционирования  ВМ  «Россия-СССР-Россия».  

После  расчета  данные  (абсолютные  значения  Ψ-М  составляющих)  были  сведены  в  таблицу  схемы  №1,  и  была  построена  траектория  прецессии  Σ fP mi  изучаемой  модели  в  шкале  RW2.  Затем  была  построена  трехмерная  схема  Т-мультпроекции  движения  Σ fP mi    модели  «Россия-СССР-Россия»  за  t° ÷ t°n   =  100 лет.







Следует  иметь  в  виду,  что  Т-мультпроекция  отражает  прецессию  суммарного Σ fP mi  модели  именно  во  времени  (ось  Z  -  есть  Т-мировое),  и  через  секторы  стереотипных  значений  Σ fP mi  указывает  на  социальную  оценку  модели.



Принципиальное  отличие  шкалы  RW3  от  шкалы  Т-мультпроекции  Σ fP mi  в  том,  что  у  шкалы  RW3  плоскость  абсцисс – есть  плоскость  нулевых  значений  соц.оценки.  И область  положительных  значений  Цi  расположена  выше  плоскости  абсцисс,  а область  отрицательных  значений соответственно  ниже.  В  шкале  RW3 (шкала  соц.оценки) наличие отрицательного  значения  одной  из  Ψ-М  составляющих  Σ fP mi  уже  обозначает  смещение  точки  координат  ЦТ  Σ fP mi  к  плоскости  абсцисс,  или  даже  ниже  её  в  область  отрицательных  значений  суммарной  соц.оценки  модели.





Таблица  расчетных  значений  Ψ-М  составляющих  Σ fP mi  ВМ «Р»  за  ХХ  век.



Траекторию  прецессии Σ fP mi  ВМ «Р»  за  ХХ  век  можно  охарактеризовать  так,  выделив  соответствующие  периоды:























1).  Принимаем  валовые  показатели Ψ-М  составляющих  Σ fP  модели  на  1900 год  равными  единице  мы  получаем  Σ Ψº = + 0,4   FMº = +1,2   что  дает  стартовую  точку  в  секторе  FP.














Далее  следует  кратковременный  «срыв»  в  сектор  Jura  и  начинается  длительный  виток  по  часовой  стрелке  прецессии  ЦТ  Σ fP mi  модели  через  сектора  Jura,   Clp,   Siz,   Nir,  опять   Siz,  и  в  1940  году  с30-ти  кратным  превышением  массы  М-сферы  Σ fP mi  модели  вновь  выходит  в  сектор  FP.










2).  С  началом  второй  мировой  войны  Σ fP mi  начинает  вторую большую  «петлю» движения  ЦТ,  вновь  по  часовой  стрелке  (относительно  нуля  координат  шкалы  RW2) со  сбросом  масс  М-сферы  близким  к  1900  году  и  выходом  к  1943  году  в  сектор  Eld,  где  Ψ-М  составляющие  в  1945  году  достигают  максимума  значений  за  весь  исследуемый  период.


	Дата
	FМ-сост.fi
	FΨ-сост.fi
	Сектор RW2
	Дата
	FM-сост.fi
	FΨ-сост.fi
	СекторRW2

	1900
	1,2
	0,4
	FP
	1919
	-1,7
	-4,5
	Jur

	1905
	0,4
	-12,5
	Jur
	1926
	-27,0
	10,3
	Fan

	1913
	8,4
	0,7
	FP
	19ЗЗ
	-0,7
	83,1
	Nir

	1914
	21,1
	-0,9
	FP
	1939
	-13,7
	-0,3       
	Siz

	1916
	2,3
	-94,6
	Jur
	1940
	32,2
	2,1
	FP

	1917.02
	-50,2
	-44,3
	Clp
	1941.07
	229,0
	-335,5
	WW

	1917.11
	-38,6
	-3,6
	Siz
	1941.12
	-1,1
	-19,1
	Jur

	
	

	1942
	7,3
	22,1
	Eld
	1991.08
	-49,3
	-466,1
	Jura

	1943
	200,8
	65,0
	Eld
	1993.10
	-24,5
	-172,2
	Jura

	1945
	175,2
	156,4
	Eld
	1996.06
	-38,9
	-387,9
	Jura

	1949
	79,1
	24,2
	Eld
	1999.10
	-1,7
	-86,2
	Jura

	1957
	101,9
	38,8
	Eld
	2000.А
	-14,7
	-522,0
	Jura

	1961
	63,4
	30,1
	Eld 
	2000.Б
	0,3
	1,04
	FP

	1979
	61,4
	5,1
	FP
	2000.В
	5,0
	19,6
	Eld

	1985
	25,0
	6,5
	FP
	
	
	
	

	1989
	4,4
	2,1
	FP
	
	
	
	


3).  После  1945  года  снижение  значений  Ψ-М  составляющих  смещает  кратковременно  Σ fP mi  в  1949  году  в  область  Nir («Нирвана»),  затем  к  1957  году  ЦТ  вновь  возвращается  в  область  Eld.











4).  Затем  после  1957  года  следует  характерная  тенденция  «дрейфа» Σ fPmi  модели,  причем  длительного  с  периодом  почти  в  30  лет  (треть  исследуемого  срока),  в  область  значений  FP.  Данный  «дрейф»  вызван  постоянным  падением  абсолютных  значений  Ψ-составляющей  и  характерным  резким  снижением  М-составляющей  за  1979- 1985  годы.  








































5).  Последний  15-ти  летний  отрезок  исследуемого  периода  начинается  в  характерной  области  FP,  причем  значения  Σ fP mi на  1985  год  близки  к  значениям  Σ fP mi     1914  года.  В  1991 году,  после  разрушения  под  влиянием  внутренних  и  внешних  нагрузок  модели  «СССР»,  возникает  новая  модель  «Россия»,  причем  происходит  резкий  «сброс  масс»  модели,  что
 перем6ещает Σ fP mi  в  область  Clp («Клептократия»).



6).  Последний  10-летний  отрезок  траектории  прецессии  Σ fP mi  модели  характеризуется  перемещением  ЦТ  модели  из  сектора  Clp  в Jura,  что  подобно  траектории  1917-1919  г.г. . Дальнейший  расчет  прогноза  на   tº = 2000 г.  вновь  сместил ЦТ  Σ fP mi  модели  к  центру  шкалы RW2 ,  далее  можно  предположить,  что  дальнейшая  траектория  прецессии  Σ fP m  модели  начнет  новую  очередную  (третью)  петлю  движения  по  часовой  стрелке  шкалы  RW2.








Таким  образом  нами  выявлена  общая  тенденция  функционирования  макро-ВМ  «Россия-СССР-Россия»:  в  конце исследуемого  периода  начат  очередной виток прецессии.  То  есть  FΨi  -  пси-составляющая  модели  за  100  лет  прошла  2  подобных  цикла  и  начат  третий.













Рост  масс  М-сферы  и  FMi – составляющей  модели  сместил  по  оси  абсцисс  центр  радиуса  траектории  вращения  Σ fP m  модели.




Отсюда  делаем  заключительный  вывод:



























































1).  За  100  лет  модель  нарастила  массы  М-сферы,  при  характерных  цикличных  изменениях  Σ fP mi .












2).  FΨi  модели  дважды  повторила  цикл  и  начала  третий,  с  ростом  абсолютных  значений  масс  за  весь  исследуемый  период,  т.е.  из-за  роста  масс  и  резкой  динамики  масс  и  функций,  психологические  нагрузки  на  ά-вм  значительно  возросли  (или  «жить  стало  тяжелее»).













3).  По  характерным  датам  начала  трех  витков  прецессии Σ fPm  модели  (1914,  1940,  и  1989  годы)  определяем,  что  основной  причиной  изменения  масс  и  функций  модели  является  внешнее  воздействие  макромодели  «СНЅ.»,  которое  вызвало  подобное  изменение  F Ψi  -составляющей  во  всех  трех  витках  прецессии.






Или  можно  сказать,  что  «...история  учит  тому,  что  ничему  не  учит...»,  каждый  раз  «наступаем  на  одни  и  те  же  грабли,  но  только  больнее...».






Следствием  проведенного  анализа  может  быть  проект  решения  управляющему  макроуровню  (центру)  модели:







1).  Необходимо изменить  знак Ψi -составляющей  Σ fP mi  модели с целью получения  постоянных  положительных  значений  FΨi  через:





- определение  оперативных  и  стратегических  задач-целей  функций  модели,  имеющих  положительную  соц.оценку  (+Цi).








Другими  словами,  социальной  системе  необходима  новая  идеология,  и  как  следствие  новые  задачи  с  плюс -соц.оценкой  (+Цi),  т.е. улучшающие  функционирование  всей модели.  













Более  полный  анализ  с  отработкой  фактических  моделей  на  все  tº ИИР,  позволят  определить  траекторию  прецессии  Σ fP mi  модели  близкую  к  истинной,  что  в  свою  очередь  обеспечит  принятие  оптимальных  управленческих  решений.






3.5.  Определение  сил  смещения  (боковых  усилий)  Σ fP mi  на  осях  секторов  

«Эльдорадо»,  «Клептократия».










 Суммарная функция «Эльдорадо», как единственно возможный  путь  исполнения
главной  задачи  модели  в  области  плюс-соц.оценки  (+Цi)   шкалы  RW2.  
















Как  отмечалось  ранее,  главной  задачей  любое  социальной  системы  (модели),  как  высшей  формы  разумной  (сознательной)  жизни  является обеспечение  благоприятного функционирования  модели.

По  определению:












-  разумная  жизнь – сознательно-активный  сигнальный (информационный)  способ  сохранения  системы,  процесс упорядочения  и  многократного  воспроизводства  матрицы, а  также   совокупный  системный  процесс  информационного  и  материального  обмена.
Этим  определением  подтверждается  правильность  формулировки  главной  задачи  любой  модели  от  ά-вм  до  мега-ВМ  «Ω».  









Но  процесс  обеспечения  благоприятного  функционирования  всегда  предполагает увеличение  масс  модели,  потому  что  прирост  масс  м/у «Потребление»  при  их фактическом  использовании  -  всегда  благоприятный  фактор,  вплоть  до  уровня  разумной  достаточности.  










В  свою  очередь  рост  масс  м/у  Потр.  может  обеспечиваться  двумя  способами:  


-  за  счет  роста  масс  м/у  «Производство»,  что  определяют  другие  системообразующие  массы  модели  (Б,  ЭС),  режим  ИИР  и  взаимодействие  с  другими  моделями  мега-ВМ  «Ω»;

-  за  счет  потребления  привлеченных  масс  других  моделей.





Таким  образом,  для макромоделей  существует  лишь единственный  вариант  выполнения  задачи  -  рост  Ψ-М  составляющих  и  Σ fP mi,  причем  положительных  масс,  при  значениях  минус-масс  стремящихся  к  нулю.
При  более  сложных,  критических  режимах  функционирования  векторных  моделей  в  ИИР  (кавитирующий,  1  и  2-я  фаза  суперкавитирующего  режима),  снижение  абсолютных  значений  минус-масс  модели  (-m)  возможно  только  за  счет  оптимальной  и  активной  работы  макроуровня  «Регенерация».  


Тогда  обозначим  окончательный  вывод: 


-  исполнение  главной  задачи  любой  ВМ СС возможно  только  на траектории  прецессии  Σ fPm   модели  в  секторе  «Эльдорадо»  (области  равновеликих  приращений  плюс-масс,  плюс-функций,  +F Ψf,  +F Mf  - составляющих   Σ fPmi).  



Разумеется,  исполнением  главной  задачи  должна  считаться  только  та  суммарная  функция  модели,  которая  позиционирует  Σ fP mi  модели  в  области  положительной  соц.  оценки  во  всех  высших  системах  отсчета.








Или  этот  же  вывод  можно  выразить  проще – главная  задача  разумной  жизни  -улучшить  жизнь  своей  личности,  своей  семьи,  своего  государства,  своей  цивилизации.  Повторимся,  но  опять  подчеркнем,  что  необходимым  условием будет приоритет  высшей  системы  отсчета  перед  низшей,  или  во  всяком  случае при  нулевой соц.оценке  в  высшей  системе  отсчета.













Здесь  действуют  также  законы  обратной  связи:







1. -  Задача модели высшей системы  отсчета (макро-ВМ СС)  обеспечить  благоприятное  функционирование  входящих  в  нее  низших  функциональных  моделей  до  уровня  разумной  достаточности.  









2. -  При  намеренном  необоснованном  невыполнении  макромоделью  условия  первого  закона:













-  в  системе  отсчета  макромодели,  эти  модели  низшего  уровня  будут  считаться  отрицательной  массой,  и  рост  их  численности  не  позволит  данной  макромодели  исполнить  свою  главную  функцию.  (Нельзя  построить  что-либо  прочное  из  гнилья.)



-  в  системе  отсчета  ά-модели  и  функциональной  модели  низшего  уровня,  макро-модель  не  выполняющая  1-й  закон,  будет  считаться отрицательной  нагрузкой (массой,  функцией) от  этой  базовой  макромодели  и  подлежит  нейтрализации своими же    ά-моделями.  (Макромодель  порождает  революционную  ситуацию,  когда  верхи  не хотят...,  а  низы  -  не  могут...).












3.  -  Главный  закон  обратной  связи:  «Один  для  всех,  и  все  для  одного».



По определению,  Σf  «Эльдорадо» (Eld)  возможна  только  в  области положительных значений  социальной  оценки  шкалы  RW3. Рассмотрим  данный  вывод  на  схеме  3.5.1.

















Например: 










-  макроуровнем  Упр    i –модели  принято  решение  выполнить  Σ F  «Эльдорадо» (Eld),  но  с  суммарной  отрицательной  соц.оценкой  -Цi,  полученной  в  результате  определения   знака  функции  во  всех  системах  .








Самооценка функции  моделью  предполагает  траекторию  0 – 3п  (рост  Ψ M-масс за  счет  других  моделей),  но  фактическое  отрицательное  значение  ее  в  одной  из  систем  отсчета,  превышающее  положительные  значения функции  в  остальных  системах  отсчета, позволяет  считать  результатом  данной  функции  увеличение  минус-массы.







Тогда  по  факту  исполнения  (или  даже  по  факту  принятия  решения),  функция  03п  с  минус-соц.оценкой   и  наличием  в  данной  функции  минус-масс  больше  чем  плюс-массы,  должна  считаться  мнимой  функцией  Eld  и  фактической  функцией  03ф1  «Дикий  Запад» (WW),  при  увеличении  минус-пси  масс  (-Ψmiψ). 






Функция   03п  должна  считаться  функцией  «Фанатия» (Fan)  с  точкой  03 Ф2  при  росте  значений  минус-масс  М-сферы  модели.







Отсюда  следует  вывод,  что  + f Eld  возможна  только  при  наличии  положительной  суммарной  оценке  (+Цi ).  При  отрицательной  соц.оценке  (-Цi)  функция  будет  мнимой,  следовательно,  плюс -соц.оценка  +Цi  определяет также фактическое или  мнимое  значение  других  стереотипных  функций  шкалы  RW3.









3.5.2   Определение  сил  смещения  (боковых  усилий)  суммарного  функционального  потенциала  масс  модели (Σ fP mi)  на  осях  секторов  «Эльдорадо» (Eld),  «Клептократия» (Clp).



Рассмотрим  вопрос  определения  сил  смещения  Σ fP mi  в  секторе Eld «Эльдорадо» на  схеме  3.5.2.


На  шкале RW2  мы имеем  две точки  Σ fPm   
моделей  1  и  2  с условно  равными координатами
Σ fP m   ВМ 1,    Σ fP m  ВМ 2.











За   период  функционирования  ti  обе  модели получили приращение ΨM-составляющих Σ f Pm.


ВМ 1 -  ΔFM1 =  1 ед.        ΔFΨ1 =  0,5 ед.

ВМ 2 -
  ΔFM2
 =  5 ед.       ΔFΨ2 =   0,5 ед.


Тогда,  согласно  правила  выравнивания  масс  мы  имеем  следующие  координаты  моделей  на  отсчет  времени  tn:










ВМ 1 - получила  увеличение  ΔFM1 =  1 ед.,  что  в 2  раза  больше  приращения ΔFΨ1, но  при  положительной  соц.оценке  Σ f ΒM1  (суммарной  главной  функции  модели),    изменение М-составляющей  будет  инициировать  рост ΔFΨ1.  Это  создаст  боковое  смещающее  усилие  и  Σ fPm  модели  ВМ 1  вновь  возвратится  на  ось функции Eld «Эльдорадо».


ВМ 2  -  получила  приращение  ΔFM2  в 2,5  раза  превышающую  исходную  М-массу и  в  10  раз  (5 : 0,5)  значение  ΔFΨ2 . 

 В  качестве  примера  можно  принять: -  для  ά-вм  факт получения  большого  наследства,  или  джек-пота  в  лотерее,  а  для  макро-ВМ  -  открытие  алмазных  копей,  или  разработку  крупного  месторождения  нефти.  Тогда    при  положительной  соц.оценке  Σ f ΒM2  модель  будет  наращивать массы  М-сферы,  что  вызовет  смещение  Σ fPm  2-й  модели  в сектор  «Фермерский  рай» (FP)  шкалы  RW2 и снизит  абсолютные  значения ΔFΨ2.  







Таким  образом,  получаем  вывод:






-  увеличение  (Δ)  одной  из  составляющих  Σ fPmi,  на  кратную величину,  или  даже на  порядок  больше чем  F-составляющая  другой  сферы,  вызывает  нарушение  правила  саморегуляции  (выравнивания)  масс сфер модели и порождает силу смещения и  прецессию  Σ fPmi модели,   аналогичную  знаку  сферы  данного  максимума  изменения  ΔF.




Если:   ±Δ FM  >  FΨ  - тогда  Σ f Pmi  прецессирует  в  М-сферу  (М-прецессия).


±Δ  FΨ  >  F M - тогда  Σ fPmi  прецессирует  в  Ψ–сферу  (Ψ-прецессия).



После  отработки  некой  суммы  моделей  фактически  реально  существующих  социальных  систем  и  определения  прецессии  их  Σ fPm  можно  установить  сумму  закономерностей,  но  уже  очевидно:





-  F Ψ  и   ± Δ FΨ  -  более  активные  составляющие  и  чаще подвержены  изменениям так  как  не  подлежит  сомнению  тот  факт,  что  изменения  масс  М-сферы  (увеличение  или  уменьшение  FM  ±  ΔFM)  связаны  с  большими  энергетическими  и  материальными  затратами  по  изменению  физических  масс  М-сферы.  Этим  определяется  и более продолжительный  период  процесса  М-изменения  и  инертность  масс  М-сферы.



Вывод 1:  -  следовательно,  управляющий  уровень  макромодели  обязан  (для  исполнения своей главной задачи)  внимательно контролировать  процессы  Ψ–сферы.  И  поэтому, все  утверждения  СМИ  о  том,  что  «...идеология -  это пережиток прошлого,  государство не должно вмешиваться  в Ψ–сферу  соц.системы...»
- научно необоснованны так как  требуют  наличия  бесконтрольных  процессов  в  инициирующей  сумме  функций,  чем  на  порядки  снижается  жизнестойкость  модели.









Вопросы  степени  контроля  и  технологий – вторичны  и  не  должны  исключать  фундаментального  права  макроуровня  «Управление» модели  на  контроль  за  всеми  внутренними  и  внешними  процессами.  











Вывод 2:  -  по  основополагающему  принципу  подобия  соц.систем  (моделей),  так  как  они  формируются  и  функционируют  по  одним  и  тем  же законам,  всякая  ά-модель  (личность)  -  обязана  и  имеет  право  на  контроль  за  всеми  внутренними  и  внешними  процессами.  Если  образно,  то «  ...от  зенита  до  надира -  по  сфере  360°»!







3.6   Заданность  вариантов  траектории  прецессии  Σ f Pmi  модели  через  первичные  координаты  Σ fPm  на  tнач.   
























Практически  весь  приведенный  выше  материал  позволят  считать  тождественность  процессов функционирования  ά-вм СС и макромоделей.  Это обусловлено тем, что ά-модели  и  макромодели  формируются  по  принципиально  единой  схеме,  имеют  одни  и  те  же системообразующие  массы,  функционируют,  или  иначе  динамика  системообразующих  элементов  и  их  функций  подчинена  одним  и  тем  же  законам,  обязательным  для  любой  социальной  системы  (модели).







Причем,  универсальность  законов  не  является  прихотью  и  умозрительным  заключением  автора,  а  определяется  главной  задачей  функционирования  любой социальной  системы  -   обеспечение  режима  благоприятного  функционирования.   



Социальные  системы  существуют  в  реальном  физическом  мире,  и исполнение  главной  задачи  предполагает  всегда  рост  масс  М-сферы (разумеется,  при  этом  будет  использована  часть  масс  ЭС,  базовой  платформы  БП,  а  так  же  других  макроуровней  модели).  И  результатом  будут  плюс-соцоценка  модели  +Цi,  и  повышение  жизнестойкости  модели.  На  данном  основании  обозначаем  правую  часть  шкалы  RW2  (плюсовые  значения  М-сферы)  центростремительной  областью  прецессии  Σ f Pmi,  соответственно  левую  часть  шкалы  RW2  (минусовые  значения  М-сферы)  -  центробежной  областью  прецессии.  














Исследование  прецессии  Σ fPm  ВМ «Россия-СССР-Россия»  представленное  ранее, подтверждает  данный  вывод. Было  установлено,  что  траектория  дважды  описывала  петлю  именно  в  «правом  вращении»  Σ fPm  модели  и вынужденно  отбрасывалась  в  центробежную  часть шкалы RW2 (область -М)  под  динамическим  внешним  воздействием.


Таким  образом,  для  каждой  модели  существенным  и  определяющим  фактором  является  «точка  старта»,  или  первичные  координаты  начала  функционирования  модели  (F M°нач.,   FΨ°нач.),  чем  задается  траектория  прецессии  Σ f Pm  модели.

Как  уже  отмечалось  ранее,  изменчивость  или  более  активное  функционирование  FΨ-составляющей  может  быстро  поменять  Ψ-задачу  модели.  Для  ά-модели  это  может  произойти  практически  мгновенно,  для  макромодели  это  может  занять  очень  короткий  период  времени  со  сменой  знака  Σ f Pmi ,  что  означает изменение  соц.оценки.  А  это в  свою  очередь  изменит  подчиненность  масс  Ψ-функции  и изменение  модуля  и  аргумента  главного  вектора  модели.


Рассмотрим  заданность  вариантов  траектории  прецессии  Σ f Pm  ά-моделей  на примере  (рис.3.6.1):
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Принимаем по условию, что  мы имеем  4 стереотипных  БК ВМ «Семья»  с  координатами  tнач.:








1. вм-Ф  «фермер» 
    - F M = 2,5    FΨ = 1,0;

2. вм-Р   «рокфеллер»   - F M  = 5,0       FΨ = 5,0;





 

3. вм-С  «сизиф»           - F M  = -2,5      FΨ = 1,0;






4. вм-К  «клепто»
    - F M  = -2,0     FΨ = -2,0.





По условию примера эти  модели  -  базовые  конечные с заданным уровнем  задачи-функции  для  каждой  БК  модели :










-  вм-Ф,  вм-С,  вм-К  -  функция  физиологического  уровня,  развитие  (накопление)  масс  М-сферы.







-  вм-Р  -  функция  стратегического  уровня,  развитие  и  накопление  масс  М и Ψ-сферы.









Все  БК-модели  по  собственным  характеристикам считаем  условно  равнозначными.

Но  уже  в  первые  часы  после  t нач.  новые  ά-вм включаются  в соц.систему  своих  БК ВМ «Семья»,  и  уже  по  факту  рождения  приобретают  различные  значения  масс  М-сферы: 



 -   ά-вм –Ф      F M°нач = 2,5    (Δ=  0,4)      FΨ°нач  = 1.




 -   ά-вм –Р       F M°нач = 5,0    (Δ=  5,0)      FΨ°нач  = 5.




-   ά-вм -С       F M°нач = -2,5   (Δ= -2,0)      FΨ°нач  = 1.




-   ά-вм –К       F M°нач = -2,0   (Δ= -2,0)     FΨ°нач  = -2.






Обозначим  на  схеме  точки  координат  Σ f Pm  ά-моделей  после  исполнения  ими  уровней  задач  функций:











(•) 1 -  базовый уровень - обеспечение самосохранения и стабильного функционирования. 














(•) 2 -  физиологический  уровень -  обеспечение  стабильного  функционирования  за  счет  собственных  масс  модели.










(•) 3 -  стратегический  уровень  -  обеспечение  наращивания  собственных  масс  с решением  стратегических  функций  в  макросистеме.







Анализ  схемы  3.6.1  показывает,  что  достижение  конечной  задачи  (рост  +Ψ  и +М-масс)  возможен  для  всех  новых  ά-моделей,  но:







1.   ά- вм-Ф  «фермер» плановой  точки  (•) 3  может  достичь  только  через  рост  +Ψ-масс  так  как  рост  М-масс  ограничен  М-координатой  БК  ВМ  «Фермер».




2.   ά-вм-С  «сизиф»  плановую  точку  (•) 3  может  также  достичь  через  рост  +Ψ- масс,  но  в  данном  случае  БК ВМ  «сизиф»  имеет  отрицательную  величину.  Причем (•) 3   будет  в  области  сектора « Nirvana»,  а  не  «Eldorado».







3.   ά-вм-К  «клепто»  области  положительных  значений масс Ψ  М-сфер может достичь через  рост  +Ψ-масс,  повторив  траекторию  ά-вм-С  через  сектора«Сизифия» (Siz),  «Фанатия» (Fan),  «Нирвана»  (Nir),  к  сектору  «Эльдорадо» (Eld).






В  реальности  ά-вм-К  «клепто»  может достигнуть только сектора «Дикий  Запад» (WW),  так  как  функционирование   ά-вм  в центробежной   области  шкалы RW2  неизбежно создаст у  вм-К «клепто» значительные минус-массы, особенно  в  Ψ-сфере,  что естественно, снизит  значение  соц.оценки  и  сместит  Σ f Pmi   в область  отрицательных  значений.



4.  ά-вм-Р   «рокфеллер» имеет  преимущество  перед  всеми  изучаемыми  моделями. Данной   вм-Р  «рокфеллер» достаточно  только  наращивать  собственную  +Ψ массу  и  она  с  минимумом  усилий  (затрат)  выйдет  в  область  значений  сектора  «Эльдорадо» (Eld).                     


Из  рассмотренного  примера  можно  сделать  следующий  вывод:





1.  Для  максимально  благоприятного  роста  масс  ά-моделей  включенных  в  БК ВМ «Семья»,  последняя  обязана  обеспечить  наличие  плюс  М-масс в  значениях  выше физиологического  уровня  задач  ά-вм СС .  При  этом  необходимо  сохранить  значения  FΨ-составляющей  модели  в  области  положительных  значений.



2.  При  небольших  значениях  +М  масс  модели  (и  учитывая  инертность  масс  М-сферы),  ά-вм  достичь  сектора  «Эльдорадо» (Eld)  может  только  за  счет  роста   +Ψ  масс,  которые  затем  вызовут  рост  +М  масс.  Этот  вывод  верен  и  для  ά-моделей  с  минус-М  массой,  но  имеющих  +Ψ  массу.










3.  ά-модель  с  отрицательными  начальными  М  и  Ψ-составляющими  должна одновременно  исполнять  две  функции  роста  положительных  значения  масс  и  в  обеих  вариантах   вероятность  достижения  области  «Эльдорадо» (Eld)  мала,  так  как  модель  за  время  прецессии  Σ f Pmi   в  области  отрицательных  значений  вынужденно  нарастит  -m массы.  Это  снизит  суммарную  соц.оценку  модели  и  сместит  Σ f Pmi в  область  отрицательных  значений  шкалы RW2.
Здесь срабатывает эффект «скелета в шкафу...».   Наиболее  вероятны  конечные  точки:  «WW» - при  М-прецессии,  и  «Nir»-  при  Ψ- прецессии.    


Вывод:  -  для  любой  ά-вм  начальные  координаты  Σ f Pmi   определяют  (задают)  траекторию  прецессии   f Pm  модели,  или  иначе  судьбу  личности.  

Конечно  же,  это  не  то  пещерное  понимание  фатализма,  к  которому  мы  привыкли,  но  разница  в  стартовых  условиях  определяет  функционирование   модели:  расход  сил  и  средств,  энергетическую  обеспеченность,  и  сроки  решения  задач  с  вытекающими  отсюда  последствиями.  Проведенный  анализ  не  обрекает  ά-модели  с  неудовлетворительными  стартовыми  условиями  на  прозябание,  а  уже на  предварительной  стадии  разработки ТСС  показывает острую  необходимость  в  обеспечении  всем  ά-моделям  хотя  бы  примерно равных стартовых  условий.    Протекционизм  макромодели  по  отношению  к  своим  ά-моделям  -  это  не  дань  морали  и  гуманизму,  а  непременное  условие  жизнестойкости  самой  макромодели.

Очевидно,  что  данный  вывод  в полной  мере  может  быть  отнесен  и  к макромоделям,  функционирующим  в  системе  отсчета  макро-ВМ  «СHS».






3.7  Определение  суммарного  функционального  потенциала  масс  макро-ВМ  «СHS». 
       Шкала  социальной  оценки  Σ f Pmi   RW3  «Роза  Мира».    




В  предыдущих  главах  мы  определили,  что каждая  ά-вм  (личность)  одномоментно  исполняет  множество функций-задач,  которые  имеют  разные величины  ± масс  подчиненных  i-функции.  Также  все  функции  имеют  суммарную  соц.оценку  с  положительным  или отрицательным  знаком,  отражающим качественную социальную характеристику  ά-вм .
Отметим,  что  суммарная  соц.оценка  i-функции  -  есть  сумма  положительных  и  отрицательных  значений  исследуемой  функции: 









±Цi  =  а fi   +   (-b fi);   где:   



а fi   -  величина  (часть)  функции, имеющая положительную  соц.оценку;

(-b fi)- величина  (часть) функции, имеющая отрицательную  соц.оценку.



Общая  схема  формирования  ά-моделей  и  макромоделей  позволяет  считать,  что  данные  выводы  могут  быть  отнесены  и  макромоделям.







Тогда,  при  исследовании  макро-ВМ  «СHS»  если  мы  обозначим  на  шкале  RW2  проекции  суммарного  потенциала  масс  Σ f Pm  всех  макромоделей  ВМ «Государство», входящих  в  макро-ВМ «СHS» (Цивилизация  HS),  тогда  мы  можем  определить  Σ f Pmi макро-ВМ «СHS»   на  некий  нулевой  отсчет  времени.








Рассмотрим  данный  вопрос  на  схеме  3.7.1 :


1.- обозначим  на  шкале RW2   координаты  Σ f Pmi  всех  макро-ВМ «Г», входящих  в цивилизацию  HS, мы  получим  площадь SC с  центром в секторе WW, что  может  служить  качественной  характеристикой  данной   макро-ВМ «СHS».



Данная  схема -  диаграмма  аналогична  метеорологическому  термину–диаграмме  «роза  ветров»,  но это  лишь  чисто  внешнее  сходство  т.к.  в  основу  положены  другие  задачи  с их  дальнейшим  развитием.  

Вместе  с  тем,  принимаем  рабочее название  «шкала RW2»,  или  шкала  «Rouse  World» («Роза Мира»).




Двухмерная  шкала RW2   отражает  только  проекции Σ f Pm  макромоделей  ВМ «Государство» и  уровни  задач  функций  исследуемых  ВМ .



Но  мы  имеем  также  конечную  качественную  характеристику  любой  модели  (соц. системы)  -  ± Цi  социальную  оценку.










Тогда,  в  шкале RW2   обозначим  
на  оси  Z  значения  соц.оценки  (± Цi  )  и  шкала  приобретает  трехмерный  вид  и, как отмечено выше,  получает  рабочее обозначение шкала RW3  «Rouse  World»  («Роза Мира»).













Принимаем  координаты  Σ f Pmi  схемы  3.7.1  в  качестве  примера,  задаемся  недостающей  величиной  ± Цi  и  строим  шкалу  RW3  схема  3.7.2.  Для примера  это будут  значения: 


  -     Nir  -  ± Цi  =  +1.   – базовый  уровень  задач  Σf,







-    Eld  -  ± Цi  =  -1.    – базовый  уровень  задач  Σf,  







-    FP   -  ± Цi  =  +2.   – физиологический  уровень  задач  Σf,






-    WW-  ± Цi  =  -5.   -  стратегический  уровень  задач  Σf,






-   Jurа  -  ± Цi  =  -3,5 -  физиологический  уровень  задач  Σf,






-   Clp   -  ± Цi  =  -3,5 -  физиологический  уровень  задач  Σf,




-   Siz    -  ± Цi  =  0,0  -   


«   


,




-   Fan   -  ± Цi  =  +3,0-


«  


.




Отсюда  значение  суммарной  соц.оценки  Σ Цi  будет:





 Σ Цi    =  Цi  +  (-Цi)  =   - 7 ед.







 Σ Ц ВМ«СHS»  =  - 7 ед.









Для  построения  шкалы RW3  выбираем  прямоугольную  диметрическую  проекцию  в  которой  строим:



1). -  на  плоскости  абсцисс  -  шкалу RW2  где  обозначены  проекции  точек Σ f Pm  макромоделей  ВМ «Государство»,  рассматриваемой  нами  ВМ «СHS»  по  примеру  схемы  3.7.1.














2). -  восстанавливаем  перпендикуляр  на  плоскости  абсцисс,  выше  и ниже  которой  разносим  значения - шкалу  ± Цi  социальной  оценки  и  получаем  шкалу  RW3.



3). -  на  шкале  RW3  разносим  значения  ± Цi  социальной  оценки  Σ f Pm  макромоделей  ВМ «Государство»  исследуемой  модели  ВМ«СHS»  и  получаем  трехмерную  модель.














4).  -  находим  точку  Σ f Pmi  ВМ«СHS»  на  трехмерной  шкале RW3  которая  обозначает  характеристику  модели  на  некий  отсчет  времени.







Здесь  следует  отметить,  что  более  наглядным  будет  Т-мультпроекция  динамики  величин  Σ f Pmi  за  период  времени  функционирования.  Это  позволит  определить  установить  закономерности,   выявить  тенденцию  изменений  и  затем  принять  корректирующие  решения.













Отступление:    -  представленная  схема  3.7.2  -  это  пример  демонстрирующий  принцип  работы  шкалы  RW3  и  принятые  значения  Σ f Pmi -  плоды  интуиции  автора и реальные  характеристики  макро-ВМ«СHS»  могут  значительно  отличаться  от  принятых.
Но  вместе  с  тем  шкала  RW3    как  и  вся  ТСС  в  целом  исключает  еще  один  миф  современности:  миф  о  равноправии,  под  которым  обычно  понимают  уравниловку.  Поклонниками  теории  всеобщего  равенства  традиционно  являются  коммунисты,  но  и  либералы  практически  нивелируют  мировое  сообщество  единой  схемой  глобализации.
Однако,  равноправие  не  есть  уравниловка,  равенство  в  правах  перед  законом  и  даже  равенство  возможностей  в  самореализации  личности,  совсем  не  исключают  такой характеристики как неравнозначность  моделей.









Для  соц.системы  «Семья»  утрата  ά-моделей  «ребенок»,  «пенсионер»  большая  трагедия  (причем  первая  снижает  жизнестойкость  ВМ «Семья»  в  +ПНИИР),  однако  это  еще  не  означает  катастрофу  для  функционирования  ВМ «С ά».  Но  утрата  ά-вм  с  суммарной  функцией  «производство»  (родители)  фактически  ставит  под  вопрос  сам факт  существования  модели  «Семья».  Вывод  допустим  и  для  макромоделей.





Распад  соц.системы  с  минимальной  энергетикой  Σ f Pmi  -  тоже  отрицательное  явление  для  макро-ВМ«СHS»,  но  это  не  катастрофа,  а  вот  последствия разрушения  функциональной  модели  «Соц.лагерь»  с  распадом   СССР - это  воздействие  по  всей  базе макро-ВМ«СHS»  и  эти  последствия  только  начинают  проявляться  в  полной  мере.


3.8  Неодновременность   максимумов  роста   системообразующих  масс  модели,  как   стимулятор  изменчивости  модели.
При  исследовании  ВМ  СС,  кроме  одномоментного  расчета  масс  на  t°  ИР  (определение  абсолютных  значений),  значительный  интерес  представляет  также  динамика    изменения  масс  модели  за  определенный  период  функционирования.




Ранее  мы  отмечали,  что  изменение  величин  масс  происходит  под  воздействием  трех  основных  причин  (процессов):










-  внутреннее  воздействие  -  разность  значений  плюс  и  минус - масс  модели,  разность  значений  масс  М  и  Ψ-сфер,  ±Δ mi   изменение  отдельной  массы  с    генерацией  ±Δ Fi ,  приложенной  ко  всем  макроуровням  модели  и  вызывающей  соответствующую  реакцию  ±RΔi.













-  внешнее  воздействие  -  суммарная  фоновая  и  динамическая  нагрузка  среды  ИР,  фоновое  давление  и  динамические  силы  внешней  экспансии  от  других  моделей,  силы  приложенные  к  точке  t°  по  третьей  координате  -  временной  оси.  F+t  -  силы  рефракции  из  +t  (+ПНИИР),   F­t  -  силы  инверсии  из  ­t  (-ПНИИР),  а  также  другие.




-  комплексное  воздействие  -  фактическое  реальное  воздействие  на  массы  модели,  суммирующее  первые  два  процесса.  Внутреннее  и  внешнее  воздействие  могут  рассматриваться  как  частные  случаи  для  решения  конкретных  исследовательских  задач,  следовательно,  имеют  полное  право  на  анализ  и  их  раздельное  рассмотрение.



Таким  образом  многообразие  воздействия  сил  на  модель  в  виду  их  разнородности,  множества  и большой  разницы  в  абсолютных  величинах,  энергетическом  потенциале  и  времени  периода  воздействия,  приводят  к  различным  изменениям  массы  исследуемой  модели.  














Так  как  исполнение  главной  задачи-функции  любой  ВМ  предполагает  обеспечение   благоприятного  функционирования  модели,  что  в  свою  очередь  задает  координаты  Σ f Pmi    в  секторе  «Эльдорадо» (Eld)  - наличие  + М  и  +Ψ-составляющих,  то  большое  значение   получает  фактор  неодновременности  максимумов  роста  масс  модели  за  период  функционирования  t°  --  tn .






Рассмотрим  неодновременность  максимумов  роста  системообразующих  масс  стандартных  стереотипных  ά-моделей,  (данный  вопрос  для  макромоделей  рассмотрим  в  отдельной  главе).  







Схемы  и  графики  строим  с  учетом  трех  главных  координат  ά-модели:



-  масштаб  (М),









-  система  отсчета  (∟С),








-  координата  времени  (Т).








Принимаем:  масштаб  - условный,   систему отсчета  для  ά-вм  -  ∟С  макро-ВМ «Г», координату  времени  для  ά-вм  -  период  прямого  функционирования  t°  ­  tкон.. 



































В  качестве  примера  примем  к  рассмотрению  три  стандартных  стереотипных  модели:








1.  ά-вм    «Советская»,





2.  ά-вм    «Японская»,





3.  ά-вм    «Героиновая».





В  принципе  примерно  равнозначными  могут  считаться  только  первые  две  модели,  третья  модель  приведена  как  пример  иррационального  функционирования  ά-модели.  Представленные  графики  отражают  рост  только  плюс-масс  моделей  ИТР  (инженерно -технических  работников,  или «белых  воротничков»),  как наиболее  динамичного  социального  слоя  общества.








По  условию  определяем,  что  ά-вм  «С»  и  ά-вм  «Я»  обладают  равными  начальными  (стартовыми)  Ψ  и  M-характеристиками.  Сравнение  первых  двух  моделей  показывает  внешнее  воздействие  макро-ВМ «Г»,  сопоставление  третьей модели  ά-вм «Гер.» - пример негативного  внутреннего  воздействия.





Стереотип  функционирования    ά-вм  «С»:    

 -  завершение  образования  -  в  25  лет,







        

- максимум  карьерного  роста  -  после 45  лет,








-  максимум  обеспечения  физиологического  уровня  f­ния (Фстр.) -    после  45  лет,






  





-   выход  из  активной  фазы  функционирования  (пенсия)  -  60  лет,




-   t кон.  -  окончание  прямого  функционирования  -  67  лет.

















Стереотип  функционирования  ά-вм  «Я»  :





-  завершение  образования  -  в  19  лет,






 -  максимум  карьерного  роста  -  в  30  лет,







- максимум обеспечения физиологического уровня f​- ния (Фстр.) - 45 лет,


  -  выход  из  активной  фазы  функционирования  (пенсия)  -  65  лет,




-  t кон.  – окончание  активной  фазы  функционирования  -  75  лет.
 

Здесь  уместно  напомнить  японскую  поговорку: «...образование  -  в  19,  карьера -  до  30-ти,  после  45  -  уже  стыдно  быть  министром,  будь  советником  и  наслаждайся  жизнью ...».  













При  всей  условности  построения  кривых  обоих  графиков  (1; 2)  можем  сделать  примерный  анализ  функционирования  ά-вм    в  СССР  и  Японии:





1.  В  макро-ВМ  СССР  -  более  длительный  срок  получения  образования,  карьерный  рост  отнесен  к  45 – 50 годам,  причем  при  крайне  низкой  материальной  базе,  чем  быстро  снижаются  абсолютные  значения  М-сферы  и  ЭС-масс  модели,  более  ранняя  пенсия  (исключение  из  активной  фазы  функционирования)  и  как  финал  - t кон.  в  67 лет


2.  В  макро-ВМ  «Япония»  -  менее  длительный  срок  получения  образования,  раннее  начало  активного  функционирования  с  одновременным  обеспечением  максимума  физиологического  уровня  f-​ния (Фстр.).  После  45  -  50  лет  переход  в  более  спокойную  фазу  активного  функционирования,  пенсия  -65 лет,  и  75  лет  - t кон. .




Вывод:    -  режим  функционирования  ά-вм  «Я»  более  рациональный  и  благоприятный,  позволяющий  через ускоренный  срок  обучения,  раннюю  карьеру  и  формирование  Базы  (физиологического  уровня  f-​ния (Фстр.)  сохранить  более  длительный  срок  максимума  ЭС (энергетического  ствола)  модели  с  плавным  переходом  в  более  спокойный  режим  активного  функционирования,  что  увеличивает  весь  период  функционирования.














3.  Главной  отличительной  особенностью  третьей  ά-вм «Гер.»  является  резкое  снижение  всех  масс  модели,  которые  даже  не  развиваются  до  уровня  физиологических  функций-задач.  После  tфункц  =  15  лет   все  массы  достигают  своего  максимума в  20  лет,  далее  следует  резкое  снижение  величин,  с  наступлением  tкритич.  в  25  лет,  и  прекращением  функционирования  (смертью)  -  до  35  лет.  Б  (база)  -  практически  не  развивается.
Причина  столь  низкой  эффективности  и  раннего  разрушения  модели  в  замещающей  функции  главной  задачи  ά-вм «Гер.».  Наркоман  тоже  по-своему  реализует  главную  задачу:  всеми  силами  старается  обеспечить  себе  режим  благоприятного  функционирования  -  регулярно  употреблять  наркотики.  Но  данная  задача  лишь  отчасти  и  короткое  время  может  считаться  плюс-функцией  только  в  его собственной  системе  отсчета,  пока  он  не  осознает  гибельность  порока.  Во  всех  других  системах  отсчета  -  это  отрицательная  функция  и  она  в  минимально  короткие  сроки  уничтожает  все  массы  модели.








Общий  вывод:   






1.  ά-вм  должна  исключить  все  функции,  аномально снижающие  развитие  системообразующих  масс,  и  стремиться удерживать  все  системообразующие  массы  на  стратегическом  уровне  задач-функций.





2.   макромодель  для  «своих»  (включенных  в  нее)  ά-вм,  должна  обеспечить  высокие  значения  плюс-масс  ά-моделям  в  начальный  период  активного функционирования  не  ниже  физиологического  уровня  задач-функций,  с  плавным  снижением  нагрузки  на  заключительном  этапе  функционирования.







3.  неодновременность  максимумов  роста  системообразующих  масс  ά-вм    (База -М сфера  1-25 лет,  2-5 лет)  снижает  жизнестойкость  модели  и  не  обеспечивает  главную  задачу  -  режим  благоприятного  функционирования.







3.8.2 Неодновременность  роста  максимумов системообразующих  масс макромодели.












Приведенные выше  в  главе 3.8.1  вопросы исследования  неодновременности  максимумов  роста  масс  ά-моделей  могут  быть  отработаны  на  основе  статистических  данных  для  различных  слоев  населения  (ni).








При  рассмотрении  данного  вопроса  применительно  к  макромоделям  (ВМ «Г»,  ВМ  «Этн.СHS»  и  ВМ  «СHS»)  необходим   расчет  и  анализ  всего  ряда  макромоделей  за  максимально  возможный  период  функционирования.







Отработка  всей  суммы  макромоделей  ВМ  «Государство»,  входящих   в  макро- ВМ  «СHS»,   несомненно  даст  большой  разброс  значений  максимумов  системообразующих  масс  по  временной  оси функционирования  Т-мир. , но в системе отсчета  макро- ВМ  «СHS»  точки  максимумов  будут  группироваться  на  определенных  участках  оси  Т-мир. ,  что  закономерно,  так  как  научно-технический  прогресс  и  развитие  социальных  систем  с  обменом  масс  шел  параллельно  во  всех  государствах.







И что особо важно,  по этим  ключевым  периодам  мировой  истории  нашей  цивилизации  можно  определить  режимы  среды  ИИР  так,  как  эти  периоды  очевидны  и  общеизвестны.  Также,  исходя  из  установленных  фактов  мировой  истории,  мы  можем с  достаточной  точностью  определить  точки  максимумов  системообразующих  масс макромодели  ВМ  «СHS».



Макромодели  и   ά-модели  имеют  общие  принципы  формирования  и  функционирования,  однако  необходимо  еще  раз  отметить  существенные  различия.  


1).  Длительность  функционирования:







ά-модели  -  ограничена  периодом  прямого  функционирования  (срок жизни  личности:  предельный  достоверно  зафиксированный – 123 года,  стандартная  продолжительность  жизни  65 – 80  лет),  то  есть  ά-модели  конечны  в  ИИР.


Макромодели  ВМ «Государство»  -  период  прямого  функционирования  на  один,  два  порядка  больше  (столетия,  тысячелетия).




2).  Аура  (силы  внешней  экспансии  i-модели)  и  силы  инверсии:





ά-модели  -  не  умаляя  ценности  каждой  ά-вм  для  макромодели,  отметим,  что  абсолютное  большинство  ά-вм  своей  Ψ M-деятельностью  обеспечивают  лишь  свое  воспроизводство  и  их  аура  внешней  экспансии ограничивается  лишь  связями  с  другими моделями.










Число  ά-вм,  воздействующих  по  всей  Б  (базе)  макро-ВМ«СHS»,  крайне  ничтожно и  может  быть  оценено  в  долях  процента,  но  только  эти  ά-вм  обладают  реальной  функцией  инверсии  из - ​t ,  в  t°  и  в   +t .








Почти  вся  остальная  масса  ά-вм  обладает  лишь  теоретической  силой  инверсии,  с  очень  кратким  сроком  затухания  в  Σf   в  +t.








Макро-ВМ  -  они  обладают  несопоставимо  большой  массой  и  энергетической  составляющей,  абсолютно  каждая  макромодель  изменяет  ИИР-ть  и  обладает  значительной  силой  инверсии  (F инв.i)  которую  необходимо  учитывать  при  расчете  макро-ВМ «СHS» на  t°.     













Также  отметим,  что  для  макро-ВМ  «Эт.С»  («Этноцивилизация»)  длительность  периода  прямого  функционирования  практически  приближена  и  равна  длительности  прямого  функционирования  макро-ВМ «СHS»,  пока  существуют  носители  этно- Ψ массы,  ά-вм  (личности)  данного  этноса.










Несомненно,  сейчас  еще  функционируют   макро-ВМ «Эт.С»  «Инки»,  «Ацтеки»,  «Римляне»,  «Византийцы»,  причем  этнос  «Иудеи»  восстановил  в  1947 году  государство  Израиль.













Весь  классификационный  ряд моделей  объединяет  общий  принцип  формирования, где  вначале  учитываются   первичные  массы:









1.  население  (n),









2.  база  (Б),












 и  уже  через  наличие  Ψ M-деятельности   производные  массы:






1.  М-сфера  (± mм   массы),








2.  Ψ –сфера  (± mψ  массы).










Исследовать  неодновременность   максимумов  системообразующих  масс  макро-ВМ «СHS»  можно  решив  следующие  задачи:








1).  Определить  типы  и  параметры  уже  исполненных  (завершенных)  режимов  ИИР  (найти  t нач. ,  t кон. ,  длительность  режимов,  фазы  режимов,  дать  краткую  характеристику  динамики  масс).











2).  Привязать  во  времени  t° (t° = 19  апреля  2004  года)  к  действующему  режиму,  найти  его  фазу,  учесть  вероятную  погрешность  определения  сроков  (дат)  режима  и  фаз  и  найти  приближенные  средние  значения.








Далее  скорректировать  полученные  значения  с  учетом  не  рассматривавшейся  ранее   i – составляющей,  на  t° = 1.11.2007 г.









3).  Сделать  краткий  предварительный  анализ  действующего  режима  определить  возможные  управленческие  решения  по  преодолению  кризисных  процессов  функционирования  макро-ВМ «СHS»  на  t° = 1.11.2007 г.







Данная  глава  3.8.2  была  уточнена  в  апреле  2004 г.  и  вторично  скорректирована  на  конец  октября  2007 года,  и  задачу  поставленную  в  главе  решаем  двумя  вариантами:


1.- предварительный,









2.- уточняющий.











Предварительный  вариант:









1.- «по  факту»  реально  состоявшихся  событий и  процессов  мировой  истории  с  учетом  динамики  изменения  системообразующих  масс  найти  тип  и  параметры  режимов  по  принятой  схеме  нагрузок  среды  ИИР.









2.-  сделать  краткий  анализ  динамики  режимов.





Уточняющий  вариант:









1.- использовать  теорию  доктора биологических наук, цитолога,  Сергея  Леонидови-ча  Загускина  и  уточнить  параметры  режимов  функционирования  макро-ВМ «СHS».



2. -  определить  вероятную  погрешность  и  факторы  снижающие  точность  расчетов.







Отступление:  -  всем,  кто  читает  эти  строки.







От  автора:  работа  была  начата  19  февраля  1996  года ( вечером,  если  это  кому-то  интересно).  Через  три  месяца  исполнится  двенадцать  лет, как  я  пытаюсь  завершить  эту  работу.  Я  хотел  ускорить  разработку  ТСС  с  помощью  политиков  и  других  -  сильных  мира  сего.  Но  никто  не  захотел  уделить  мне  даже  полчаса  времени,  чтобы  выслушать.  И  тогда  пришлось  всю  работу  делать  в  одиночку,  причем  всем  надо  понимать,  что  это  только  первый  этап,  самое  начало.  Я  убежден,  что  найдутся  люди,  которых  заинтересует  данная  работа,  и  они  начнут  развивать  её.  Но  процесс  совершенствования  теории  соц.систем  бесконечен,  как  бесконечно  познание  мира  и  места  человека  в  нём.  Вместе  с  тем,  даже  в  таком  схематичном  виде,  ТСС  позволяет  сделать   первые  практические  выводы.  И  поэтому  я  принимаю  решение  в  завершающих  главах  работы  показать  весь  процесс  и  логику  расчета  схем  режимов,  а  также  гипотезы,  вытекающие  из  ТСС,  чтобы  обозначить  путь  тем  кто  пойдет  дальше.  





(Гремят  фанфары... занавес..., а  мне  надо  работать  дальше.  ( ).



Определение  режимов  ИИР  и  фаз  режима  СКР. Схема  расчета  №1.














Итак,  1-й  вариант,  предварительный,  где  следующие  процессы  соответствуют  принятой  схеме  режимов  ИИР:









1).  ЛР  -  ламинарный  режим.









Временными  границами  ЛР  однозначно  следует  считать  длительность  ЛР -периода  после  завершения  геологического  формирования  настоящей  Б (Базы).  Существующая  Б (База)  макромодели  окончательно  сформировалась  после  окончания  ледникового  периода  с  глобальным  потеплением  климата.  Началом  глобального  потепления  принято  считать   по  определению  археологов  -12500  лет  до  Р.Х.  






Окончанием  ЛР -режима  мы  определяем,  как  завершение  периода  самоизоляции  макро-ВМ «Г», входящих  в  макро-ВМ «СHS»  с  началом  освоения  всей  Б (Базы)  модели. Данной  датой  может  быть  только  одна  дата  -  открытие  Америки  Христофором  Колумбом  - 12  октября 1492 года.  После  открытия Америки,  за  последующие  50  лет  сознание  ά-моделей  цивилизации  HS  было  радикально  изменено  географическими  открытиями  и  человечество осознало  размеры своей  Базы,  что послужило  взрывом  внешней  экспансии и  кардинально  изменило  соц.систему.










Отсюда: 

 - t нач.  =  -12500  до  Р.Х.








- t кон. =     1491,78  год.








Тогда  Тлр  =  13992,78 лет,  или  ≈  14000 лет.








При  действии  ламинарного режима  (ЛР) закрепляется  процесс  возникновения  первичных  базовых  конечных  (БК)  и  функциональных  ВМ  с  замкнутым  внутренним  функционированием.  Внешние  связи  подчинены  практически  одной  задаче: «...выжить  самому,  подчинить  или  уничтожить  любую  другую  конкурирующую  соц.систему.»



Массы  в  ЛР:













1).  База  -  Б  макро-ВМ «СHS»  <  S  ΣБ планеты.






       Число  БК  ВМ  и  функциональных  ВМ  -  нестабильно,  связи  между  БК ВМ «Г»  -  незначительны,  и  осуществляются  в  основном  путем  открытой  агрессии.



2).  М-сфера,  Ψ –сфера,  ЭС -  абсолютные  значения  минимальны,  имеют  нестабильное  суммарное  приращение  плюс-масс,  зависящее  от  фонового  давления  среды  ИР  (F среды ИР).   Минус-массы  (-mΣ)  практически  полностью  регенерируется  Б  (базой)  модели.
















2).  ТР -  турбулентный  режим.







t нач.  =  1491,78  г.









t кон. =    1944,67 г.
 

Длительность  ТР:    Т тр. реж.  =  452, 89  лет.




Дату  окончания  ТР  определяем  как  окончание  периода  формирования  всей  суммы  БК ВМ  ( в системе  отсчета  макро-ВМ «СHS»)  и  завершением  периода  освоения  Б  (окончание  второй  мировой  войны).










Массы  в  ТР:













1).  База  -  стабилизация  числа  БК ВМ  «Г».





База  макро-ВМ «СHS»  =  S  ΣБ планеты.






  Значительный  рост  измененной  Б (базы)  модели,  где  Б изм. >> Б естеств.


2).  М-сфера  (± mм),   Ψ –сфера  (± mψ)  завершение  формирования  структуры  и  макроуровней  масс.  На  t кон.ТР  - резкий  количественный  рост  масс  и  образование  постоянных  связей.













3).   –m  -минус  массы модели постоянны, значительны,  невозможность  регенерации суммарной  минус-массы  модели  (-mΣ )  массами  Б (базы),  на  t кон .ТР  -  резкий  прирост  минус-масс.














3).  КР -  кавитирующий  режим.     



















t кон=  1944,67  г.









t кон. =   1990,63  г.     

Длительность  КР:   Т кав.реж.  =   45,96 лет. 




По  стандартной  схеме  КР функционирование  макро-ВМ «СHS»  возможно  осуществить  только  за  счет  постоянного  увеличения  расхода  (утраты)  масс  базы  (Б)  модели. Этим  условием  вынужденно  задается  рост  значений  минус-масс  до  равенства  с  плюс-массами,  после  чего  следует  смена  режима.








Массы  в  КР:













1).  Б  (База)  -  расход  (утрата)  Б  →  max;








  Б измен. ≈ Б естеств.  →  max.









2).  ЭС,  М-сфера   -  достигают  max  ≈  к  1990,6 году.




 - Приращение   + m  М-сферы, ЭС исполняется за  счет увеличения  расхода  масс  Б. 


-Фиксируется неравномерность  развития  БК ВМ «Г»  и  возникновение  паразитического  взаимодействия  между  моделями  (закрепляется дисбаланс  развития  стран:  противоречия  «Север – Юг»,  «Запад – Восток»). 









3).  Ψ –сфера  -  с  середины  70-х  годов  постоянно  нарастает  процесс  полярной  смены  знака  традиционного  ψ-вектора  развития  макро-ВМ «СHS»  (уход  от  реальности,  отрицание  традиционных  моральных  ценностей  и  культуры,  неудовлетворенность  существующими    ψ-векторами  развития).

4).  СКР -  суперкавитирующий  режим.


















t нач  =  1990,63  г.









t кон.  и  даты  фаз  режима  -  объект  определения.


Физический  характер  любой  нагрузки  может  иметь  два  вида:





-  статические  нагрузки  -  на  мгновенный  отсчет  времени  (tº),  который  при  исследовании  моделей  соц.систем   может  обозначать  любой  необходимый отрезок  времени  (секунда, час,  сутки, год),  нагрузка  обозначается  в  виде  постоянной  силы приложенной  ко  всем  точкам  модели.






-  динамические  нагрузки – характеризуются прежде всего энергией, импульсом силы 




периодом  воздействия  и  точкой  приложения  к  объекту.
Воздействие  всех  нагрузок  на  модель  вызывает  в  последней  изменения  масс  (напряжения  и  деформации),  накопление  которых  всегда  имеет  три  основные  фазы:



 - фазу  накопления воздействий на массы,  предполагающую  возможность  полного  восстановления  измененных  масс;








 

-  фазу  «предела  текучести»,  предполагающую  возможность  сохранения  модели,  но  с  обязательными  остаточными  деформациями  масс  модели;




 

-  фазу  разрушения  модели,  когда  деформация  масс  модели  прекращает  ее  функционирование  и остаточные  плюс  минус-массы  (± mi) модели  включаются  в  другую  модель  (систему  отсчета).











Длительность  фаз  режима  нагрузки  при  решении  технических  задач  конструкторами  рассчитывается  с  применением  такой  дисциплины  как  сопротивление  материалов,  где  главной  задающей характеристикой  являются  физические свойства  материала  (удельный  вес,  твердость,  модуль  упругости  и  др.).  Рассмотрение  воздействий  нагрузок  на  модели  в  ТСС  допускает  аналогичные  по  смыслу  характеристики,  которые  будут  определены  после  отработки  большого  массива  моделей  фактически  существовавших  БК ВМ «Государство».  Но  разработчикам  векторных  моделей  даже  при  применении  упрощенных  схем  сопротивления  материалов,  следует  всегда  учитывать  пси-фактор (±Ψ функцию)  модели.  Так  как  ±Ψ fi  одномоментно  может  изменить  характеристики  масс  модели.  Согласно  знака  соц.оценки  и абсолютной  величины,  функция ±Ψ fi  может  повысить  или  уменьшить  прочность  модели.  Но  общая  логика  исследования  должна  сохранятся:  суммирование  нагрузок,  накопление  деформаций  и  начало  «предела  текучести»,  затем  быстрый,  практически  одномоментный  «сброс» - разрушение  модели.




Для  предварительного  расчета  фаз  режима  СКР  оценим  по  аналогии  с  сопроматом  фазовое  отношение  как   90 :  9  :  1  (ед.).









Начало  СКР  t нач  =  1990,63   принимаем  по  следующим  причинам:




1.  На  tº = 1990,63  (уничтожение  БК ВМ  «СССР») -  произошел  резкий  одномоментный  количественный  и  качественный  «сброс»  плюс-массы  (М,  Ψ,  ЭС)  макро-ВМ «СHS»  в  минус-массу  модели.  Это  означает  разрушение  функциональных  моделей  и  ВМ- сателлитов,  составляющих  около  50 процентов,  а  по  части  показателей  и  больше,  всей  массы  макро-ВМ «СHS».












2.  Главным  фактором  дальнейшего  функционирования  макро-ВМ «СHS»  является  прирост  плюс-масс  (+m)  за  счет  поглощения  («сжигания»)  своих  бывших   +m.


Этим  закрепляется  новая  схема  взаимодействия,  паразитический  симбиоз,  когда  меньшая  часть  макро-ВМ «СHS»  существует  только  за  счет  разрушения  (уменьшения +m)  другой  большей  части  макромодели.









Массы  в  СКР:












1).  Б  (База)  -  рост  абсолютных  значений  утраченной  базы.




           -  Б изм.  →  Б  утр.










2).  М-сфера  -  сброс  +m  в  → -m;









-  Δ-m  >>  +m;










-  дисбаланс  ± m  по  Б (Базе)  модели.







3).  Ψ-сфера  -  закрепление  смены  знака  Ψ-вектора,  +Ψ вектор  модели  заменен  на -Ψ  вектор.  











-  резкий  рост  -Ψ массы  (-mΨ  →  max),  а  именно:







-  отказ  от  принципов  гуманизма,  приоритет  силы  в  отношениях,  протекционизм  культу  потребления  и  навязывание  непопулярности  идее  созидания,  уход  от  реальности ά-моделей (алкоголизм,  наркомания, телесуррогатная  жизнь, уход ά-вм в виртуальный мир  вместо  активной  функции  в  реальной  М-сфере).









На  данном  этапе  работы  ограничимся  принятыми  к  рассмотрению  процессами,  сводим  значения  в  таблицу   3.8.2  и  рассчитываем  отношение  длительности  режимов:


Δ1  =  Т лр  /  Т тр;          Δ2  =  Т тр  /  Т кр;








Тогда  через  отношение  Δ1  /  Δ2  получим  кратность  длительности  критического  крайнего  режима  СКР  и  определим  длительности  фаз  всех  режимов. 

















Таблица  3.8.2.   Вариант  №1  -  расчет  фаз  режима  СКР  через  кратность  длительности  предшествующих  режимов (см.табл. 3.8.2 далее на след. стр.)









Определив   искомую  длительность  режима  СКР,  через  принятую  зависимость  концентрации  нагрузок  90 :  9  :  1  находим  длительность  фаз  режима  СКР:


1).  Фаза  1-скр.  k1  = 0,9 · 14,66 =
13,194 лет.  t кон. Ф1  = 2003,82 =27 окт. 2004 г.
2).  Фаза  2-скр   k2  =  0,09 · 14,66 = 1,319 лет.     t кон.  Ф2    =  2005,14 = 8 февр. 2006 г.
3).  Фаза  3-скр   k3  =  0,01 ·
 14,66 = 0,15  лет.     t кон.   Ф3    =
2005,29 = 14 апр.2006 г.

	Режимы  функционирования ВМ «СHS»  в  ИИР


	         Даты
	Длительность режимов  (лет).
	Кратность  режимов.  Т1  /  Т2
	Кратность  длительностей  Δ1 /Δ2                    

	
	Абсолют.

значения.
	Календ. даты.
	
	
	

	ЛР
	tнач.    
	-12500 до Р.Х.  
	12551 до н.э.       
	≈ 13992 лет.
	-
	-

	
	 t кон.                                                                          
	1491,78
	12.10.1492 г.
	
	
	

	ТР

	t нач.   
	1491,78
	12.10.1492 г.
	        452, 89
	Тлр  /  Ттр      30, 894
	           -

	
	t кон.              
	1944,67
	 2.09. 1945 г.
	
	
	

	КР
	t нач.                 
	1944,67
	 2.09. 1945 г.
	          45,96
	Т тр / Т кр  9,854
	           -

	
	t кон.                   


	1990,63
	19.08.1991 г.
	
	
	

	СКР
	    t нач.   
	1990,63
	19.08.1991 г.
	          14,66
	30,894/9,854 3,135265
	  Тскр= =45,96/ 3,14= 14,66 лет.         

	
	    t кон.
	2005,29
	 5.04.2006 г.
	
	
	



Отступление:  Проведенный  приближенный  расчет  показывает,  что  фактически  режим  СКР  уже  состоялся  и  оппоненты  могут  заметить,  что  катастрофических  последствий  Кризиса  Кризисов  (КК)  пока  не  наблюдается.






Данный  расчет  варианта   №1  проводился  в  начале  2002 года,  возможности  отработать  фактическую макро-ВМ «С HS» не было, поэтому автора устроил   примерный  расчет режима  СКР,  причем  по  максимумам  Б (Базы)  и  М-сферы.  Далее  с  получением  новых  данных  расчет  был  уточнен,   что  и  представлено  в  данной  главе.





Здесь  также  уместно  отметить,  что  начало  любой  фазы режима  СКР  практически  невозможно  уловить  (заметить,  опознать)  без  расчета  и  формирования  реальной  модели  и  ее  контроля  в  +ПНИИР  (проектируемой  нулевой  изучаемой  реальности  в  +t).



Из-за  эффекта  «аберрация  близости»  любой наблюдатель,  (кстати  как  и управляющий  макроуровень  модели)  являясь непосредственным  участником  социальных процессов,  (Ψ-М  деятельности),  как  правило  реагируют  уже  по  факту  состоявшихся  событий.

Следовательно,  управляющие  решения  в  подавляющем  большинстве  случаев  исполняются  уже  вдогонку  событиям,  когда  предпочтительней  профилактические,  демпфирующие  решения  (функции).


Для  проведения  уточняющего  расчета  режимов  среды  ИИР  отметим  два  обстоятельства:









Обстоятельство  первое:  Далее  в  главе  3.9  в  рамках общей  теории  соц.систем  вся 



         сумма режимов объединена  в  мегациклы,  которые  следуют  в  естественной  очередности,  исходя  из  принципов  иерархической  причинно-следственой  иерархической зависимости  (ПСИЗ).  А  именно: 










- «Энергия» (Е),  









- «Пространство»  (S), 








-«Время»  (Т). 











Причем,  подразумевалось,  что  начало  мегацикла  «Энергия»  начинается  в  точке  t° =  -12500 лет  до  Р.Х.,  но  это  верно  лишь  отчасти.







Начальной  «точкой»  мегацикла  Е  следует  считать  начало  потребления  внешних  источников  энергии  ( начало  постоянного  использования  огня).  Эта  технология  позволила  качественно  на  порядки  улучшить  условия  функционирования  ά-моделей  гуманоидов  предшествовавших  Homo Sapiens`у .  Неоспоримо, что именно  использование  огня  обеспечило  защиту,  повысило  комфорт  условия  жизни  и  дало  новые  технологии  труда.



Это  макроизменение  и  породило  цивилизацию  H.S.,  так  как  протогуманоиды,  использующие  внешний  источник  энергии  эволюционировали  быстрее,  чем  другие  виды  приматов,  даже  использующие  орудия  труда.









Палеоархеологи   достаточно  точно  определяют  период  начала  использования  огня,   это  было  ≈  - 1,5  миллиона  лет  назад.  


Данный  период  функционирования  макро-ВМ  «СHS»  от  t°ά = - 1.500.000 млн. лет  до  t° лр = - 12500 лет  до Р.Х  необходимо  считать  периодом  качественного  и  количественного  плюс изменения  главной  системообразующей  массы  в  ТСС,  показателя  «n» - население,  или  ά-моделей.






То  есть,  в  данном  периоде  эволюционный процесс отобрал  для  функционирования наиболее  оптимальный  биологический  вид  гуманоида  (H.S.)  и  усложнением  Ψ-М деятельности  был  дан  старт  режиму  ЛР. 









Обозначим  данный  период  как  ά-период  макро-ВМ  «СHS»  с  длительностью  1,5  млн.  лет. 














Обстоятельство  второе:   
Из  полученной  таблицы  3.8.2  (вариант  №1)  выявляется  определенная  закономерность:






-  длительность  режимов  рассчитанных  «по  факту»  уже состоявшихся  исторических  процессов  и  отвечающих  стандартной  схеме  режимов,  растет  в  геометрической  прогрессии  с  кратностью  ≈ 3÷3,1 единиц.









В феврале  2004 года  автором  из  открытых  источников  выла  получена  дополнительная  информация  подтверждающая  принятую  логическую  схему  исследования  неодновременности  max  роста  системообразующих  масс  макромодели.





Напомним,  что  ТСС  исследует  функционирование  ВМ,  где  главный  показатель  «n»  (население),  то есть  живые  разумные  приматы (HS), составляющие,  как  социальные  системы,  так  и  биосистемы.  











В  этой  связи  ТСС  подкрепляется  теорией  и  экспериментальными  исследованиями  цитолога,  доктора  биологических  наук  Сергея  Леонидовича  Загускина.





Он  и  его  коллеги  установили:








1).  Каждый  из  множества  биохимических  процессов  клетки  протекает  со  своей  периодичностью.










2).  Максимумы  роста  выработки  различных  веществ  разнесены  во  времени  и  взаимовлияние  строго  согласовано  друг  с  другом.








Как  известно,  жизнь  организована  по  иерархическому  принципу  и  определены  следующие  уровни:










-  макромолекула,  клетка,  ткань,  орган,  организм,  популяция,  биоценоз,  биосфера.
Намеренно  опускаем  схему  интеграции  и  функционирования  биосистем  и  уровней  где  главный  критерий  -  энергетика. 

То  есть  наличие  в  природе  изменяющейся  с определенным  ритмом  энергии,  которая с  max   кпд  потребляется  именно  возникшим сообществом.






Определенно,  что  во  внешней  среде  существует  многоуровневая  ритмика  различных  энергий,  а  биосистемы  объединяясь  и  усложняясь,  создают  многоуровневые  системы  для  их  улавливания. 











С.Л. Загускин  разработал  иерархию  уровней,  теоретически  и  экспериментально  доказал,  что  для  устойчивости  биосистем   необходимо,  чтобы  между  периодами  их  биоритмов,  как  на  каждом  уровне,  мак  и  между  уровнями,  существовали  определенные  соотношения.













Определено,  что  они  отличаются  в  π,  π ², π
³ раз и  т.д.   То  есть,  периоды  подчиняются  геометрической  прогрессии.  







Данный  вывод  согласуется  с  кратностью  длительности  режимов  среды  ИИР,  полученных  в  таблице  3.8.2  (вариант  №1,  от  2002 года). 

 Итак  мы  имеем  точно  обозначенные  границы  двух  соседних  режимов:  турбулентного  (ТР)  и  кавитирующего  (КР)  по  максимумам  масс  Б (Базы)  и  М (М-сферы).  Через  кратность  длительности  режимов  равной  π,  π ², π³,  и  так  далее,  пересчитаем  таблицу  3.8.2  (вариант  №1)  с  учетом  геометрической  прогрессии  по  С.Л. Загускину  (где  кратность  между  режимами  КР  и  СКР  равна  π  =  3,14155826).










Таблица  3.8.2 (вариант  № 2,  уточненный,  по  max  Б и  М-сферы,  апрель  2004 г.)

	Режимы ИИР.tнач.  t кон.

	     Даты  режимов
	Длительность режим  (лет.)
	Кратн.режим     (Δ)
	Фазы  режима.
	Крат.фаз реж.
	Длит. фаз реж. tф лет. 
	       Д    а    т    ы.

	
	Абсол.  значен.
	Календ.
	
	
	
	
	
	Абсолют. значен.
	Календарн.

	1. ά-реж.   Т нач.      
Т кон.
	1380308,4
	≈1,38 млн. лет
	1367758
	
	1-я
	Т-Σ t2, t 
	793798,0
	≈-1,370 млн. лет.
	≈-1,370 млн. лет.

	
	- 12550,
	12551.  март.14.
	
	
	2-я
	Т / π
	435375,0
	- 578361,0
	≈-578,0 тыс.лет

	
	
	3-я
	Т / π²
	138585,0
	- 142986,0
	≈-143,0 тыс.лет

	2.ЛРЕ        Т нач.      
Т кон.
	- 12550,
	12551.  март.14
	14042-  
96,4٪

	97,4048  
π ∙ π³


	1-я
	  -  ,, -
	8149,42
	- 4400,78
	-4401 октябрь.12

	
	1491,78
	12 окт. 1492 года.
	
	
	2-я
	 -  ,, -
	4469,8
	       69,2
	14 марта 70г  н.э.

	
	
	3-я
	-  ,,-
	1422,78
	1491,78
	12октября 1492 года.

	3. ТРЕ     Т нач.                
                       Т кон.

	1491,78
	12 окт.  1492 г.
	452,89  3,1115٪  от ΣТ
	31,0053   π³ 
	1-я
	- ,,-
	262,84
	1754,62
	15 авг. 1755 года.

	
	1944,67
	2 сент. 1945 г.
	
	
	2-я
	- ,,-
	144,16
	1898,78
	12 октября  1899  года.

	
	
	3-я

	- ,, -

	  45,89

	1944,67

	2 сентября  1945 года.


	

	4.КРЕ     Т нач.      
                 Т кон.
	1944,67
	
	45,96  0,316٪ от ΣТ
	9,8694 π²
	1-я
	- ,,-
	26,67
	1971,34
	5 мая  1972 года.

	
	1990,63
	19август1991 года
	
	
	2-я
	- ,, -
	14,63
	1985,97
	21 декабря  1986 года.

	
	
	3-я
	- ,, -
	4,66
	1990,63
	19 августа  1991 года.

	5.СКР Е  Т нач.      
	1990,63
	19август1991 года
	14,63  0,1025٪от ΣТ
	3,1416  π
	1-я
	- ,, -
	8,49
	1999,12
	13 января  2000 года.

	Т кон.
	2005,26
	5 апреля  2006 года
	
	
	2-я
	- ,, -
	4,66
	2003,78
	20 октября  2004 года.
	

	
	
	3-я
	- ,, -
	1,48
	2005,26
	5 апреля  2006 года
	



Рассмотренные  два  варианта  расчета  таблицы  3.8.2   в принципе  дают верную  схему  смены  режимов,  но  следует  помнить,  что  процесс  смены  режимов  -  это  следствие  максимумов  всех  системообразующих  масс  модели  ( Б,  Ψ и  М-сферы,  ЭС,  также  необходимо  учитывать  соотношение  + масс  и  -масс  модели).







Вариант  № 2  таблицы  считаем  приближенно  верным  по  max  Базы  и  М-сферы.  Проводим  уточненный  расчет  варианта  № 3  с  учетом  максимума  Ψ – сферы.  Максимум  Ψ –сферы  мы  определили  как  1968,5 ÷ 1975,4,  что дает  среднее  значение  Ψ max  примерно  как  tº max  ≈  1971,9 г. +  Δ t ср.СКР  =  (1990,2  -  1986,7)  =  4,82 : 2  =  2,41 г.



       1971,9  +  2,41  =  1974,07 г.









По  стандартной  схеме  через  кратность  πⁿ рассчитываем  длительность  суперкавирующего  Ψ – режима,  а  также  календарные  даты  фаз  СКР- Ψ.  Затем  определим  дату  одновременного  наличия  трех  максимумов  масс:   Б,  М  и  Ψ-сферы.  Данную  дату  можно  считать  t нач. Σ СКР  -  началом  суперкавитирующего  режима  среды  ИИР  по  сумме  трех  основных  системообразующих  масс  макро-ВМ  «СHS»  







Одновременно  следует  обратить  особое  внимание  на  тот  факт,  что  режим  СКРΨ   является  предшествующим  (исходным,  или  инициирующим)  для  СКР БМ.




Отсюда  логично  следует  вывод,  что при благоприятном  функционировании макро- ВМ  «СHS»  3-ю  фазу СКР Е  сменит  режим  регенерации  масс  (РР Е-Ѕ )  при  смене  мегацикла Е («Энергия»)  на  мегацикл   Ѕ («Пространство»).  








Длительность  режима  регенерации  РР ΨЕЅ  должен  быть  кратным  числу  π  и  большим  по длительности,  так  как функция  регенерации  всегда  больше  функции  разрушения  тогда:

РРi  Е – Ѕ   >  СКР i    в  π   раз  и  очередность  фаз  РР Е-Ѕ  будет  такой  же: Ψ,  M + Б.

Таблица   3.8.3.  Расчет  СКР ΨЕ  (суперкавитирующего  режима  Ψ-массы  макро-ВМ «СHS»  


	Режим   tнач.         tкон.

	Д     а    т    ы
	Длитель- ность        (лет).
	Крат-   ность.        Δ
	Фазы.
	Кратн.  фаз    Δ ф.   
	Длит.   фаз.     (лет).


	       Д   а   т   ы

	
	Абсол.     значения
	Календ.
	
	
	
	
	
	Абсолют.   значения 
	

	СКР ΨЕ       t  нач.             
	                 1974,07
	26 янв.  1975 г.
	                  14,63 
	 π = 3,1416
	1-я
	Т-Σ ф (2,3).
	8,5
	1982,57
	

	t  кон.
	1988,7
	13сент.    1989 г.
	
	
	2-я
	Т / π
	4,65
	1987,22
	

	
	
	
	
	
	3-я
	Т / π²
	1,48
	1988,7 
	

	РР Ψ Е÷Ѕ      t  нач.
	1988,7
	13сент.  1989 г.
	45,96
	π = 3,1416
	1-я
	-  ,,  -
	26,67
	2015,37
	

	t  кон.
	2034,66
	29 авг.   2035 г.
	
	
	2-я
	-  ,,  -
	14,63
	2030,0
	

	
	
	
	
	
	3-я
	-  ,,  -
	 4,66
	2034,66
	

	Для  фазы  1  РР Ψ Е÷Ѕ   находим  мини-циклы,  где  дли-тельность  также  определяем  через  кратность  π .         1-й = t ц1ф1= t ф1 / π²= 26,67 : 9,8694= 2,7 лет.-инерцион-ное  разрушение  модели.                                                        2-й = t ф1 / π =8,49 лет. –реакция «отката»-анализ.             3-й = t ф1 – (Σ tц1, tц2) – стабилизация  функции регене-рации. 
	1 ц
	
	2,7
	2007,0
	

	
	2 ц
	
	8,49
	2015,49
	

	
	3 ц
	
	15,48
	2030,97
	

	                Находим  длительность  и  даты  фаз  СКР  по  max  Ψ,M,Б –масс макро-ВМ  «СHS». 

	СКР Σ        t  нач.средн.
	1989,67
	2 сент.    1990 г.
	14,63
	π = 3,1416
	1-я
	Т-Σ ф (2,3).
	8,5
	1998,17
	

	t кон.средн.
	2004,3
	20 апр.  2005 г.
	
	
	2-я
	Т / π
	4,65
	2002,82
	

	t нач.среднее = tконΨ. + t нач.МБ / 2=1988,7 + 1990,63    / 2  =1989,67 – это  будет  среднее  значение  с  учет.Ψ.
	3-я
	Т / π²
	1,48
	2004,3
	


Получив  уточненные  даты  и  длительности  фаз  режима  СКР Σ   по  суммарному          максимуму  трех  системообразующих  масс,  определяем  суммарный  режим  регенерации  (РР Σ Е÷Ѕ)  и  рассчитываем  длительности  режимов  мегациклов  «Ѕ»- (Пространство),  «Т» -(Время),  как  вероятный  прогноз  дальнейшего  функционирования  макро-ВМ «СHS» в  +ПНИИР,  где  вся  схема  расчета  аналогична  принятой  и  подчинена  принятому  закону  кратности  π  ÷  πⁿ.












	
	Абсол.  значен.
	Календ.  даты.
	
	
	
	
	
	Абсолют. значения
	Календар. даты.

	РР Е÷Ѕ      t  нач. 

t  кон.
	2004,3
	20 апр.  2005 г.
	45,96 лет
	π²=  9,8694
	1-я
	Т-Σt2.3.
	26,67
	2030,97
	21дек.   2031 г.

	
	2050,26
	5 апр.    2051 г.
	
	
	2-я
	Т / π
	14,63
	2045,6
	7авг.     2046 г.

	
	
	3-я
	Т / π²
	4,66
	2050,26
	5апр.   2051 г.

	             М е г а ц и к л    «Ѕ»  («Пространство).
	

	ЛРЅ         t  нач.

t  кон.
	2050,26
	5 апр.   2051 г.
	4469,5     96,47 ٪
 
	
	Примечания:  1.кратность  длительности  мегациклов  «Е»  /  «Ѕ»  равна   π  = 3,141558.    2. Σ Тмц Ѕ  =14558.58   /   π  = 4633,2 лет,  где  1٪= 46,3302 лет.                                            3. Расчет  дат  и  длительности  фаз  режимов  «Ѕ»  и  «Т»  не  отвечает  задаче  данной  работы  определения  характеристик  ИИР,  и    представляет  академический  интерес т.к.  не  закончился  еще  мегацикл  «Е» - Энергия.                                                                                                 

	
	6519,76
	6520 г.
	
	
	

	ТРЅ            t  нач.

t  кон.
	6519,76

6663,91
	Окт.    6520 г.

Ноябрь  6664 г.
	144,15      3,115 ٪
	π³
	

	КРЅ             t  нач.

t  кон.
	6663,91
	Ноябрь  6664 г. 
	14,64        0,316 ٪
	π²

	
	6678,25
	апрель 6679 г.
	
	
	

	СКРЅ          t  нач.
t  кон.
	6678,25
	апрель 6679 г.
	4,75         0,1025 ٪
	π
	

	
	6683,3
	Апрель  6684 г.
	
	
	

	РР Σ Ѕ÷Т    t  нач.
	6683,3
	Апрель  6684 г.
	14,93
	tскр ∙π
	

	
	6698,22
	Март   6699 г.
	
	
	

	           М е г а ц и к л      «Т»   («Время»).
	

	ЛРt             t  нач.

t  кон.
	6698,22
	Март   6699 г.
	1422,75   96,47 ٪
	
	 1.  Кратность  длительности  мегацикла  Ѕ  к  мегациклу Т  равна   π = 3, 14155826.               2.  Σ Т мц «Т»  =  4633,2  / π =1474,81 лет,  где  1٪Т  =  14,7481 лет.                                                                                                                       

	
	8120,97
	Декабрь 8121 г.
	
	
	

	ТРt             t  нач.

t  кон.
	8120,97
	Декабрь 8121 г.
	45,88     3,1115 ٪
	π³
	

	
	8166,85
	Ноябрь  8167 г.
	
	
	

	КРt              t  нач.

t  кон.
	8166,85
	Ноябрь  8167 г.
	4,66        0,316 ٪
	π²
	

	
	8171,51
	Июль     8172 г.
	
	
	

	СКРt           t  нач.

t  кон.
	8171,51
	Июль     8172 г.
	1,51         0,1025 ٪
	π
	

	
	8173,02
	Январь  8173 г.
	
	
	



Таблица  3.8.5.  Расчет  суммарного  режима  регенерации  (РР Σ  Е÷Ѕ)  при  смене  мегациклов  Е (Энергия)  ÷  Ѕ (Пространство).




















Вторично  отметим,  что  длительность  любого  режима  регенерации  всегда  будет  больше  предшествующего  режима  СКР,  так  как  изучаемая  реальность  -  это  модель  реального  физического  мира,  где функция  регенерации  всегда продолжительнее  функции  разрушения  (СКР).


























На  основании  данных  таблиц  3.8.2  ÷  3.8.5  мы  имеем  следующие  длительности  мегациклов  Е,  Ѕ,  Т  мега-периода  «Первичная  материя»:





м/ц  Е  (Энергия)    -                ≈  14566 лет,






м/ц  Ѕ  (Пространство)   -        ≈    4633 года,






м/ц  Т  (Время)    -                    ≈    1475 лет.







Тогда  суммарное  время  мега-периода  «Первичная  материя»  будет  (без  начального  ά- режима  ИИР)   ≈   20664  года,  где  ≈  14500  лет  уже  почти  состоявшийся  м/ц Е.  На  следующие  два  расчетных  мегацикла  приходится  6108,1 лет  мега-периода.  Но  следует  понимать,  что  при  всей  сложности  функционирования   макро-ВМ «СHS»   в  пройденных  режимах,  наиболее  критическим  (фактически  разрушающим  модель)  является  режим  СКР.   

Поэтому  обозначенные  расчетные  мегациклы  Ѕ,  Т  не  могут  наступить «автоматически»,  как  естественный   процесс  без  затрат  каких  либо  усилий  макро-модели.  Наоборот,  именно  переход  макро-ВМ «СHS»  после  завершения  мегацикла  через  СКР -режим  с  частичным  разрушением  модели,  через регенерацию масс  может  позволить макромодели  перейти  на  качественно  новый  уровень  функционирования. 


 

Тогда,  расчетные  мегациклы  Ѕ,  Т   следует  воспринимать  как  оптимальный  вариант  продолжения  мирового  исторического  процесса,  
для исполнения  которого  потребуется  приложить  максимально  большие  усилия  и  затраты  масс  модели.  И  даже  это  не  может  гарантировать  успеха.  

Только осознанное,  продуманное,  отработанное на  моделях  в  +ПНИР   функционирование  и  подчинение  всех  масс  макромодели  главной  задаче,  обеспечит  макро-ВМ «СHS»  дальнейшее  поступательное  развитие  и  успешное  прохождение  расчетных  мегациклов  Ѕ,  Т.  








Любой  другой  вариант  может  означать  только  одно  -  разрушение  макромодели  и  повторная  «прогонка»  уже  пройденных  режимов (причем,  это  при  «благоприятном»  развитии  событий).  














В  проведенном  выше  расчете  режима  СКР Е   расчет  был  проведен  в  2002  -  2004 годах  по  максимумам  Базы,  М-сферы,  Ψ-сферы  (табл.  3.8.3,  часть  2-я).  Вместе  с  тем  2  сентября   2006  года  был  проведен  уточняющий  третий  вариант  расчета  режима  СКР Е  при  установлении  зависимости  i – составляющей  (информационной  составляющей)  макро-ВМ «С HS».













Мы  уже  отмечали,  что  для  максимально  точного  определения  расчетных  дат  режима  СКР Е   необходимо  определить  максимумы  как  можно  большего  числа  системообразующих  масс  модели,  а  точнее  это  будут:









1).  Max   Б  -  Базы,









2).  Max   М – сферы,









3).  Max   Ψ  - сферы,









4).  Max   n  -  показателя  «население»,






5).  Max   ЭС – показателя  «Энергетический  Ствол»  модели.





Из  определений  ТСС  мы  имеем:







-  каждая  соц.система  (модель)  обязательно  включает  в  себя  ά-модели,  так  как  нет  ά-модели  -  нет  соц.системы;










-  каждая  ά-модель  генерирует  ψ-мд (психоматериальную  деятельность),  то  есть  осуществляет  информационный  обмен  (сознательно-активный  информационный  способ  сохранения  системы).  












Следовательно,  в схему  расчета  режима СКР Е  необходимо  включить  информационную  составляющую  - модели   (im).  Im  должна  отражать  количество (объем),  скорость,   энергетику  и  социальную  оценку  информационной  динамики  модели  (if,   im,   ± Ц if ).
Для  макро-ВМ «СHS»  примерными  точками  смены  режимов   im – составляющей  будут  следующие  события  мировой  истории:









-  ά-период – появление  в  популяции  HS  абстрактного  мышления  и  начало  информационного  обмена  с  применением  технологии  рисунка  или  письма.  Первый  достоверно  установленный  факт  появления  абстрактного  мышления  у  Homo Sapiens`а  примерно  -63 тыс. лет  назад  (артефакт  из  пещеры  в  ЮАР).  Впрочем,  мы  уже  отмечали,  что  все  «точки»  смены  режимов,  фаз  и  циклов  не  следует  воспринимать  буквально,  как  смену  суток  с  отсечкой  точки  события  на  мгновенный  отсчет  времени.  Данные  процессы  всегда  занимают  некую  длительность  периода  функционирования,  как  бы  «смазаны»  во  времени.  Так  что  дату  следует  воспринимать  как  некое  среднее  значение.  Наиболее  древние  наскальные  рисунки  найдены  в  Испании  и  датируются       ≈ - 43  тыс. лет  назад.  












Начало ламинарного режима – ЛР im  автором  не  установлено (нет  исходных  данных),  в  принципе  сейчас  это  представляет  академический  интерес.





-  конец  ЛР im   обозначим  как  1550 год – начало  книгопечатания,  так  как  применение  данной  технологии  резко  и  качественно  изменило  информационный  обмен.  Эта  дата  будет  также  и  началом  ТР im = 1550 г.








-  конец   ТР im  и  началом  КР im  определяем  как  1950 г. (среднее  значение  дат  событий  - начало  телевещания 1939 г.  и  массовое  телевещание  -  1960  г.).




-  конец  КР im  и  начало  СКР im   установлен  достаточно  точно – это  1995,1- время  начала  использования  «Интернета»  (январь  1996 г.),  что  радикально  изменило  информационный  обмен.












Ставим  задачу:  через  наличие  двух  фиксированных  точек  (дату  начала  ТР im  и  дату  начала  СКР im )  определить  t кон. СКР im.     
   







1).  t кон.  КР = 1995,1  -  1550  (t  нач. ТР)  =  445,1 лет : π³ =  14,357 лет.


       Длительность  СКР im   равна  14,357 лет.





2).  Определяем  дату  t кон. СКР im.  -  это  будет:






1995,1  +  14,357  =  2009,457  ≈  17 июня  2010 года.






3).  Определяем  среднее  значение  tкон. СКР  по максимумам  ( im,  Б,  М  и  Ψ-сфер): 



t кон. СКР (Б,  М  и  Ψ-сфер) = 2004,3  +  2009,457 (t кон. СКР im)  =



 =  4013,757  :  2  =  2006,8785  ≈  17  ноября  2007 года.






Таким  образом,  окончанием  суперкавитирующего  режима   макро-ВМ «С HS»  можно  считать  середину   ноября  2007  года.








4).   Рассчитываем  фазы   СКР im.  .







  СКР im.  I  : π²  =  14,357  :  9,8694  ≈  1,45 лет.        tфазы 3  = 1,45 лет.
















 СКР im.    : π   =  14,357  :  3,14156  ≈  4,57 лет.         tфазы 2  = 4,57 лет.















 

СКР im.    -  (tфазы 2   +  tфазы 3)  =  14,357  -  6,02  =  8,337 лет.




5).  Определяем  даты  фаз  СКР im.  :







1995,1 + 8,337  =  2003,437  ≈   9 июня  2004 года  .=   t кон.Ф1  и  t  нач.Ф2.


2003,437  + 4,57  =  2008,007  ≈  3  января  2009 года  =  t кон.Ф2  и t  нач. Ф3.

2008,007 + 1,46 ≈  2009,467    ≈    21 июня  2010  года  =  t кон. СКР im.  

 

Отступление:      - Разработчикам  ВМ  СС  следует  помнить  о  параллельности  происходящего  процесса   максимумов роста  системообразующих  масс  макро-ВМ «С HS».  Дело  в  том,  что  рассматриваемые  макропроцессы,  соответствуют  общим  схемам  деформаций  и  разрушений,  например  технических  изделий,  которые  рассматривает  такая  дисциплина,  как  сопротивление  материалов.   

При  тесте  на  прочность  самолета  или  автомобиля  испытатели  нагружают  изделие  постепенно  (при  определении  статических  прочностных  характеристик),  определяются  участки  концентрации  напряжений,   значения   сил  при  которых  происходило  разрушение.  Здесь  уместна  аналогия  с  процессами  в  социальной  системе:  рост  до  максимума  величины  некой  системообразующей  массы  подобен  росту  нагрузки  на  узел  (систему  связей)  технического  изделия.  Затем  следует  разрушение  отдельных  частей  и  всего  изделия.







Данные  события  происходят  параллельно,  но  их  можно  привести  к  точке  среднего  значения,  которая  будет  фиксировать  факт  разрушения  изделия  (системы)  с  целью  решения  практических  задач.   

3.8.6 Анализ  расчета  неодновременности  максимумов  роста  системообразующих  масс   
макромодели  ВМ  «С HS».























На  tº  =  конец  октября  2007 года  макромодель  «С HS» находится  в  третьей  фазе  СКР  (суперкавитирующего  режима)  с  расчетной  средней  датой  окончания   режима  примерно  в  ноябре  2007 года.  










Завершение  режима  СКР  ставит  перед  управляющим  макроуровнем  ВМ  «С HS»  дилемму:












или,  полное  разрушение  макро-ВМ «С HS»  с  катастрофической  утратой  плюс-масс (+m)  модели,  переходом  ее  в  минус-массу  (-m),  и  разрушением  Базы  (Б)  модели,  что  реверсирует  функционирование  макромодели  на  любой  из  ранее  благополучно  завершенных  режимов  в обратной последовательности:  КР,  ТР,  ЛР,  (и  не  дай  Бог,  ά-режим !) 

или,  найти  управленческие  решения  и  обеспечить  переход  макро-ВМ  «С HS»  из  режима  СКР  в  режим  регенерации  РР Е-S  и  начать  новый  мегацикл  развития  «S».



Оценивая  причины  и  схему  смены  режимов  ИИР,  автор  считает,  что  следует  признать,  что  теорию  социальных  систем  поддерживают  теоретические  труды  и  экспериментальные  исследования  следующих  ученых:








1).  Работы  астрофизика  д.ф-м. наук  Н. А.  Козырева  (1908 – 1983)  по  определению  реликтового  излучения  в  квантовой  физике  источником  взаимодействия  и  признанием  времени  -  физическим,  материальным  видом  энергии.







2).  Работа  профессора  МГУ  Симона  Эльевича  Шноль  - по  влиянию  энергетического  гравитационного  потока  времени  на  изменения  параллельных  проб  физических,  химических,  биологических  процессов - ежедневные  эксперименты  более  50  лет!!! С  1950 года.














3).  Работа  цитолога,   д.б.н. Сергея  Леонидовича  Загускина  о биоритмах  биосистем и  геометрической  прогрессии  кратности  длительности  периодов  между  уровнями  в  π,  π²,  π³ ...  πⁿ  раз.













4).  Работы  академика  В.И.Вернадского  о  ноосфере.

















Данные  работы  подтверждают  рабочую  теорию,  принятые  схемы  расчетов  и  выводы  в  ТСС,  что  делает  реальным  ее  практическое  значение.



















Вместе  с  тем,  проведенный  краткий  анализ  функционирования  макро-ВМ  «С HS»     даже  при  первом  приближенном  его рассмотрении  требует  принятия  срочных  управленческих  решений  по  преодолению  Кризиса  Кризисов  (КК).







Глобальный  КК  мировой  социальной  системы,  или  иначе  суперкавитирующий  режим  среды  ИИР  макро-ВМ «С HS»,  диспропорции  в  развитии  государств,  нарастание  противоречий  в  их  взаимодействии,  а  также  отсутствие  единого  реального  управляющего  макроуровня  (центра),  практически  со  100-процентной  вероятностью  не  приведут  к  корректировке  состояния  М-сферы  и  исполнению  функций  сохранения  +m  плюс-масс  модели.  То  есть,  М-прецессия  Σ fPm  суммарного  функционального  потенциала  масс  практически  нереальна.  












Вместе  с  тем,  реальным  вариантом  нарастить  (увеличить)  плюс-массу ВМ  «С HS» можно  и  необходимо  через  «Ψ-прецессию»  Σ fPm  -  разработку  новой  философско-социальной  доктрины  на  основе  ТСС  и  быстрое  ее  доведение  до  всего  массива  ά-моделей.












 

Это  произведет  необходимое  Ψ-макро  воздействие  (Ψ-функцию  стратегического  уровня  задач),  если  рассматривать  ее  в  шкале  RW2,  то  через  Ψ-прецессию  Σ fPm  макромодели  «правым  вращением»  (по  часовой  стрелке)  сместит  ЦТ  Σ fPm  ВМ  «С HS» в  сектор  увеличения  положительных  масс  Eld  «Эльдорадо».




Положительная   Ψ-прецессия  Σ fPm  макромодели  возможна  по  трем  вариантам:


1).  При  «медленном»,  т.е.  постепенном   Ψ-макро  воздействии  -  положительное  вращение  Σ fPm  по  часовой  стрелке  в  шкале  RW2  будет  смещаться  последовательно  через  сектора  Jura,   Clp,   Siz,   Fan,   Nir.  Это  означает  для  макромодели  значительную  потерю  масс  М-сферы  и  как  следствие,  более  длительный  период  регенерации  плюс-масс  модели.  Соответственно  это  означает  и  более  поздний  переход  модели  в  новое  качество.














2).  При  «быстром»  Ψ-макро  воздействии  -  кривая  Ψ-прецессии  также  сохраняя  правое  вращение  по  часовой  стрелке  будет  более  крутой  и  близкой  к  оси  ординат  (ось  ± Ψ- масс)  шкалы  RW2.  Данный  вариант  означает,  что  макромодель  сохранит  большую  часть  масс  М-сферы  и  через  увеличение  суммарной  плюс-массы  (+ miΣ )  сместит  ЦТ  Σ fPm  ВМ  «С HS»  в   сектор  Eld  «Эльдорадо». 









Отсюда  делаем  вывод:  второй  «быстрый»  вариант  выгодней  и  предпочтительней  первого,  но  при  третьем  варианте  -  отсутствии  Ψ-макро  воздействия  цивилизации  Homo  Sapiens`a   не  позавидуешь!










Третий  вариант  -  БЕЗДЕЙСТВИЕ -  означает  только  одно  - разрушение  модели,  и  никому,  нигде,  не  удастся  отсидеться,  с  мыслью  «...авось  пронесет!».



Однако вернемся  и разнесем  максимумы системообразующих масс макро-ВМ  «С HS»  по  временной  оси  на  графике  3.8.2  (б):
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график  3.8.2.  (б).







Для  наглядности  изменим  масштаб  оси  абсцисс  (Тмир.)  М  1 : 33,\3\  и  рассмотрим конечную часть графика период с 1500 г. по 2000г. график   3.8.2(в)


Оценивая  график  3.8.2  (в),  особенно  интересной  представляется  область  значений  максимумов  масс  макро-ВМ «С HS»  приходящаяся  на  середину  КР  (кавитирующего  режима)  ≈  1970  -  1980 г.г.  

Определенно,  данную  область  значений  максимумов  Б,  Ψ  и  М-сфер,  можно  считать   «исторической  вилкой»  развития  макро-ВМ «С HS»,  так  как  наличие  максимума  плюс-масс  позволяло  макромодели  начинать  освоение  новой  Базы  (Бs)  мегацикла  «Ѕ». При  переходном  периоде  макромодель  могла  уменьшать  минус-массы  модели,  и  удерживать  плюс-массы  на  оптимальном  уровне  до  перехода  модели  в  новое  качество.



В  заключение  необходимо  отметить,  что  отработка  реальных  моделей  позволила  бы  точно  установить  точки  максимумов  всех  системообразующих  масс  макро-ВМ «С HS»  и  определить  временные  границы  режима  СКР Е .  А  сейчас  отметим,  что  уточненной  датой   окончания  режима  СКР Е    определен  июль  2008  года.  





Оставим  данную  дату  без  комментариев.







3.9  Развитие  макромодели,  мега-циклы  и  мега-периоды  функционирования  макро-ВМ «С HS»  при  сохранении  суммарной  плюс-функции   Еld  «Эльдорадо».  Мега-уровни  функции  Еld  «Эльдорадо».   Реверс  развития  макромодели  и  смена  функции Еld  «Эльдорадо»  при  ее  разрушении.























Из  предыдущих  глав  мы  можем  сделать  вывод,  что  наступление  суперкавитирующего  режима  СКРЕ  для  макромодели  хотя  и  является  естественным  процессом  при  поступательном  развитии,  но  не  означает  непременного  уничтожения  макромодели.



Пройденный  путь  развития  макро-ВМ «С HS»,  это  лишь  наш  путь  развития  (больше  сравнить  не  с чем).  И  главная  задача  макромодели  состоит  в  том  чтобы сохранить  рост  плюс-масс,  который  может  быть обеспечен  оптимальным  функционированием  макромодели  и  обязательным  увеличением  Б  (Базы),  после  исчерпания  внутренних  резервов (регенерации минус-масс,  оптимизации функций  «Производство»,  «Потребление» и  «Управление»).













Неизбежность  увеличения  Б (Базы)  в  свою  очередь  предопределяет  характер  последующего  периода  функционирования  макромодели.  Очевидно,  что  это  будет  ЛР-  ламинарный  режим,  но  уже  качественно  другого  мегацикла.






В  главе  3.8.2  характеристика  мегацикла  определялась  степенью  освоения  энергии  макромоделью «С HS»,  это  и  определило  рабочее  название  мегацикла  -  «Энергия».  Но  так  как  увеличение  Б (Базы)  фактически  есть  освоение  нового  пространства  (+ΔЅ),  и  эта  задача  сопряжена  со  многими  трудностями,  что  достаточно  хорошо  известно  нам  по  фактически  исполненному  режиму  ЛР Е.  Тогда  логично  определить  следующий  мегацикл,  как    Ѕ  -  «Пространство».










Таким  образом,  определены  две  из  трех  константы-понятия  физического  мира: Е - Энергия  (1-й  мегацикл)   и   Ѕ – Пространство (2-й  мегацикл).  




Это  предопределяет  третью  константу  Т- Время.







Отсюда  считаем,  что  мега-период  функционирования  макро-ВМ «С HS»  при  плюс  соц.оценке  суммарной  функции  Eld  «Эльдорадо»  будет  состоять  из  трех  мега-циклов  и  трех  уровней  развития  модели,  а  именно:









1).  Мега-цикл  Е – Энергия   -  уже  почти  состоявшийся  мега-цикл  по  освоению      энерговооруженности макро-ВМ «С HS».





2).  Мега-цикл   Ѕ - Пространство  -  База  → max,   освоение  пространства,  как  условие  сохранения  макромодели.






3).  Мега-цикл   Т  -  Время   -  освоение  времени,  как  вида  энергии  (вещества,  по- 




тока)  и  пространства.    







Таким  образом,  после  того  как  макромодель  успешно  преодолеет  СКР Е ,  и  исполнит  переходный  режим  регенерации  РР Е ÷ Ѕ,  тогда  мы  будем  иметь  следующий  график  последовательной  смены  режимов  функционирования  макро-ВМ «С HS»  и  смены  мега-циклов:

График  3.9  определяет,  что  макро-ВМ «С HS»  при  сохранении  плюс-соц.оценки  Σf  Eld  «Эльдорадо»  через  рост  плюс-масс  последовательно  может  исполнить  все  три  мега-цикла  Е,  Ѕ,  Т,  которые  можно  обозначить  как  мега-период  «Первичная  материя» (ПМ1). 
Повторно  отметим,  что  согласно  проведенных  ранее  расчетов  продолжительность  ПМ1   составляет  ≈  20664  лет  (длительности  мега-циклов  Е =14566 лет,  Ѕ =4633 лет,   Т = 1475 лет).  












Обозначенные  мега-циклы  и  весь  мега-период  ПМ1   на  порядок  продолжительнее  так  называемой  «нашей  эры»,  что  может  вызвать  определенные  сомнения,  но  природа  человеческого  сознания  такова  что  человек  стремится  исследовать  и  более  отдаленные  прогнозируемые  события.  Чтобы  не  смущать  робких  читателей,  следующие  выводы  они  могут  считать  рабочей  гипотезой.










Итак,  в  абсолютно  большой  системе  отсчета  мега-ВМ  «Ω»,  согласно  закона  четности,  можно  предположить  существование  других,  разительно  отличных  от  нашего  мира  других  видов  материи,  энергии,  времени.  Здесь  можно  сделать  предположение,  что   макро-ВМ «С HS»  третьего  мега-цикла  и  третьего  уровня  может  совершить  переход  в  качественно  новое  состояние  и  начать  новый  мега-период,  условно  который  можно  обозначить  как  «Первичная  материя – 2»,  то  есть  радикально  будет  изменена  сама  основа  мира  -  материя,  и  так  «ad  infinitum...» (...до  бесконечности)? 
Определение  фаз  режимов  мега-циклов  Ѕ  и  Т  для  макро-модели  ВМ С HЅ»,  находящейся  в  3-й  фазе  СКР Е   за  семь  месяцев  до  окончания  режима – неблагодарное  занятие,  и  мы  отложим  его.











Вторично  обращаем  внимание  разработчиков  и  пользователей  ВМ,  что  всегда  возможен   пятый,  критический  режим   среды  ИИР  -  «ЕЅT -коллапс»,   уничтожающий  макромодель  ВМ «С HЅ»  (полное  обнуление  масс  модели  и  среды  ИИР,  см.  главу  режимов  среды  ИИР).











 














3.9.2  Реверс  развития  макромодели  и  смена  функции Еld  «Эльдорадо»  при  ее  разрушении.














Рассмотрим  данный  вопрос  на  графике  3.9.2.















График  3.9.2.


На  представленном   графике  мы  имеем  ось  абсцисс – Т мир.,  где  в  масштабе  представлены  мега-циклы    Е – Энергия,   Ѕ – Пространство,  Т  -  Время,  в  сумме  обозначаемые  как  мега-период  «Первичная  материя».  Ниже  оси  абсцисс  отображена  проекция  графика  мега-периода  ПМ    а  также  варианты  Ψ-прецессии» и  М-прецессии  Σ fPm  (суммарного  функционального  потенциала  масс  ВМ  «С HS»)  при  замене   Σ f-ции  ВМ - «С HS»  - Eld  «Эльдорадо»,  любой  другой  функцией.








Для примера  будем  считать замещающую функцию - функцией  Clp «Клептократия». Так  как  любая  другая  функция,  при  достаточно  длительном  её  сохранении,  приведет  макро-ВМ  «С HS»  к  разрушению   макромодели.  (О  чем  подробнее  в  следующей  главе.)
Необходимость  постоянного  поступательного  развития  макро-ВМ «С HS»  (при    увеличении   положительных  масс  макромодели  и  плюс-соц.оценке  суммарной  функции  Eld  «Эльдорадо»)  может  быть  подчеркнута  следующими  обстоятельствами:




1).  -  постоянный  прирост  плюс-масс  модели  обеспечивает  последней  запас  прочности,  устойчивость  к  динамическим  нагрузкам  и  даже  после  частичного  разрушения  макромодели  («сброс»  плюс-масс),  макромодель  лишь  переходит  на  более  низший  уровень  режима  ИИР.   Но  макромодель  сохраняется  в  ИИР-ти  и  процесс  прямого  функционирования  может  быть  продолжен,  и  мега-период  может  быть  исполнен  за  более  длительный  период  функционировании.









Отступление: - здесь  уместны  аналогии  с некоторыми  транспортными  средствами, функционирующими  только  при  наличии  скорости  движения  (велосипед,  мотоцикл,  самолет).  При  отсутствии скорости - данное средство не исполняет свою  прямую функцию,  а  применительно  к  соц.системе  -  начинается  процесс  разрушения.





2).  -  чем  больше  абсолютные  значения  плюс-масс  макромодели,  тем  больше  остаточные  плюс-массы  при её  разрушении  и вынужденном  реверсе суммарной  функции. Другими  словами,  новая  макромодель  получает  значительно  больший  стартовый  капитал,   и  реверсирует  в  недавно  пройденный  режим  ИИР-ти,  что  предпочтительней.



На  представленном  графике  3.9.2  мы  имеем: 








1).  -  рост  плюс-масс  при  исполнении  макромоделью  функции  Eld  «Эльдорадо»  происходит  поэтапно  в  мегациклах  Е,  Ѕ,  Т  на  оси  Т мир. от  точки  О1Е    до  точки  О2Е.
2).  -  соответственно  исполнение  минус-функции  Clp  (уменьшение  плюс-масс  макромодели  и  рост  минус-масс)  может  состояться  также  поэтапно  и  сместить  ЦТ  Σ fPm  ВМ  «С HS»  в  любую  точку  ранее  пройденных  режимов.  Это  будет  зависеть  в  основном  от  характера  разрушающих  нагрузок  и  сил  реакции  макромодели.  Но  макромодель  2-го  или  3-го  уровня  будет  иметь  значительно  больший  период  разрушения  и  большие  остаточные  плюс-массы.










3).  -  минус-функции  Clp  на  начальном  этапе  может  исполняться по  двум  вариантам  :  -  через  М-прецессию  Σ fPm  суммарного  функционального  потенциала  масс,  или через   Ψ-прецессию.  Но  совершенно  очевидно,  из  ранее  рассмотренных глав,  что  значительное  уменьшение   масс  одной  из  сфер  макромодели  вызовет  немедленное  падение  абсолютных  значений  масс  другой  сферы,  таким  образом  ЦТ  Σ fPm  ВМ «С HS» в   шкале  RW2   будет  прецессировать  на  оси  исполнения  минус-функции  Clp.   



Соответственно,  мега-цикл  в  котором  находится  макромодель  будет  определять  и  характер  начальных  разрушений  макромодели.  Это  будут:







-  мега-цикл  Е – Энергия,  функцией  разрушения  в  данном  мегацикле  будет   рассеивание  энергетических  масс,   что  означает  разрушение  масс  ЭС  (энергетического  ствола  макромодели)  и энергетических  связей что  и  определяет  энергетическую  необеспеченность  главной  суммарной  функции  модели.  Причем  это  означает  не  только  привычное  понимание  чисто  физических  видов  энергии,  на  которых  стоит  наша  цивилизация  как  на  трех  китах,  а  именно:  электрическую,  газ  и  ГСМ,  но  также  и  другие  массы  ЭС  -  финансовые  потоки  и  также  учитываемые  показатели  ЭС  Ψ-сферы  (показатели  1 ÷ 4  и  др.).


Таким  образом,  функция  разрушения  при  завершении мега-цикла  Е –Энергия  для  макро-ВМ «С HS»  будет  означать  нарушение  энергетической  безопасности.    Ну  как  здесь  не  вспомнить  о  «прозорливости»  высшего  руководства  Российской  Федерации,  и  не  подчеркнуть  соответствие  ТСС  текущему  политическому  моменту.  ( !  Хотя  нелишне  напомнить,  что  работа  над  ТСС  и  её  основные  выводы  были  сделаны  задолго   до  того  как  о  факторе  энергетической  безопасности  всерьёз  заговорили  политики.  Но если  отбросить  иронию,  то  это  так  и  есть:  разрушение  макро-ВМ «С HS»  при  СКРЕ  -  это  нарушение  энергетической  безопасности.










-   мега-цикл  Ѕ – Пространство -   в  данном  мега-цикле  инициирующим  фактором  функции  разрушения  макро-ВМ «С HS»   вероятны  уже  две  составляющие:  нарушение  энергетической  безопасности  (Е-рассеивание  масс)  и  Ѕ -рассеивание  масс,  а  именно:  разрушение  транспортных  связей  между  частями  новой  БЅ (Базы) макромодели.  Рассматривать  данный  вопрос  при  неотработанных  моделях  всего  мега-цикла Е  не  имеет  смысла,  так  что  оставляем  его  для  последующих  исследований.






-   мега-цикл  Т – Время  -  несмотря  на  относительно  короткую  длительность  мега-цикла  (всего  ≈  1475 лет),  к  двум  реально  возможным  инициирующим  факторам  возникнет  еще  один:  Т – рассеивание.  Это  означает:









- нарушение  t – энергетических  связей,






- нарушение  t – пространственных  связей,








- нарушение  t – временных  связей,  что  в первую очередь  означает   аномальный  рост  минус -t масс  (-mt),  а  также  -t – измененной  Бt (Базы).  Решать данную задачу также  «доверим»  потомкам    ( !!!  







Вывод:    Чем  выше  уровень  развития  соц.системы  и  чем  больше  её  плюс-массы,  тем  длительнее  период   её  разрушения,  а  следовательно  и  выше  жизнестойкость  макро-ВМ «С HS».  Также  более  реален  и  обратный  реверс  Σf  Clp  в  Σf  Εld  -  Эльдорадо.


Соответственно,  постоянный  прирост  плюс-масс  при  положительной  соц.оценке  суммарной  функции  Eld  «Эльдорадо»  - есть  непременное  условие  самого  существования  макро-ВМ «С HS»  (цивилизации  Homo  Sapiens`a).








3.10   Максимумы  абсолютных  значений  суммарных  плюс-минус  функций  макромоделей  шкалы  RW3.  Области  истинной  изучаемой  реальности  (ИИР)  и  проектируемых  нулевых  изучаемых  реальностей  (ПНИИР)  шкалы  RW3.



















При  рассмотрении  данного  вопроса  целесообразно  отметить  подобие  макромоделей  и  ά-моделей.  Из  собственного  опыта  каждый  из  нас  знает,  что  на  любой  некий  нулевой  отсчет  времени  он  исполняет  несколько  функций.  Причем  одна  из  них  будет  главной,  так  как  её  исполнению  подчинены  все  действия.  Соответственно,  данная  функция  может  быть  обозначена  в  шкале  RW3  и  может  быть  произведен  расчет  ее  характеристик.













В  теории  соц.систем   позволительно  провести  аналогию  с  макромоделями.  В  макромоделях  также  на  любой  отсчет  времени  исполняется  бесчисленное  множество  функций  таким  же  множественным  числом  ά-моделей.  Причем  заведомо  определенно  исполняются  8  основных  суммарных  функций  шкалы  RW3,  исполнению  которых  подчинено  определенное  число  ά-моделей  и  отнесенных  к  ним  масс  макромодели.




Но  на  любой  отсчет  времени  t◦  одна  из  восьми  функций  считается  главной,  так  как  ей  подчинено  большее  число  ά-вм  и  масс  (±m)  макромодели,  способных  и  исполняющих  fi.  Рассмотрим  представленный  график  3.10.

















График  3.10.

1).  «Падающие»  абсолютные  значения  функций  из области  положительных  значений  +Цi (+соц.оценки)   в  область  отрицательных  значений  соц.оценки.  Это  определяется  наличием  отрицательного  знака  одной  из  составляющих  f-ции.  Для   шкалы  RW3    это  будет  более  75 ٪ , причем  остальные  должны  считаться  временно  положительными  функциями.  














2).  «Взлетающие»  значения  функций  ( +Ψ  -  Nir,  +M  -  FP,  и  суммарная  +Ψ+M f Eld  -Эльдорадо).  Функции   +Ψ  -  Nir,  а  также  +M  -  FP   «истончаются»,  или  энергетически  уменьшаются  по числу ά-моделей  уже достигших  значений  +Ψ  и +М-масс,  так  как число   ά-вм  с  возможностью  исполнить  данную  суммарную  функцию  (Σfi)  достигнув  определенного  максимального  значения  будет  стремиться  к  нулю  (n fi → max → 0).



Таким  образом,  в  шкале  RW3   мы  будем  иметь:







1).  -  две  области  значений  Σ fPm  где  макромодель  уничтожается  через  максимумы  отрицательных  масс.  Это  сектора  Siz  «Сизифия» (max  рост  - Мi),   Jura  «Юра»  (max  рост  - Ψi).  При  постоянном  сохранении  Σ fi   роста отрицательных  масс,  последние достигают  максимума, затем  уничтожают  число  ά-моделей  исполняющих  данную  функцию  до  минимума  и  кривая  прецессии  Σ fPm  модели  падает  в  «черную  дыру»  шкалы  RW3  -  область  уничтожения  макромодели.  Условно  можно  обозначить  данные  две  области,  как  «гибель  от  голода  М,  или  Ψ-сфер».







2).   -  две  области  значений   Σ fPm  где макромодель  уничтожается  через  максимумы  положительных  масс.   Это  сектора  FP  «Фермерский  рай»  (max  рост   +Мi), а  также Nir  «Нирвана»  (max  рост  +Ψi).  В  этих  секторах  при  постоянном  сохранении  Σ fi   роста положительных  масс,  последние достигают  максимума, затем  уничтожают  число  ά-моделей  исполняющих  данную  функцию  до  минимума  и  кривая  прецессии  Σ fPm  модели  падает  в  «черную  дыру»  шкалы  RW3  -  область  уничтожения  макромодели. 
Данные  две  области  также  условно  обозначим,  на  уже  как  «гибель  от  пресыщения  (или  жира)  М,  или  Ψ-сфер».










3).   -  следующие  две  области  значений   Σ fPm  имеют  постоянный  прирост  обеих  составляющих,  одна  из  которых  отрицательная,  то  есть  налицо  рост  разрывной  внутренней  нагрузки.  Это  области  шкалы  RW3   Fan  «Фанатия»  (рост  +Ψ и  -М),  и  сектор  WW  «Дикий  Запад»  (рост  +М  и  -Ψ).
При  постоянном  сохранении  Σ fi   роста  масс  в  данных  секторах  число  ά-моделей  исполняющих  данную  функцию даже  теоретически  не  может  достигнуть  максимального  значения.  Полярные  по  знаку значения  составляющие    сил  суммарной  функции  макромодели  (Σ fi),   достигнут   критической  разрушающей  нагрузки  раньше,  чем  достигнут  максимума,  и  модель  будет  разрушена  внутренним   дисбалансом  сфер (масс)  модели.









Тогда   шкала  RW2   проекция   Σ fPm  на  плоскость  абсцисс  будет  иметь  вид,  где:


1).  Область  истинной  изучаемой  реальности  (ИИР)  ограниченная  числом  ά-вм  с  возможностью  исполнить  fi.  











2).  Область  проектируемой  нулевой  истинной  изучаемой  реальности  (ПНИИР)  с  значениями  числа  включенных  в  fi  ά-моделей  от  max → 0.






Отсюда  делаем  вывод:  











1).  Область  ИИР  в  шкале  RW2  ограничивается  значениями  числа  ά-вм,  включенных  в  Σ fi   макромодели  и  по  абсолютному  значению  близких  к  максимуму,  а  также  ограничивается  докритическими  величинами  разрывных  усилий  от  дисбаланса  ΨМ-масс  модели.














2).    Все  векторы  развития  абсолютно  всех  моделей,  при  их постоянном  длительном  исполнении   (кроме  главного  вектора  Eld  «Эльдорадо»),  ведут  к  разрушению  (уничтожению)  модели.  













3).   Исполнение  функции  вектора   Eld  «Эльдорадо», вынуждает  все  модели  через  приближенно  равнозначное  и  почти  одновременное  накопление   ΨМ-масс  расширять  Б (Базу)
 и  увеличивать  другие  системообразующие  массы.  Это обеспечивает  модели  переход  на  более  качественный,  новый  уровень  функционирования.  В  противном  случае – распад  (уничтожение)  модели.











4).   Переход  макромодели  исполняющей  Σfi
Eld «Эльдорадо» через  рост  Б (Базы)- обязательное  условие,  т.к.  возможность  роста  масс  всегда  ограничивается  конечностью  масс    базы  макромодели  (истощение  Базы  не  позволит  макромодели  сохранить  Σfi
Eld «Эльдорадо»),  а  также  краткостью  режима  СКР – можно  исчерпать  лимит  времени  режима  среды  ИИР.












Таким  образом,  сам  факт  прямого  функционирования   макромодели  в  критическом  режиме  ограничен  условием  уравновешенного  накопления  плюс-масс  при  положительной  соц.оценке,  в  противном  случае  -  уничтожение  макромодели.




3.11  Исследование  моделей  в  минусовой  и  плюсовой  реальности  ( - ПНИИР,  +ПНИИР).   Построение  вероятностных  «коридоров»  функционирования ВМ  СС  в  ± Т.

























ТСС  определяет  главную  задачу  Ψ-М  деятельности  любой  соц.системы  (или  Σf модели),  как  обеспечение  наиболее  благоприятного  режима  функционирования   соц.системы.















При  этом   следует  помнить,  что  режим  благоприятного  функционирования  не  означает  лишь  прирост  плюс-масс  модели.  При  аномальном  увеличении  даже  системообразующих  масс,  управляющий  макроуровень  модели   может  и  должен  уменьшить  данные  массы  до  оптимальных  значений.









Процесс  изменения  системообразующих  масс  модели  может  быть  исполнен  по  двум  основным  вариантам:











1).  Статический  в-т  -  изменение  собственных  масс  модели  через  изменение  внутреннего  взаимодействия.












2).  Динамический  в-т  -  вынужденный  процесс  изменения  масс  модели  при  внешнем  воздействии  среды  (режима  ИИР)
и  ответной  реакции  модели.
 Этот  вопрос  достаточно  подробно  рассмотрен  в  соответствующих  разделах.



Тогда  расчет  параметров  ВМ  в  +t  (+ПНИИР)  будет  означать:





-  определение  последовательности  и  числа  необходимых  изменений  масс  модели  с  конечной  задачей  определения  оптимального  варианта  функционирования  модели  в +t.















И,  соответственно,  расчет  ВМ  в  -t   (-ПНИИР):







-   определение  вариантов  развития  модели:  а)- оптимального,  б)-  реально  возможного,  и  сравнение  их  с  реально  состоявшимся  фактическим  вариантом  развития  модели  в   -t   (-ПНИИР).













Данное  сравнение  позволит  установить  закономерности  статического  и  динамического  функционирования  модели  в  -t,  а  также  выявить  процессы  и  события,  оказавшие  отрицательное  воздействие  на  функционирование  ВМ.






Подобный  анализ  также  может  служить  основанием  для  принятия  корректирующих  управленческих  решений.











Из  двух  составляющих  Ψ-М  деятельности  модели  (FΨ,  FM),  М-составляющая  является  более  инертной  и  подвергается  изменению   ( ± Δm)  более  медленно,  чем  FΨ,  что  обоснованно  отмечалось  в  предыдущих  главах.








Так  как  М-воздействие  требует  значительных  материальных,  энергетических  затрат  и   времени  на  исполнение  М- функции,  то  расчет  «вероятностных  коридоров»  функционирования  ВМ  СС  следует  вести  с  учетом  прогнозируемого  изменения  ± FM,  знака  и  уровня  соц.оценки  М-функции.









Соответственно,  прогнозируемое  изменение    ± ΔΨ ,  а  также  его  знак  и  уровень  соц.оценки  обозначат  совместно с  М-координатой  плановую  точку  Σ fPm  модели  на  +tº2.   Тогда  траектория  Σ fPm  модели  от  tº1 ÷ tº2   будет  плановой  траекторией  прецессии  модели  по  заданному  суммарному  воздействию,  а  область  максимальных  изменений  М  и  Ψ-координат  на  tº2   соединенная  с  точкой  
tº1   образует «коридор»  вероятностных  значений   Σ fPm  модели  за  плановый  период  функционирования  + Δt.





Схема  представлена  на  графике  3.11.











Решаем  следующую  исследовательскую  задачу:








1).  По  полным  координатам  Σ fPm1   Р1
(Цi = -10 ед)  найдем  координаты  Σ fPm2  и  определяем  траекторию  прецессии  по  сумме  координат  периода  прямого  функционирования.





Ось  перпендикулярная  плоскости  шкалы  RW3  на  отрезках  АА1,    ВВ1  является  шкалой  ± Цi  (шкалой  соц.оценки),  соответственно  исходного  значения  Σ fPm  модели  и  после  воздействия.

Часть  оси  ограниченная  точками  А1В будет  осью периода  прямого функционирования  модели  (ось  Тпер.).


Σ fPm  модели  на   tº1:






 FM  =  15 ед.;     FΨ  =  20 ед.;     -Цi  =  - 10 ед.

Задаем  ожидаемое  приращение  ΨM – составляющих  Σ fPm  :






     ΔFM = +15 ед.; 



ΔFΨ = +15 ед.; 




ΔЦi =  +40 ед.





Суммируя  приращение  с  исходными  координатами  Σ fPm  получим  ожидаемые  (плановые)  координаты  Σ fPm  после  воздействия :




FM  = +30 ед.; 






FΨ = +35 ед.; 





Цi = +30 ед.






Соответственно,  проекция  прецессии  Σ fPm  в  шкале  RW2  будет  прямой,  ограниченной  точками   Р1Р2 .










Для  того  чтобы  определить  динамику  изменения  прецессии  во  время  периода  функционирования  можно  взять  последовательно  ряд  отсчетов  ΨM-составляющих  воздействия  (на  примере  1', 2', 3', 4', 5', 6'),  и  тогда  получим  более  точную  характеристику  прецессии,  а  также  и  ее  проекции  в  шкале  RW2  (кривая  Р1 -  n' -  Р2).


График  3.11.2.


По  условию  принимаем,  что:










1).  За   время  функционирования  Тf  при  вероятности  75 %  отклонения  Σ fPm  точки  Р2  могут  составить  не  более  ± 5 ед  для  ΨM-составляющих.








2).  При  снижении  процента  вероятности  менее  25 %  допустимы  следующие  отклонения  значений:












-   FM  =  от  +5 Р 2  ÷ ΔFM = 0    при   FM2  = FM1 .




-  FΨ   сохранив  величину  может  поменять  знак,  и  тогда  координаты  Σ fPmi2  сместятся  в  область  значений  WW,  Jura.  Таким  образом  составляющая  суммарной  функции (Σ fi)   FΨ  может  в  нашем  примере  иметь  значения   +40  ÷ -40 ед.


Вывод:  Тогда  область  значений  ограниченная  площадью  КLCD  с  вершиной  объема  в  -t точки  Р1  будет  «коридором»  вероятностных  значений  Σ fPm  за  tº1 ÷ tº2,  причем  площадь  S1   с  точкой  Р1  образуют  коридор максимальной  вероятности  развития  модели.





Выполнение  исследовательских задач  по  изучению  ВМ  в   +t  и   -t  может  исполняться  по  схеме  воздействий  принятых  в  ТСС:









1).  Изменение  масс  и  функций  исследуемой модели  за  время  прямого функционирования (tпр.f ) при внутреннем  взаимодействии.









2).  Те же изменения (± Δ mi ± Δ fi,) исследуемой BMi при  внешнем  воздействии.








3).  Вариант  комплексного  воздействия  на  BMi  всей  суммы  масс  и  функций. 




3.12  Общие  принципы  масштабирования  и  размерность  при  формировании  и  исследовании  векторных  моделей.    
Главным  принципом  принятия  схемы  масштабирования  в  ТСС  также  как  и  в  других  дисциплинах   является  единая  схема  показателей  и  единая  размерность  для сравниваемых  моделей.












Разработчикам   моделей, особенно  в  начальный  период  при формировании  первых  моделей  следует  прийти  к  взаимной  договоренности  и  определить  масштаб  и  размерность  масс  (объемов)  при  их  графическом  исполнении  в  ИИР.






Автор  ТСС  на  начальном  этапе  работы  начинал  строить  трехмерную  ВМ СС,  но  низкое  техническое  оснащение,  а  главное  параллельная  работа  над  развитием  теории  не  способствовали  завершению  формирования  модели.







Общие  рекомендации  по  масштабированию  векторных  моделей:




1).  -  Очевидно,  что  основными  величинами  обозначения  масс  модели  будут  три  группы  показателей:












- единицы  физических  величин  учитываемых  показателей  -  это  основные  единицы  международной  системы  (СИ):  длина    L  -  метр  (м),   масса   (как  физическая  величина)  М  -  килограмм  (кг).   Показатель  «время»  единиц  СИ,  по  мнению  автора  следует  заменить  насколько  это  будет  возможным  термином  «длительность»,  так  как  в  ТСС  термин  «время»  обозначает  энергетический  поток.  Вместе  с  тем  размерность  длительности  процессов  в  ТСС  следует  принять  как  единицу  СИ  -  секунда  (с).


Также  оправданным  будет  применение  разрешенные стандартом  десятичные  кратные  и  дольные  единицы,  наименования  которых  образовываются  путем  присоединения  приставок,  определенных  Международным  комитетом  как  «Приставки  СИ»  (дека,  гекто,  кило,  мега,  гига,  тера  и  другие).











-   статистическая  группа  показателей   применяемая  Госкомстатом  РФ,  разумеется  должна  быть  отражена  в  принятой размерности и единицах  (рубли, проценты, единицы).












-    группа  условных  показателей   (например  энергетическая  составляющая  функции  и  другие)  должны  быть  определены   разработчиками  моделей  в  процессе  работы  при  формировании  модели.










Для  первых  приближенных  расчетов, например  для  расчета  суммарного  функционального  потенциала  масс  макромодели,  автор  применял  для  определения каждого    коэффициента  отдельную  шкалу,  где  характеристики  коэффициента  оценивались  по  десятибалльной  шкале,  со  знаком  плюс,  или  минус. Характеристики  с плюс  соц.оценкой  на  шкале  были  расположены  выше  оси  абсцисс,  отрицательные  -  ниже.  Такая  схема  при  всей  ее  условности  помогла  автору  обойти  отсутствие  информации  на  данном  этапе  работы,  хотя  конечно  отражает  субъективную  оценку  автора.  Но  это  не  мешало  пониманию  общих  принципов  и  зависимостей  ТСС.








При  графическом  построении  трехмерной  ВМ СС  в  ИИР  разработчикам –программистам  следует  основное  внимание  обратить  на  обеспечение  наглядности  модели  и  не  перегружать  ее  излишними  деталями.  Обязательно  должны  быть отражены  все  системообразующие  массы,  а  также  выделена  динамика  изменений  за  требуемый  период.  Более  подробная  расшифровка  характеристик  должна  задаваться  пользователем.




Следующий  основной  принцип  масштабирования  заключается  в  том,  что  при  отработке  (формировании)  модели  разработчик  должен  определить  необходимый  отсчет  t°  на  который  будет  формироваться  исходная,  первичная  модель. Если  при  дальнейшем  расчете  в  моделях  на  другой  отсчет  времени  динамика  части  показателей  сильно  изменит  условный  конус  модели,  то  следует  ввести  такой  элемент  формирования  как  разрежение  или  повышение  плотности  массы  данного  макроуровня,  с  тем  чтобы  сохранить  наглядность  и  приемлемое  визуальное  восприятие  модели.





И  разумеется  каждой  модели  должен  присваиваться  код,  характеризующий  координаты  модели  в  ИИР  и  ее  идентификацию.








Здесь  можно  было  бы  продолжить  дальнейшее  рассмотрение  определение  каждого  показателя  каждого  макроуровня,  но из-за  лимита времени, так  как  уже заканчивается  режим  СКР Е   и  необходимо  довести  работу  до  широкой  общественности,  закрываем  тему.



2009 год, сентябрь – Конец форматированного раздела «Анализ» оригинала пояснительной записки ТСС.  Далее смотрите раздел «Рабочие гипотезы, вытекающие из ТСС».





Раздел   4.    Рабочие  гипотезы,  вытекающие  из  ТСС.



Заключительные  выводы.













4.1  Гипотеза  о  «Линзе  времени  t°».









К  вопросу  связи  Ψ и  М-реальностей  и  периодах  функционирования  альфа  и  макромоделей   в  системе  отсчета  макро-ВМ  «Ω».



















Как  уже  отмечалось  ранее,  tкон.  то  есть  функция  и  отсчет  времени  прекращения  периода  прямого  функционирования  в  системе  отсчета  ИИР макро-ВМ  «Ωм» будет  одновременно  являться  функцией  и  отсчетом  времени   t нач.  в  системе  отсчета  ИР  макро-ВМ  «Ωψ»  (то  есть  Ψ-реальности). 









Таким  образом,  одно  и  то  же  событие  в  сопредельных  системах  отсчета  обозначает  (переход  функции, а значит  и массы) или  смену события  «разрушение»   на  событие  «начало» (рождение).  Или  иначе,  «конец»  обозначает  «начало».   






При  рассмотрении  данного  вопроса  в  ТСС  и  в  ИИР  (истинной  изучаемой  реальности)  это,  несомненно,  и  бесспорно.  Но  в  настоящее  время  (при  нашей  сумме  знаний  начала  ХХI  века)  мы  не  можем  с  полной  уверенностью  утверждать,  что  Σ Ψm ά-вмi  (суммарная  Ψ-масса  личности,  человека)  переходит  в  Ψ-реальность.  

Но  у  автора  есть  серьезные  основания  считать,  что  это  перемещение  в  Ψ-реальность  происходит,  только  этот  факт  необходимо  уточнить  экспериментально  дополнительно  к  уже  имеющимся  первым   утвердительным  экспериментам.  Напомним  приведенный  в  ранних  главах  зарегистрированный  эффект  уменьшения  массы  вещества  в  герметично  закрытой  колбе  с  лабораторными  мышами  в  момент  их  смерти,  что  противоречит  закону  сохранения  массы  до  и  после  реакции.










Таким  образом, экспериментальное  доказательство перехода  Ψ-массы в  Ψ-реальность  несомненно  будет  доказано  биофизиками,  или  специалистами  смежных  дисциплин.  Но  наполовину  подтвержденный  «эффект  Ψ-перехода»  отвечает  главной   задаче  функционирования  моделей  в  ИИР-ти:  обеспечению  режима  благоприятного  функционирования,  так  как  инициирует  у всех  альфа -моделей (личностей)  необходимость  наличия  суммарной  плюс- соц.оценки  на  t кон.  

Также данные  выводы подтверждает и предлагаемая  гипотеза  о «линзе  времени t°»,  логическую  схему  доказательств  которой  приводим  ниже:







1. В  теории  социальных  систем  «эффект  Ψ-перехода»  обозначает  переход  массы  (функции)  в  минус-ПНИИР,  где  она  подлежит  учету  и  исследованию  при  определении  динамики  функционирования  модели  в  ИИР-ти.








2.  Но в  системе  отсчета  макро-ВМ  «Ωм»  (наша  физическая  реальность),  на  каждый  отсчет  периода  прямого  функционирования  происходит  бесчисленное  множество  событий  tкон. ,  смертей  ά-вмi  (личностей)  а  также  множество  других  фактов  t кон. – уничтожение  фауны  и  флоры,  разрушение  Б (Базы)  и  также  уничтожение  М  и  Ψ-функций.  

Таким  образом  можно  считать  неопровержимым  наличие  постоянного  энергетического  потока  из  М-реальности  в  Ψ-реальность.






Очевидно, исходя  из  фактического  процесса  функционирования,  данный  поток  следует  считать  суммарной  величиной,  состоящей  из  фонового  и  динамического  потоков.















Σ ΨΕм→ψ‬‬ = ΨЕфон.  +  ‭‭ΨΕдин.;    где:

 ±ΨЕфон.  = + ΨЕфон.план.Σfi   + (±ΨЕфон. Σfi антр.);  где:   



±ΨЕфон.  -  суммарный  фоновый  энергетический  поток из   М  в  Ψ-реальность,  имеющий  положительный  или  отрицательный  заряд.



+ ΨЕфон.план.Σfi   -  фоновый  плановый  энергетический  поток из  М в Ψ-реальность, обозначающий  характеристику  действующего  режима  среды  ИИР. Его величина  может  быть  определена  после  отработки  реальных  моделей  в  ИИР-ти  (после  оценки  реальных  нагрузок  среды  ИИР).  Очевидно,  что  данная  величина  должна  быть  постоянной  для  i-фазы  режима,  иметь  среднее  значение  для  каждого  режима.  

Так  как  абсолютная  величина  напрямую  зависит  от  нагрузки  режима  среды  ИИР,  соответственно  она  будет  увеличиваться  кратно  числу  π ...πª  и  всегда  будет

       иметь  положительное  значение  на  том  основании  что  она  -  постоянная  и  плановая  величина,  обозначающая  естественную  нагрузку на  Б (Базу)  модели.








 

      

±ΨЕфон. Σfi антр.-   суммарный  энергетический  поток из   М  в  Ψ -реальность  величина  которого  определяется  антропогенной  деятельностью  по   разрушению  и  регенерации  Б (Базы)  модели, и следовательно  может  иметь  положительное  и  отрицательное  значение.



 

ΨΕдин.  -  энергетический  поток из   М  в  Ψ-реальность,  характеризующий  количество  и  качество  утраты  масс  модели  вследствие  антропогенной  деятельности.  



Вывод 1:  -  Если  в  суммарном  энергетическом  потоке  из   М  в  Ψ-реальность  присутствуют  отрицательные  величины,  то  он  должен  рассматриваться  как  суммарный  поток  положительной  и  отрицательной  энергий.  







Отступление:   Ранее  в  предыдущих  главах  было  определено,  что  при  оптимальном  функционировании  макромодели  ВМ  «CHS»  она  последовательно  должна  завершить  три  мега-цикла  Е,  S,  Т  которые  в сумме  обозначают  мега-период  «Первичная  материя», длительностью   ≈ 20664,0  лет,  из  которых  14500  лет  уже почти  состоявшийся  мега-цикл «Энергия»  (Е).













В  свою  очередь  завершение  мегацикла  Е  не  может  означать  обязательное  прекращение функционирования   макромодели  ВМ «CHS»  что,  кстати,  совсем  не  исключается  при  несостоятельности  макромодели  исполнить  функцию  Eldorado - рост  суммарной  плюс-массы  макромодели  (Σ +mCHS).   

Очевидно,  что  дальнейшее  поступательное  развитие  цивилизации  Homo  Sapiens`a  будет  сдерживаться  несовершенством  главного  системообразующего  элемента  -  физическими  возможностями  человека,  даже  если  они  кратно  будут  превосходить  нынешние  характеристики  HS.  Если  личность  заключена  в  физическом  носителе  -  теле  человека,  её  возможности  всегда  будут  ограничены  физическими  параметрами  состояния  среды.  Одновременно  и  сама  среда  обитания   HS`а  является  отражением  технического  прогресса  и  на  нее  влияют  те  же  физические  параметры  состояния  макро-ВМ  «Ω».   

Отсюда  следует  вывод,  что  непременным  условием   исполнения  функции  Eldorado  в  третьей  фазе мегацикла  Т  при  завершении  мега-периода  ПМ  («Первичная  материя»)  является  полное  замещение  системообразующих  элементов  макромодели  «CHS»  принципиально новым  состоянием  материи,  имеющим  энергетическую  природу.   

Тогда  функционирование  макро-ВМ  «CHS»  не  будет  ограничено  физическими  параметрами  среды,  так  как  функции,  исполняемые  в  энергетической  среде  на  множество  порядков  оптимальнее  и  быстрее  чем  в  М-реальности.  Это  означает,  что  главные  системообразующие  массы  макро-ВМ  «CHS»  ά-модели  не  будут связаны  химическим  метаболизмом,  скорость  перемещения  (если  даже  возникнет  необходимость)  не  будет  ограничена  ускорением  и  необходимостью  перемещать  физические  массы  в  пространстве.  Этими  простыми  примерами  пока  и  ограничимся.






Но  из  этого  следует  следующий  принципиальный  вывод:



-  на  энергетическую  Ψ -реальность  будет  влиять  любая,  поступающая  в  нее  Ψ-энергия.  Даже  если  она  в  некой  системе  отсчета  считается  находящейся  в  минус-tº  «прошлом»,  так  как  время(t),  как уже  отмечалось ранее,  есть  связующий  энергетический поток.













[image: image16.png]


 Исходя  из  этого,  предлагается  следующая  логическая  схема  нашей  М-реальности.
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В  истинной  изучаемой  реальности  теории  соц.систем  предлагается  считать  М-реальность  закапсулированной  в  область  ПНИИР  (область  проектируемых  нулевых  истинных  изучаемых  реальностей),  где  в  графическом  исполнении  область  М-реальности  ограничена  ближайшей  ±ПНИИР-100.  Далее  следуют  другие  ±ПНИИР  с  более  низкими  значениями  быть  реализованными  в  ИИР-ти.  Реализация  данных  ±ПНИИР  напрямую  зависит  от  суммарной  функции  прямого  функционирования  макро-ВМ  «CHS»  в  ИИР-ти,  которая  в  принципе  и  является  линзой  tº.  







Разработчикам  моделей  следует  обратить  внимание  на  то,  что  область  ±ПНИИР  разделена  на  +ПНИИР  и  -ПНИИР,  каждая  из  которых  является  смежной  для  t нач.  и  tкон. .


Таким  образом  массы  макро-ВМ  «CHS»  из  +ПНИИР  через  t нач.  включаются  в  период  прямого  функционирования  ИИР,  и  после  его  завершения  через  область  tкон. реверсируют  в  Ψ-реальность,  где,  напомним ,  другой  (обратный)  отсчет  времени.



Для  удобства  визуального  восприятия  области  t нач.  и   tкон.  показаны в виде  отражающих  слоев,  где  легко  обозначить исследуемые  массы модели  и их  реверс  в  Ψ-реальность.  На  этом  схему  описания  линзы tº  пока  можно  и  ограничить. 

 Но  следует  обратить  внимание  на  возможное  проведение  следующих  исследований:





1.-  если  задать  определенную  сумму  изменений  системообразующих  масс  модели  и  связать  их  конкретно  с  некой  плюс  или  минус-ПНИИР,  то  тогда  можно  исследовать  прецессию  линзы  tº  (нашей  ИИР-ти),  характеризующую  тенденцию  изменений. 



2.-  Можно  сравнить  абсолютные  значения  масс  модели  прошедших  точку  tº (массы  «прихода») и  массы  модели среверсированных  в Ψ-реальность  (массы  «расхода»).  Данный  сравнительный  анализ  позволит  прогнозировать  состояние  модели  (суммарную  функцию  «разрушение»,  или  «развитие»).  Здесь  также  можно  выделить  необходимые  для  исследования  i-массы.
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Таким  образом,  через  гипотезу  «линза  tº»  определяем  следующую  логическую  схему  доказательств:












1.  Ψ-масса  не  появляется  из  ничего,  и  не  исчезает  в  никуда,  она  поступает  из ±ПНИИР  в  М-реальность  и  реверсирует  в  Ψ-реальность.







2.  При  поступлении  в  Ψ-реальность  энергетического  потока  с превышением  отрицательных  энергий – разрушается  Ψ-реальность,  что  в  свою  очередь  означает  снижение  значений  +ПНИИР  и,  следовательно  разрушение  модели  в  ИИР-ти.





Данные  выводы  обязывают  модели  в  ИИР-ти  исполнять  главную  задачу  по  исключению  минус-пси-массы  (-mψ).  

Или сказать проще,  чем  добрее  человек  и комфортнее  мир,  тем  более  вероятно  его  существование.    На  этом   и  должен  стоять  мир.



4.2    Шкала  RW3  теории  социальных  систем,  как  базовая  схема  создания  искусственного  интеллекта  (ИИ-2)  нового  типа.




















Чтобы  не  было  заблуждений  у   лиц  уже  ознакомленных  с предыдущими  главами  теории  соц.систем,  автор  ТСС  ясно  осознает  поверхностность  своих  знаний  в  вопросе  создания  ИИ  (искусственного  интеллекта).  Но  вместе  с  тем  ТСС  -  есть  область  инженерного  расчета  всех  характеристик  социальной  системы. 

Забегая  вперед, можно  сказать,  что  дальнейшее  развитие  ТСС  предполагает:  








1. - максимально широкое  участие  всех  лиц, заинтересованных в дальнейшем  развитии  ТСС.  Потому  что  теория  соц.систем  является  инструментом  познания  всего  нашего  физического  мира  и предполагает  возможность  формирования  векторных  моделей  всех  социальных  систем,  причем  во всех  координатах времени ti.  

Данная  работа  потребует  разработки  технологий  (специальных  теорий  соц.систем)  по  отдельным  темам  (вопросам)  «Общей  теории  социальных  систем»,  что  возможно  исполнить  только  при  участии  заинтересованных  специалистов,  занимающихся  данной  тематикой.  Потому  что,  качественно  исполнить  данную  работу  в  полном  объеме  невозможно  даже  ученому  с  универсальной  суммой  знаний.









2.- создание в «Интернете»  виртуального  центра,  где  можно  будет  отработать  технологии  ТСС,  детали  сейчас  не  уточняем.








Несмотря  на  данное  заявление,  позволим  себе  отметить  принципиальное  отличие  суммарной  Ψ-функции  человека  и  ЭВМ.  При  обработке  информации  ά-модель (человек)  исходит  не  только  из  суммы  знаний,  но  в  большинстве  случаев  из  чувств,  интуиции  и  логики  (последнее,  увы,  не  правило!).  

В  то  же  время,  даже  самые  совершенные  «самообучающиеся»  программы  -  это  всегда  интеллектуальный  продукт  человека-программиста,  пусть  даже  с  широкими  вариациями   суммарной  Ψ-функции  ЭВМ.  Рамки  функциональности  ЭВМ  всегда  задаются  человеком  и  ЭВМ  не  может  в  полном  объеме  произвести  оценку  характеристик  соц.системы,  так  как  она  не  может  оценить  чувства  человека,  главной  системообразующей  массы.  И  соответственно,  не  может  сама  «испытывать  чувства»,  или  иначе - генерировать эмоциональную  характеристику  внешним  событиям  (функциям).  Автор  ТСС  предполагает,  что  данная  задача  может  быть  решена  по  следующей  схеме,  используя  принципы  (законы)  ТСС.


Дело  в  том,  что  принятая  в  ТСС  шкала  социальной  оценки  RW3,  по  своей  сути  обозначает  графическое отображение  в  трехмерной  реальности отдельной  или  суммарной   Ψ-функции.   Причем  по  сфере  360º  и  на  трех  главных  уровнях  задач  можно  отобразить  бесчисленное  множество  состояний  Ψ-функции  ά-модели  через  усложнение  принятых  областей  стереотипных  функций  (шкала  RW2).    







Таким  образом,   в  шкале  RW3  можно  задать  конкретные  координаты  точек   Ψ-функции,  обозначить  ее  энергетические  величины  и  учитывать при  решении  дальнейших  задач.














Отработка  данной  технологии,  несомненно,  должна  заинтересовать  психологов,  математиков  и  программистов.  Автор  считает  оправданным  применение  фракталов,  для  того  чтобы  выработать  общую  схему  позиционирования  моделей,  включая  всю  сумму  ά-моделей.














При  определении  координат  конкретных  Ψ-функций  (вектора  отдельной  эмоциональной  величины  функции)  разработчикам  технологии  следует  принять  за  основу  схему  3.10  приведенную  в  той  же главе.  Для  макромоделей  безальтернативно  оптимальной,  имеющей  плюс -соц.оценку  в  схеме  3.10  считается  функция  Eldorado,  но  определяя  соц.оценку  ά-моделей,  схема  должна  определять  знак  соц.оценки  в  конкретной  системе    отсчета  tº с  учетом   моральных  и  этических  норм.







Рассмотрим  данную  закономерность  на  примере исполнения  ά-моделью  в  течении  длительного  периода  Ψ-функции   Jura с  плюс -соц.оценкой  стратегического  уровня  задач.  В  нашем  примере  это  обозначает  Ψ-функцию «...защита своей  страны  и  ведение  боевых  действий...».  Если  ά-модель  будет  стоять  перед  выбором:  остаться  самому  в  живых,  но  тогда  погибнут  многие  боевые  товарищи,  и  она  данная  ά-модель  выберет  функцию:  погибнуть  самому,  но  уцелеют  товарищи,  тогда  функция  Jura  будет  сменена  на  функцию  Clp  (осознанная  утрата  собственных  масс,  т.е.  гибель).  





Но  существенным  в  данном  случае  будет  то,  что  соц.оценка  данного  события  (жертва  во  имя  спасения  других)  будет  иметь  плюс -соц.оценку  стратегического  уровня.


«Ибо  нет  счастия  больше,  чем  положить  душу  свою  за  други  своя...».  Такую  же  плюс -соц.оценку  должна  получить  и  жертвенность  родителей  и  даже  «чужих»  людей,  спасающих  детей  от  голода  ценой  своей  жизни.  Данная  соц.оценка является  абсолютно положительной  во  всех  системах  отсчета.  Но  уже  в  случае  «бандит  ценой  своей  жизни  спасает  от  полицейской  пули своего  члена  банды  при  ограблении  банка...»  будет  иметь  плюс -соц.оценку  только  в  системах  отсчета  «банда»  и  «мафия».  Во  всех  других  системах  отсчета  данная  функция  будет  иметь  отрицательную  соц.оценку.




Таким  образом  разработчикам следует  различать термины  «координата Ψ-функции,  которая  привязана  к  конкретной  системе  отсчета,  и  термин  «социальная  оценка  Ψ-функции»  где  всегда  приоритетна  высшая  система  отсчета.






Классификация  Ψ-функций  (неблагодарное  занятие  для  штурмана  и  бывшего  главного  диспетчера  порта),  несомненно  должна  быть  отработана  специалистами-психологами,  но  основная схема  должна  соответствовать  принципам  инженерного  расчета: 

-  классификация  по  абсолютным  величинам  функций:


а) по  энергетическому  потенциалу  Ψ-функции  (микро-Е Ψfi,  opt- Е Ψfi,  мак-

     ро- Е Ψfi).













б)  по  точке  приложения  в  координате  Тмир. (Е Ψfi  из  tº→ tº,  -t,  +t;  и  со-

    ответственно  Е Ψfi  направленная  из  других  координат  времени,  как  +t,

или  -t  в  заданную  функцией  другую  координату).







в)  по  направлению  действия  (Е Ψfi  точечного  воздействия  направленная

    на  конкретную  ά-вм,  Е Ψfi  воздействующая  на  Σ∙n ά-вм  >1, но  <max n,

    Е Ψfi   макро-воздействия  направленная  на  все  ά-вм).





При  отработке  теории  создании  ИИ-2  можно  будет  провести  сравнительный  анализ  различных   одномоментно  действующих  Ψ fi   через  совмещение  их  нулевой  координаты  (то  есть  через  наложение  их  друг  на  друга),  разумеется,  соблюдая  масштаб и  размерность.   Это  позволит  определить  суммарную  среднюю  равнодействующую  величину  Е Ψfi.















Автор  считает,  что  уже  на  первом  этапе  работы  возможно  обучение  ИИ-2  если  не  «ощущать»  чувства  подобно  человеку,  то  научиться  хотя  бы  понимать  (осознанно  просчитывать)   чувства  и  имитировать  близкую,  сходную  с  человеческой  Ψ-реакцию.
Делая  подобные  заявления  нельзя  не  осознавать  свою ответственность  за  возможные  последствия  применения  данных  теорий  (технологий)  недобросовестными  разработчиками  ИИ-2.  Но  всем  следует  понимать,  что  согласно  той  же  ТСС  любая  функция  может  иметь  положительную,  или  отрицательную  социальную  оценку.




Поэтому  извратить  и  обратить  во  Зло  человеку  можно  абсолютно  все.  Не допустить  это  -  как  раз  и  есть  задача  ТСС  и  каждого  человека.  Можно  заявить,  что  благие  пожелания  еще  никого  не  останавливали  (кстати,  тут  можно  вспомнить  и  три  закона  робототехники  Айзека  Азимова),  но  в  данном  случае  разработки  ИИ-2  существует  один  обнадеживающий  аспект.  












Дело  в  том,  что  ИИ-2  по  определению  это  будет  самообучающаяся  система  и  при  разработке  ИИ-2  «Терминатор» с  -Ψ  функцией  уже  по  самому  факту  применения  шкалы  RW-3
  программа  не  может  исполнять  Ψ-функцию  с  минус  соц.оценкой  так,  как  это  противоречит  главной  задаче  любой  соц.системы  (обеспечению  режима  благоприятного  функционирования).  То  есть  ИИ-2  всегда  может  получить  из  внешнего  источника  новую  для  него  версию  пониманию  шкалы  RW-3,  а  кому  нужен  ИИ-2  который  в  любой  момент  может  отказаться  исполнять  отрицательную  Ψ-функцию  (например  убийство)?  В  общем,  это,  конечно  же одна  из возможных  версий  развития  технологии  ИИ-2,  но  невозможно  было  не  сказать  о  теоретической  возможности  отработки  ИИ-2 , так  как ответ  на  данный  вопрос  очевиден  и  лежал  на  поверхности.






Это  еще  раз  подчеркивает  то  обстоятельство,  что  однозначно  положительных  технологий  не  бывает,  что  и  доказывает  ТСС.   Автор  обращает  внимание  тех  разработчиков  которым  близка  и  желанна  идея  создания  ИИ-2  «Терминатор»  на  тот  факт,  что  в  дальнейшем  ТСС  будет  дополнена  схемой  «закона  возмездия»  о  неотвратимости  возмездия  за  исполнение  функций  с  отрицательной  соц.оценкой.






И  остается  надеяться,  что  вероятный  ИИ-2  окажется  все-таки  интеллектом,  а  не  корзиной  для  информационного  мусора.























4.   Заключительные    выводы.




















4.3  О  целесообразности  развития  теории  социальных  систем  и  изучения  функционирования  векторных  моделей  соц.систем.






















В  представленной  пояснительной  записке  определена  общая  схема  формирования и  анализа  функционирования  векторных  моделей  социальных  систем  в  многомерной  изучаемой  реальности.  Данный  суммарный  многофункциональный  процесс  в  ИИР  является   отражением  (моделированием)  реальных  социальных,  экономических,  технологических  процессов  происходящих  с  личностью  и  макрообъединениями  личностей  в  физическом  мире.  













Как  уже  отмечалось  ранее,  в  настоящее  время  в  развитии  цивилизации  H.S.  существует  и  углубляется  общий  кризис  макро-соц.системы.  Отсюда  существует  острая  необходимость  в  более  качественном  управлении  антропогенной  деятельностью  всех  соц.систем.  Этой  задаче  и  отвечает  данная  работа.








Таким  образом,  ТСС  является  инструментом  инженерного  расчета,  новой  информационной  технологией  позволяющей  достижения  чистоты  цели  при  просчитываемой,  контролируемой  чистоте  средств.  










ТСС  базируется  на  следующих  принципах:








1).  Логичность  -  векторные  модели  соц. систем  всего  классификационного  ряда  исполняются  по  единой  схеме  формирования  и  общим  набором  системообразующих  элементов  и  подобием  функций.











2).  Достоверность  -  все  рассчитываемые  массы  модели  имеют  абсолютное  (количественное)  значение,  размерность  и  другие  параметры  и,  следовательно,  могут  обрабатываться  с  помощью  всего  математического  аппарата.







3).  Наглядность  -  векторные  модели  в  ТСС  исполняются  в  виде  трехмерного  изображения  объемов (масс),  обозначающих статистическую  и оперативную  информацию, которую  мгновенно  можно  считывать  пользователю  (разработчику).





ТСС  объединяет  в  единую  логическую  схему  любой  точечный  или  макрообъект и  любое  взаимодействие  в  реальном  физическом  мире  через  его  моделирование  в  изучаемой  реальности  (ИИР),  где:  











1).  -  любая  точечная  масса,  или  макромасса  обладает  следующими  основными  параметрами: 

- ami  -  абсолютной  величиной  (значением);








-  fi     -   функцией  (действием,  назначением);








-  Еi   -  энергетическим  потенциалом  (силой  воздействия);






- Цi  -   плюс-минус  социальной  оценкой  (суммарной  качественной  характеристикой  воздействия  массы,  модели).










2).  -  также  данная  i-масса  функционирует  в  системе  координат:






-  координата  системы  отсчета  (∟С);









-  координата  времени  (± Тº);










-  масштаб  массы  (М 1: n).










Все  перечисленные  величины  могут  быть  отображены  в  ИИР-ти через  суммирующий  показатель  Σ fΡmi
суммарный  функциональный  потенциал  i-массы.




3).  ТСС  позволяет  провести  ряд  последовательных  статических  и  динамических  исследований  модели  с  целью  установления  закономерностей  развития  и  функционирования  модели  на  любой  отсчет  времени  (tº  «настоящее»,  -t  «прошлое»,  +t  «будущее»).
Также  возможны  исследования  моделей  в  параллельных  проектируемых  реальностях  с  заданными  изменениями  системообразующих  масс,  или  других  элементов,  что  позволит  принять  к  исполнению  оптимальные  управленческие  решения.




4).  ТСС  определяет  главную  задачу  любой  соц.системы  (векторной  модели),  как  обеспечение  режима  благоприятного  функционирования  исследуемой  модели,  который  задается  положительной  соц.оценкой  (+Цi)  в  высших  системах  отсчета.  Соответственно,  в  шкале  соц.оценки  RW3  могут  быть  оценены  любые  массы,  функции,  или  модели  в  целом.















5).  Развитием  положительной  суммарной  функции  Eld  «Эльдорадо»  (+Σ f Eld),  обозначающей  рост  +Ψ,  +М-масс  модели,  определяется безальтернативный,  поступательный  путь  развития  модели.  Что  в  свою  очередь  задает  необходимость  наращивания  плюс-масс  макромодели  «СHS»,  с  последовательным  переходом  на  новый  уровень  (мега-цикл)  развития.












Таким образом,  теория соц. систем  определяет  лишь  два  варианта функционирования  векторной  модели:












-  путь  прогресса -  исполнение  суммарной  функции  Eld  «Эльдорадо»  (+Σ f Eld),  с  оптимальным  ростом  плюс-масс  при  положительной  соц. Оценке.  Plus  oultra! – Только  вперед!













-  путь  разрушения -  исполнение  любой  другой  суммарной  функции,  кроме  плюс-  функции  Eld  «Эльдорадо»  (+Σ f Eld),  при  которых  дисбаланс  прироста  масс,  или  утрата  масс  неотвратимо  приводят  к  разрушению  модели.  Это  только  вопрос  времени.



Теория  социальных  систем,  являясь  инструментом   изучения  мира,   позволяет  решить  ряд  философских  задач:











1).  ТСС  утверждает  неоспоримую  ценность  ά-модели  (личности)  и  n –(населения) для  любой  соц.системы,  так  как  они  являются  основной  системообразующей  массой,  задающей  суммарную  массу   макромодели.  Чем  больше  ά-моделей  (и  соответственно, n- население),  тем  значимей  макромодель  и   выше  ее  характеристики.





2).  «Человек  подобен  Вселенной  и  Вселенная  подобна  человеку»  -  ά-модель  (личность)  по  структуре  системообразующих  масс  подобна  макромоделям  «Г» («Государство),  «СHS»  («Цивилизация  HS»),  но  существенно  меньше  по  массе  и  ограничена  меньшим  сроком  прямого  функционирования.









3).  Plus  oultra!  -  Только  вперед!  Развитие,  или  разрушение – два  неразрывных  пути  бытия.  Альтернативы  нет».    (Доказательства  приводились  неоднократно,  и  см. выше).



4).  «Неооторжимое  право  каждой  модели  на  внешнюю  экспансию  и  свою  защиту».  

-  Часть  функций силы  внешней  экспансии  (Fвн.эксп.)  ά-модели  временно  передаются  макро-ВМ,  но:












-  при  их  неисполнении  макромоделью,









-  или  при  недопустимом  разрыве  уровней  задач,  они  считаются  минус-массой  и   ά-модель  обязана  самостоятельно  их  исполнять,  по  условию  исполнения  главной  задачи  модели  -  обеспечению  режима  оптимального  функционирования  модели.




5).  «Улучшать  жизнь  и  мир – главная  задача  личности  и  цивилизации  в  целом».  Главная  задача  любой  модели  -  обеспечение  режима  наиболее  благоприятного  функционирования  (рост  плюс-масс,  уменьшение  или  оптимизация  минус-масс  при  положительной  соц.оценке   в  ПНИИР-100)  через  Ψ-М  деятельность.






6).  «Улучшая  жизнь – не  сотвори  Зло,  или  уменьши  (минимизируй)  его».  
       

Все  функции  и  массы  модели  следует  считать  вынужденно  допустимыми к  исполнению  и  их  реализацию  ограниченной,  исходя  из  главной  задачи  и  уровня  задач  модели. Приоритетом  в  выборе  планируемых  функций  должны  быть  функции  максимально  отвечающие  определению  функции  положительной  соц.оценки.






7).  «Добро  и  Зло  не  может  быть  абсолютным,  (даже  в  максимуме  каждого  явления  присутствует  минимальная  часть  противоположного). Функция  Ψ-М  деятельности  есть  совершение  работы,  значит  и  наличие  затратной  составляющей  (расход  масс,  функций,  энергии,  средств  и  времени).  Поэтому  суммарная  соц.оценка  -  это  сумма  результатной  и  затратной  составляющих   ± Цi  = (-Азтр.)  +  (± РА)  где:






-Азтр.   -  затратная  составляющая  соц.оценки,   всегда  отрицательная  величина  во  всех  системах  отсчета.











± РА  -  величина  с  переменным  знаком,  зависящая  от  степени  завершенности  исполнения  данной  функции,  уровня  задач  модели,  то  есть  производная  от  системы  отсчета.












8).  «Один  за  всех,  и  все  за  одного!».  Альфа-модель,  входящая  в БК ВМ  (базовую конечную  векторную  модель)  обязана обеспечивать главную  задачу  БК ВМ,  в  противном случае  она  будет  рассматриваться  как  минус-масса.  Данный  вывод  в равной  мере  относится  и  БК ВМ,  разумеется,  необходимо  соблюдение  условия  допустимости  исполнения  функции – наличия  плюс-соц.оценки.










9).  «Совершенное  Добро  (+fi  при +Ц i) – принадлежит  всем,  за  совершенное  Зло  всегда  ответственна  конкретная  личность».









ТСС  определяет,  что  положительная  функция  +fi,  или  Σ fi,  имеющая  плюс-соц. оценку  (+Ц),  может  быть  отнесена  ко  всему  классификационному  ряду  моделей  через  принадлежность  к  высшей  системе  отсчета  (например,  макро-ВМ   «СHS»).  




Но  при  отрицательной  функции  (сумме  функций), они всегда  персонифицируются,  то  есть  имеют:   

 -  конкретный  источник  (исполнителя),






        

-  увеличивают  минус-массу,








        

-  определяются  в  конкретной  системе  координат.





Данный  принцип  уже  много  веков  использует  юстиция,  но  в  политике  и  межличностных  отношениях  это  не  соблюдается.
  На  этом  и  ограничим  данную  тему.


Также  ТСС  теоретически  обосновывает  решение  ряда  экономических  задач:



1).  Необходимость  увеличения  собственных  плюс-масс,  поступательное  развитие и  внешнюю  экономическую  экспансию  по  всей  базе  макромодели.





2).  Внутренняя  открытость  экономики  допустима    и  полезна  только  лишь  при  положительной  соц.оценке  данной  функции  для  собственных  масс  модели.




3).  Главная  задача  экономики – есть  главная  задача  всей  макромодели:  обеспечение  наиболее  благоприятного  функционирования  при  положительной  социальной оценке.
 4).  Исходя  из  принципов  ТСС,  очевидна  необходимость  наличия   государственного  сектора  экономики,  причем  по  своим  характеристикам  сопоставимого  с  частным  сектором.  Госсектор  не  должен  быть  резервной,  вспомогательной  частью  Ψ-М  деятельности  макромодели.  Главными  функциями  госсектора  экономики  будут:




-  обеспечение  жизнестойкости  макромодели,  фактом  наличия  мощной  дублирующей  и  независимой  от  внешнего  воздействия  сферы  товарно-материального  производства.   Задача  данной  сферы  определяется  долгосрочными  интересами  макромодели  и  не  зависит  от  коньюктуры  рынка  и  изменчивых  сиюминутных  прихотей  ά -моделей.  

Госсектор  экономики  -  это  несущий  каркас  макроуровня  «Производство»,  способного  обеспечить  производство  и  распределение   расходных  масс  по  всем  макроуровням  при  любом  кризисе,  когда  о  торговле  будет  нелепо  даже  говорить.






-  обеспечение  базового  и  физиологического  уровня  потребления   расходных  масс  населением;














-  обеспечение  энергетической  независимости;








-  производство  базовых  материалов  и  контроль  над  использованием  сырьевых ресурсов;














-  создание  реальной  конкуренции  частному сектору  экономики,  исключение  монополизма  в  Ψ-М  деятельности;










-  обеспечение  производства  расходных  масс суммарным  макроуровнем «Производство»  в  объемах   достаточных  для  поступательного  роста  макромодели  (обеспечивающего  оптимальный  уровень  потребления  модели).








- создание  и  постоянное  развитие  макроуровня  «Регенерация»,  восстанавливающего  Б (Базу)  макромодели.   Данный  макроуровень  должен  аккумулировать  для  своих  задач  все  новейшие  технологии,  исполнять  восстанавливающую  функцию  после  макро-уровня  «Производство»,  регенерировать  для  дальнейшего  прямого  функционирования  все  высвобождающиеся  ά-модели  из  других  макроуровней.  Безработица  -  первейший  признак  несовершенства  функции  управления  макромодели,  особенно  при  наличии  критического  режима  ИИР.











-  ТСС  позволяет  одномоментно  совместить  анализ  исполненных  функций,  планирование  и  прогноз  параметров  экономики;









-  ТСС  позволяет  обосновать  принцип  разумной  достаточности  в  потреблении:


а)  для  ά-моделей:    рост  уровня  потребления  до  обеспечения  стратегического  уровня  функций,  а  также  пока  не  нарушается  принцип  полного  контроля  за  собственными  плюс-массами;












б)  для  макромоделей:    превышение  потребления  над  производством  нарушает  причинно-следственную  иерархическую  зависимость  и снижает  жизнестойкость  модели,  что  неизбежно  ведет  к  разрушению  модели.









Обоснование  теорией  социальных  систем  морально-этических  задач.

















-  ТСС   определяет  задачи  и  динамические  изменения  всей  психо-материальной  деятельности,  как  единый  и  непрерывный  процесс;








-  расчет  социальной  оценки  и  уровня  задач  суммарной функции  модели  позволяет  разрешить  давнюю  проблему: 

-  личность  и  массы (население);

-  личность  в  истории.







-  устраняются  противоречия  стереотипов:









а)  «богатый»  (материально  обеспеченный  человек)  -  обязательно  плохой,  а  «бедный»  -  соответственно  хороший,  и наоборот. ТСС  определяет конкретные  параметры  любой  ά-модели  в  том  числе  и  главный – соц.оценку.








б)  «все  люди  равны»  -  равенство  перед  законом  в  правах и  равенство  возможностей  (даже  если  они  и  соблюдаются),  согласно ТСС совсем  не означает  равнозначности  моделей,  из-за  различной  суммы  характеристик  модели,  так  как  каждая  личность  (ά-модель)  уникальна  и  неповторима.










в)  «все  люди  -  братья...»  -  сотрудничество  и  взаимовыручка  необходимы  и  полезны,  что не исключает согласно  ТСС  конкуренции  и  внешней  экспансии  (разумеется,   при  положительной  социальной  оценке  функции).







На  этом  ограничим  положительные  характеристики  и  оценки  теории  социальных  систем,  вместе  с  тем  ТСС,  как  и  всякое  явление  (функция)  в  этом  мире  имеет  и  отрицательные  моменты:












1).  Наличие  затратной  составляющей  -  необходимости  отработки  программ  ЭВМ  для  формирования,  исследования  и  анализа  всего  классификационного  ряда  ВМ  СС.


2).  Некая  условность подобия  векторной модели  к  своему  оригиналу  - социальной системе.  Но  следует  понимать,  что  полным  подобием  может  обладать  лишь  сам  объект  моделирования.  Однако,  для  наглядности  и  удобства  восприятия  перегруженность  векторной  модели  второстепенной  по  значимости  информацией  не  всегда  благоприятна,  и  тогда  условность  подобия  -  имеет  положительное  значение. 






Продолжать   далее  этот  список  для  автора – неблагодарное  занятие.  Нет  смысла  делать  работу  за  критиков  и  оппонентов.   Всем  необходимо  помнить  только  одно  -  жизнь  сама  докажет  что  жизнеспособно,  а  что  нет.





















В  завершение  необходимо  отметить, что наличие общего  Кризиса Кризисов  макро- соц.системы  (критического  режима  функционирования  макромодели  «СHS»  («Цивилизация  HS»),  вызывает  острую  необходимость  отработки  векторных  моделей  и  проведение  ряда  упреждающих  мероприятий  по  преодолению  КК.
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сентябрь  -  ноябрь  2007  года – компьютерная  верстка.
































P.S. 
24  ноября  2007 года.









00.29  мск. Суббота.



















4.4  Сравнение  расчетных  дат   суперкавитирующего  режима  макромодели  «СHS»  «Цивилизация  HS»  с  датами  критического  режима,  полученными  из  других  источников.













Отступление,  от  автора.        На  данный  момент  времени  компьютерная  верстка,  в  принципе,  закончена.  Осталось  вставить  схемы  и  графики  и  работу  можно  представить  на  суд  общественности  и  «власть  предержащих».  Так  как  без  них  «не  освятится  дело  сие...».  Не  буду  останавливаться  на  истории  создания  данной  работы,  но  с  определенного  этапа  я  считал  ее  основой  для  диссертации  и  старался  исполнить  согласно  требований  ЕСКД  (Единой  системы конструкторской  документации).  

Сейчас  уже  нет  необходимости  придерживаться  сухих  академических  формулировок,  да  и  сама  мысль  о  защите  диссертации  уже   не  так  важна,  как  это казалось  вначале.  С  февраля  1996  года  я  много  раз  пытался  связаться  с  «сильными  мира  сего»,  и  даже  выезжал  в  Ростов-на-Дону  и  Краснодар  с  целью  встретиться  с  влиятельными  политиками,  звонил  в  Москву  с  просьбами  о  встрече -  но  все  впустую.  Никто  не  смог  уделить  20 - 30  минут  для  встречи,  чтобы  выслушать  доклад  по  данному  вопросу  (кроме  руководителя  ростовского  регионального  отделения  одной  партии).  Все  попытки  о  встрече  всегда  заканчивались  на  дальних  подступах  к  VIP- персонам,  у   секретарей.  С  2002  года  ежегодно  два-три  раза  в  год  я  пытался  довести  работу  до  первых  лиц,  так,  как  уже  в  принципе,  я  определил  дату  окончания  суперкавитирующего  режима.  Но - тщетно.










И  тогда  пришлось  всю  работу   исполнить  самому  и  в  том  объеме  как  получилось.  Но  главное  не  в  этом.











Предвижу,  что  работа  может  вызвать  много  споров  (хотя  может  остаться  и  незамеченной,  у  нас  это  не  в  новинку).  Но  все  же,  налицо  приближение  КК  (Кризиса  Кризисов),   его  проявления  (признаки)  уже  видны  даже  самым  большим  оптимистам  и  самым  упертым  политикам.  Мир  лихорадит,  верхи  ищут  выходы,  а  низы  в  мрачном  ожидании  ждут,  чем  это  все  закончится.  Лавиной  нарастает  климатическая  катастрофа,  на  порядок  возросли  катастрофы  связанные  с  антропогенной  деятельностью,  а  о  социальной  стабильности  уже  забыли  в  недавнем  прошлом  благополучные  страны.  

И  здесь  еще  появляюсь  я,  со  своей  ТСС,  и  с  расчетными  датами  грядущих  критических  событий.  Несомненно,  это  не  понравится  определенной  части  людей,  в  силу  разных  причин.  Миссия  Кассандры  и  мне  неприятна,  но  долг  инженера  и  просто  человека  сообщить  всем  тем,  кто  хочет  слышать  о  вероятном  и  неизбежном  Кризисе.  А  там  уже  пусть  каждый  делает  выбор  сам -  верить,  или  нет.







В  данную  работу   не  включены  некоторые  главы,  сейчас - это  не  так  важно,  главная  задача  довести  хотя бы  то,  что  уже  сверстано  в  общую  логическую  схему.  Важнее  всего  сейчас  начать  формировать  и  исследовать  модели.  Но  об  этом  потом.


Представленная  далее  глава  наиболее  спорна,  и  уж  точно  не  добавит  солидности  ни  работе,  ни  автору.  Пишу  откровенно,  можно  было  бы  просто  обойтись  без  данной  главы  4.2  и  сделать  вид,  что  я  не  заметил (не  знал)  о  других  источниках.  Это  удобнее  и  проще – предоставить  кому-то,  сделать  неприятную  в  житейском  плане  работу.  Но  тут,  как  говориться   «...не  могу  поступиться  принципами».  

Армагеддон  подкрался  «почти  незаметно»,  и  уже,  не  все  ли  равно,  что  кто-то  подумает  и  скажет.  Важнее  всего то,  что  вы  будете  знать  все,  что  узнал  я,  и  сами  сделаете  выбор - верить  или  нет.  Тем  более  ждать  осталось  недолго.










(24.11.2007.   02:36 мск.)

Итак,  глава  4.4    (24.11.2007 г. 19.38)






















Во - первых,  оговорюсь  сразу,  что  выводы  сделанные  авторами  исследований  по  приведенным  фактам  в  части  расчетов  дат,  я  считаю достаточно  верными  и  заслуживающими  внимания  не  только  специалистов,  но  и  политиков.






Во - вторых,  авторы  высказывали  их  как  рабочую  гипотезу  и  не  настаивали  на  категоричности  своих  выводов.











В  - третьих,  поражает  сам  факт  наличия  близости  расчетных  дат  и  это  нельзя  объяснить  только  методикой  сравнения  и  пересчета  дат  потому, что  исходные  точки  во  времени  были  заданы  (прошу  обратить  особое  внимание)  не  нашими  современниками.  По  крайней  мере,  в  двух  случаях  из  трех.  Наши  современники  лишь  расшифровали  их.  И  я  не  мог,  узнав  их,  не  сравнить  со  своими  расчетными  датами  критического  режима.















Я  намеренно  не  собираюсь  приводить  подробно  данные  случаи  (столь  различные  по  технологии  исполнения  и  столь  разнесенные  во  времени),  с  данными  материалами  можно  ознакомиться  в  «Приложении  к  ТСС»  в  конце  данной  работы.  Просто  кратко  обозначу  их  при  рассмотрении,  так  как  цель  данной  главы:  привлечь  к  данному  факту  внимание  и  провести  дальнейшие  исследования  с  кругом  заинтересованных  лиц  (и  если  на  это  у  нас  еще  будет  время).










Базой,  или  основой  для  сравнения,   как  обозначено  в  названии  главы,  являются  расчетные  даты  режимов  среды  ИИР-ти,  полученные  в  главе  3.8.2  ТСС.


Напомним,  что  t кон.  СКР,  определенное  по  максимумам   Б, M, Ψ, I-масс  в  главе  3.8.5  равняется  2006,88  лет,  или  17  ноября  2007 года. 

 Ранее  найденные  длительности  режимов  ИИР  равны:  СКР  =  14,63 лет;  КР  =  45,96 лет;  ТР  =  452,89 лет;  ЛР  =  14042,0 лет.  Тогда,  находим  среднее  значение  длительности  суперкавитирующего  режима,  исходя  из  полученного  ранее  среднего  значения  по  max   Б, M, Ψ  и  последнего  уточняющего  по  max  I-составляющей  равному  14,357 лет.  

Тогда:







14,357  +  14,63  =  28,987 :  2  =  14,49 лет.








-  Находим   t нач. СКР:       2006,8785  -  14,49  =  1992,39 лет  ≈  28  мая  1993 года.



-  Находим   t нач. КР:        1992,39  -  45,96  =  1946,43 лет. ≈ 17 ноября  1947 года.   


-  Находим   t нач. ТР:           1946,43  -  452,89  =  1493,54 лет    ≈  17  июля  1494 года.


-  Находим    t нач. ЛР:            1493,54  -  14042,0 =  -12548 лет  ≈  - 12548  год  до  Р.Х.


Событие  № 1. 












Расшифровка  катренов  Мишеля  Нострадамуса,  приведенная  Дмитрием  и  Надеждой  Зима   в своих книгах  «Расшифрованный  Нострадамус»  и  «Расшифрованный  Нострадамус – 2».  














(Издательство  «Рипол  классик»,  125195,  Москва, Ленинградское  ш.,  д. 110,  к. 2,
Оригинал  макет  подписан  к  печати  19.2.98 г. -  1-я  книга;
29.04.99 г.  -  2-я  книга,
Печатных  листов  -  9,  тираж  -  70 000 экз. 






Сайт  в  Интернете: www.aha.ru /~ ripol    ).



















Нет  смысла  пересказывать  здесь  две  книги  288  и  256  страниц,  в  которых  можно  проследить  всю  работу  по  расшифровке  центурий  Мишеля  Нострадамуса.  Авторами  проделана  серьезная  научная  работа  по  дешифровке  текстов,  не  дававших  покоя  тысячам  людей  на  протяжении  440  лет.  И  самое  главное,  что  каждый  легко  может  все  пересчитать  сам  и  убедиться  в  достоверности  выводов  авторов.  Только  этим  можно  объяснить  то  гробовое  молчание  в  СМИ,  особенно  падких  на  сенсации  электронных  СМИ.   Очевидна  попытка  «замолчать»  сам  факт  пророчества,  так  как  в  СМИ  полнейшая  тишина.  Потому  что  если  начать  обсуждение,  то  придется  отвечать  на  многие  неприятные  вопросы,  а  главное  признать  что  на  наших  глазах  произошло  Чудо  -  в  нашу  жизнь  вторглась  иная  реальность  и  Высший  Разум. 

 Вот  как  об  этом  говорят  авторы:  «...все,  о  чем  говорит  пророк,  сводится  к  простой  и  понятной  каждому  истине  -  в  этом  мире  можно  жить  только  лишь  по законам Человечности,  Справедливости  и  Правды.  Без  этого  будет  просто  война  и  просто  смерть.  Интересно,  много  ли  людей  возразят  против  этого?












А  вообще-то,  вся  эта  борьба,  вся  мышиная  возня  амбициозных,  алчных  и  тщеславных  лидеров   -  это  такая  ерунда  по  сравнению  с  тем,  что  совершенно  неожиданно  сегодня  открылось  нам  всем.   Шутка  ли  сказать,  если  смотреть  на  то,  как  сбываются  пророчества  Нострадамуса,  то  становится  совершенно  очевидно – на  наших  глазах  происходит  чудо.  Похоже,  действительно к  нам  через  тексты  пророка  обращается  Сила,  в  существование  которой  по  большому  счету  давно  уже  перестали  верить  люди.

И  к  счастью  эта  Сила  оказалась  совсем  не  такой, как  ее рисуют наши  богословы.  Теперь,  что  бы  ни  случилось,  какой  бы  трудной  ни  была  временами  жизнь,  с  нами  всегда  останется  ощущение  -  мы  не  одиноки  в  этом  мире  и  сам  Бог,  похоже,  надеется  на  нас  на  всех.  Не  хочется  его  подводит»  (стр.  205 – 206).





Молодцы!  Сильная  и  точная  оценка  события,  добавить  просто  нечего.  Вместе  с  тем  приводим  даты,  которые  согласуются  с  ТСС:








1.  На  стр.184  приводится  расшифровка  центурии  1,  катрен  17  о ключевом   событии  в  июле-августе  1999  года.  То  есть  дата  - «  1999 год  и  семь  месяцев».  Запомним  это.















2.  На  стр.191  (конец  главы  15)  приведены  рассчитанные  (предсказанные)  даты:

«1999  год  -  начало  нового  договора  между  Богом  и  людьми;



  

2002  -  2005  годы  -  наиболее  тяжелый  период  перехода  к  новой  эре  с большой  вероятностью  третьей  мировой  войны;







 

2025  год  -  окончательный  конец  войн,  либо  в  силу  полного  разрушения  мира,  либо  в  силу  победы  законов  Человечности;







    

2035  год  -  окончательное  установление  новой  эры  и  начало  «золотого  века»,  если,  конечно,  Человечность  и  Справедливость  победят». 







Сравним  обозначенные  авторами  даты  с  расчетными  датами  режимов  среды  ИИР  в  ТСС:














1).   «1999 год  и  7  месяцев»  -  это  фактически  конец  фазы 1  суперкавитирующего  режима  определенного  по  max  Ψ, M, Б   или  начало  процесса  необратимых  изменений  макромодели  «СHS»  («Цивилизация  HS»).  В  таблице  3.8.3  данная  дата  обозначена  как  1998,17  или  иначе  -  4 марта  1999 года .  Приемлема  и  расшифровка  авторов.




2).  2002 - 2005 годы – вероятность  третьей мировой  войны (скептики  могут  сказать,  что  ничего  же  такого  не  случилось?!).  А  здесь  уже  как  считать:  началом  второй  мировой  войны  одни  историки  считают  вторжение  Германии  в  Польшу  в  сентябре  1939 года,  другие  аншлюс  Австрии  и  Чехословакии  в  1938  году.  И  как  будет  обозначено  потомками  вторжение  США  в  Ирак?  А  важнее  всего  -  чем  закончится.




3).  «2035 год – окончание войны  и  начало  новой  эры»,  данная дата  точно  согласовывается  с  окончанием  режима  регенерации  РР Е-S  который  определен  в  таблице  3.8.3  и  где  t кон.  РР Е-S  по  max  Ψ-масс  определен  как  2034,66 (или  29  августа  2035 года).  В  то  же  время  суммарный  РР Е-S  по  max  Ψ, M, Б, начинается  20.04.2005 года  и  заканчивается  5.04.2051 года. 












Можно  как  угодно  оспаривать  открытие  сделанное  Дмитрием  и  Надеждой  Зима,  но  очевидно  одно,  они  своей  работой  доказали:  








1.  Существует  другая  реальность,  где  обретает  высший  Разум,  и  он  благожелательно  настроен  по  отношению  к  человечеству,  потому  что  предупреждает  нас  о  грядущих  испытаниях.












2.  Человечество должно стать лучше и  жить  по  законам Добра  и Справедливости,  в  противном  случае  ему  не  выжить, оно  само  себя,  своими  же  руками,  и  уничтожит.

Обращаю  внимание  на  способ (технологию) передачи  информации  о  наступающих  кризисных  временах:












1.  Информация  сообщена  через  пророка  за  450  лет  до  наступления  кризиса,  опять  же  в  очевидной  для  всех форме  грядущих   бедствий,  но без  конкретной  (открытой)  привязки  во  времени.  Даты  были  умело  зашифрованы  дважды.  Этим  было  достигнуто  постоянное  внимание  к  данному  вопросу.  








2.   Тот  факт,  что  источник  информации  (Нострадамус),  не  мог  знать  о  грядущих  событиях  предшествующих  Кризису,  но  сообщил  о  них  (правление  Наполеона,  события  ХХ века)  еще  раз  подчеркивает,  что  существует  Высший  Разум,  для  которого  время  -  это  рабочий  материал,  и  оно  ему  подвластно.








3.   Скептики  могут  заявить,  что  более  правильным  было  бы  сообщить  о  Кризисе  напрямую  руководящим   органам  стран,  причем  незадолго  до  «часа  X».  

Ну  во-первых  неизвестно  было  ли  это,  или  нет – кто  же  признается?  

Во-вторых,  даже  если  допустить,  что  управляющие  макро-уровни  всех  государств   резко  «исправятся»  и  начнут проводить  добрую  и  справедливую  политику,  то  это  все  равно  не  решает  задачу.



Потому,  что  в  таком  случае  вне  «функции  исправления»  остаемся  мы  -  почти  вся  масса  n  (население  макромодели  ВМ  «СHS»).  Без  участия   достаточного  числа   населения  в  выполнении  главной  задачи  макромодели  (обеспечении  режима  благоприятного  функционирования),  что  в  условиях  СКР  означает  прирост   +mΣ  ВМ  «СHS»   и  увеличения  Базы  невозможен  переход  цивилизации  Homo  Sapiens`a  на  новый  более  высокий  уровень  развития.   










Поэтому  логично  то,  что  информация  должна  быть  доведена   до возможно  большего  числа  людей,  и  поэтому  выбрана  данная  технология  сообщения  и предлагаю  просто ознакомиться  с работой  Д. и Н. Зима.


Резонно  задать  следующий  вопрос,  если  данное  сообщение  так  важно  для  автора  (Высшего  Разума),  то  почему  данное  сообщение  не  продублировано?  Ответ  есть,  и  он  утвердительный, сообщение  для  всех  нас  повторено,  и,  кажется  несколько  раз.  Рассмотрим   событие  № 2.


Событие  № 2.












Сальский  феномен  1989 года.










Информация  из  журнала  «Техника – молодежи»  № 9  за  1998 год,  стр.49.



Привожу  кратко  основные  положения  статьи  (авторы  Сергей  Гусев – кандидат  технических  наук  и  Владимир  Родичев).









1.  « ...сальский  феномен:  15  сентября  1989 года  в  14.45  моск. вр.  жители  города  Сальска  Ростовской  области  наблюдали,  как  на  небе  появились  надписи  (рис.),  словно  кто-то  делал  их  густым  паром».











2.  «...наиболее  интересный  вариант  расшифровки  предложил  сотрудник  НИИ   радиосвязи,  руководитель  Северокавказского  отделения  уфоцентра  Михаил  Гапонов. Он  заменил  знаки  «больше»  на  единицы,  а  между  группами  единиц  записал  нули.  Полученное  двоичное  число  11011011011110110111111  соответствует  десятичному   7 19 1999,  которое  можно  прочитать  как  19  июля  1999  года.»








Далее  приводится  гипотеза  о  том,  что  19.7.1999  года  ожидается  катаклизм  из-за  перескока  земной  оси,  в  интервале  близком  к  полупериоду  ее  прецессии  который  равен  12890  лет.  Также  приводится  другое  прочтение  первой  строки  сообщения. «...Если  подсчитать  число   единиц  в  каждой  группе  первой  строки,  то  получим  число  222426».   Авторы  расшифровывают  данное  число  как  обозначение  угла  наклона  земной  оси  к  плоскости  эклиптики,  равному  22° 24´ 26´´.  







Данная  статья  полностью  приводится  в  «Приложении  к  ТСС»,  желающие  могут  ознакомиться.  Не  будем  оспаривать  выводы  авторов,  тем  более  что  скептики  обоснованно  могут  заявить  о  том,  что  никакого  потопа  19.7.1999  года  не  случилось.



А  теперь  уточним,  что  мы  имеем:









1.  Достоверный  факт  передачи  информации,  который  даже  при  неполной  рас-  шифровке  обозначает  уже  знакомую  нам  дату  по  «событию  № 1»  -  «...1999 год  и  семь  месяцев».














2.  Обозначенная  дата  источником  сообщения  через  указание  на  угол  наклона  земной  оси,  увязывается  с  возможным  глобальным  катаклизмом.  В  таком  случае,  очевидно,  желание  источника  предупредить  о  бедствии.  Причем  будем  считать,  что  дата  19.7.1999  г.  означает  начало  некого  критического  события.  В  противном  случае  сообщение  теряет  всякий  смысл.

А  теперь  пересчитаем  данный  обозначенный  период  через  кратность  длительности  режимов  (по  С.Л.  Загускину).










1.  Календарную  дату  19.7.1999  переводим  в  абсолютное  значение,  и  она  равна  1998, 55 лет.














2.  Определяем  исходную  временную  точку:  от  длительности  полупериода  нутации  земной  оси  минусуем  сообщенную  дату:









12890,0  -  1998.55  =  10891,45  лет  до  Р.Х.








3.  Находим  длительности  режимов,  где  нам  важно  определить  именно  крайний  суперкритический  режим.












12890,0  :  π³  =  415,74  лет   -   длительность  ТР.





  

415,74  :  π²  =   42,12   лет   -   длительность  КР.





  

  42,12  :   π  =   13,41    лет   -  длительность  СКР.







Вторично  обратим  внимание  на  то  обстоятельство,  что  источнику  важнее  всего  предупредить  о  начале  бедствия.  Тогда:









1998,55  +  13,41  =  2011,96  год,  что ≈  равняется  календарной  дате  17 декабря  2012 года.  
Полученная дата близка к расчетной  дате  t кон. СКР im. (окончания суперкавитирующего  режима  по  максимуму  информационной  составляющей  макромодели «СHS» 2009,46  ≈  17 июня  2010 года).  Также  2011 – 2012 год  обозначен и  в расшифровке  «события № 1»,  желающие  могут  найти  это  сами  в  книге.


Вывод:  Таким  образом  мы  имеем  информацию  из  своего  недавнего  прошлого,  где  обозначена  одна  и  та  же  временная  точка  19.7.1999, совпадающая  с «событием № 1»,  но  это  информация  только  первой  строки.







Несомненно,  необходима  дальнейшая  расшифровка  сообщения,  где не  может  не  быть  дополнительной  уточняющей  информации.  







Главный  вывод  в  том,  что  пересчет  через  кратность  длительности  режимов  обозначает,  что  главные  события  вероятно  все  еще  впереди.  Надеюсь,  что  этот  вопрос      удасться  обсудить  на  форуме  в  «Интернете».









В  дополнение  к  сказанному,  хочется  обратить  внимание  всех  кого  заинтересовала  данная  тема,  еще  на  один  факт.  Это  еще  одна  расшифровка  события  и  опять  же  из  журнала  «Техника – молодежи»  № 10  за  1998 год  (стр.18, 19, 20  -  статья  Евгения  Меньшова,  кандидата  технических  наук).









Отступление:
    Данный  абзац  -  вынужденный,  так  как  я  уже  дважды  ссылался  на  публикации  в  «научно-популярном  и  литературно-художественном  журнале  для  молодежи»,  так  официально  именуется  это,  действительно  популярное  издание.  Подписчиком  данного  журнала  я  был  более  20  лет,  и  хорошо  его  знаю,  но  с  1991  я  ни  разу  не  мог  подписаться  на  него  (и  думаю  всем  понятно  почему).  Я  понимаю  и  предвижу,  что  ссылки  на  ТМ  в  глазах  официальной  науки  уже  приговор  или  даже  «диагноз»  данной  работе.  В  своей  работе  я  не  оперировал  цитатами,  как  у  многих  это  принято.  В  принципе,  данная  работа  и  призвана  улучшить  функцию  управления через  инженерный  расчет  социальных  процессов.  Но  применительно  к  данному  случаю  хочу  опереться  на  авторитеты.














1.  2002  год,  первая  декада  июня,  телеканал  НТВ,  передача  Александра  Гордона  «Лики  времени»,  где  профессор  МГУ  Симон  Эльевич  Шноль  сказал:  «...есть  две  науки  -  наука  пионеров,  она  штучная  и  они  как  правило  нищие.  И  есть  официальная  наука -  я  называю  ее  -  обормотка...».  Далее  профессор  развивает  мысль  о  том,  что  пионеры,  перешедшие  в  официальную  науку  (т.е.  «обормотившись»),  зачастую  уже  ничего  нового  не  создают,  а  работают  на  старом  заделе. Пользуясь  более  свободными  рамками  данной  главы,  не  могу  не  отметить  горечь  ученого  о  непонимании  «обормоткой»  сути  титанической  проведенной  им  с  коллегами  работе:  «...мы  находимся  в  потоке  энергий,  ориентированных  в  пространстве-времени».  И  на  вопрос  А.Гордона,  кому  нужна  для  практики  эта  теория  «...флюктуации  четырехмерного  пространства–времени»  С.Э. Шноль  ответил:  «...ни  к  чему  это  знание...  Для  тех  кому  нужно  знать  состояние  мира – это  нужно!  Их  только  несколько  человек  на  Земле...».  Как  жаль,  что теперь  нельзя  уже  его   убедить  в  обратном...












2. И  совсем  не потеряли  своего  значения  сейчас слова академика  В.И.Вернадского,  сказанные  им  в  начале  ХХ  века:  «Вся  история  науки ... показывает,  что  отдельные  личности  были  более  правы  в  своих  утверждениях,  чем  сотни  и  тысячи  исследователей  придерживающихся  господствующих  взглядов ...».   И  далее   «...несомненно,  в  наше  время  истинное  наиболее  правильное  и  глубокое  мировоззрение  кроется  среди  каких-нибудь  одиноких  ученых,  или  небольших  групп  исследователей,  мнения  которых  не  обращают  нашего  внимания,  или  возбуждают  наше  неудовольствие  или  отрицание ...».
На  том  и  будем  стоять.  Поэтому  считаю,  что  важнее  всего  узнать о  факте  наличия  некого  события  и  подтверждении  его  достоверности,  чем  обращать  внимание  на  технологию  сообщения.  Если  следовать  логике  (принципам)  нашей  «обормотки»,  тогда  нельзя  было  бы  поверить  и  в  таблицу  умножения  при публикации об  ее  открытии в  журнале  «Плейбой»  (!










И  еще  обращаю  внимание  на  тот  факт  (особенно  молодых  людей),  что  способность  шифровать  информацию  в  предыдущие  века,  всегда  считалась  признаком  высокого  образования  и  надежным  способом  доведения  ее  до  адресата.  В  массовой  культуре  это  исчезло  почти  совсем  (во  второй  половине  ХХ  века),  но  постоянно  совершенствуется  и  используется,  так  сказать,  в  специфических  организациях  и  кругах. Однако,  вернемся  к  событию  №  3.











Событие  № 3.












Расшифровка  астрофизической  фигуры  плана  пирамид  в  Гизе  (АФП  Гиза).
















«Техника – молодежи»  № 10  за  1998 год  (стр.18, 19, 20  -  статья  Евгения  Меньшова,  кандидата  технических  наук).










Принципиальное  отличие  данного  события  от  рассмотренных  ранее,  в  том,  что  в  событии  № 3   обозначена  лишь  одна  дата:  это  22  сентября  10 532  года  до  Р.Х.  По  версии  автора,  на  нашей  планете  в  данное  время  произошла  планетарная  катастрофа.  Впрочем,  она  увязывается   с  другой  катастрофой  происшедшей  с  нашей  соседкой  по  солнечной  системе -  Венерой.   Гипотеза  о  катастрофе  представляет  определенный  интерес,  но  настораживает  расчетная  дата  критического  события:  (-10 531,81- абсолютное  значение,  при  опорной  точке  нашей  эпохи  1992,16  т.е.  1  марта  1993 года).




Здесь  уместно  отметить  совпадения  и  поставить  следующие  вопросы:




1.   Рассчитанная  временная  точка  нашего  прошлого  совпадает  с  приведенными  ранее  расчетной  датой  начала  ЛР  в  событии  № 2,  где  начало  ЛР - ламинарного  режима  найдено  как    12 890  -  2006,88  =  10 883,12  (или  10 884 – й   год  до  Р.Х.).




Погрешность  Δ =  10 883,12 – 10 531, 81 =  351,31 лет,  что  составляет  почти  3,2 ٪, и  это  несомненно  много,  но  отвечает  статистической  погрешности. 





Но   если  учесть  вероятные  ошибки  авторов  дешифровки,  а  также  тот  факт  что  сообщения  информируют   о  подобии  катастрофы  в  обоих  событиях,  то  оба  события  явно  заслуживают  дальнейшего  изучения  и  уточнения  расчетов.  





2.  Авторы  дешифровки  события   № 3  (АФП – Гиза),  как  ясно  из  статьи,  считают,  что  идея  проекта   АФП – Гиза  состоит  в  том  чтобы  сообщить  о  прошлых  событиях,  что  могло  быть  важным  для  «потерпевших».  Но  это  слишком  скромная  задача,  всегда  важнее  предупредить  потомков,  особенно  если  инициаторы  послания  знают,  что  катастрофа  наступает  периодически.  Тогда  исполнение  проекта  АФП – Гиза   приобретает  совершенно  другую  значимость  и  для  предков,  и  для  потомков.  






Если  рассматривать  данный  вопрос  в  таком  плане,  тогда  необходимо  следовать  старому  правилу  штурманов  «...считай  себя  ближе  к  опасности!»,  и послание  надо  далее  исследовать,  так  как  цена  его игнорирования  непомерно  высока.   Какими  могут  быть  дальнейшие  варианты  исследования?  









Это  могут  быть:










а)  Исследование  всех  возможных  вариантов  шифровки  дат  через  фактические  размеры  в  АФП –Гиза,  так  как  общая  технология  исполнения  послания  должна  быть  продолжена  авторами и далее.  Насколько  я  помню,  в  размерах  пирамид  Гизы  были  заложены  такие  величины  как  число  π ,  а  также  число  дней  в  земном  году  и  другие.  


(В  ближайшие  две  недели  я  должен  получить  доступ  к  «Интернету»,  и  тогда  можно  будет  получить  информацию  по  данному  вопросу,  а  пока  хорошо  бы  просчитать  это  заинтересованным  лицам).










б) Необходимо  найти  другие  временные  точки  (даты),  через  геометрию  (размеры  АФП),  несомненно,  они  помогут  расшифровать  послание.





 

Определять  длительности  режимов  макромодели  «СHS»  исходя  из  того,  что  указанная  дата   22  сентября  10 532  года  до  Р.Х.  есть  начало  ЛР  без  второй  точки  «удаленной  во  времени»  от  даты  22.9.- 10 532 год  нет  смысла,  так  как  всегда  выйдешь  на  «свою  дату  t°» - время  расчета.










Таким  образом   можно  подвести  окончательные  итоги  данного  сравнения:



1.  В  двух  событиях  (№ 1 – ND  и  № 2 – С-кий  ф-н)   совершенно  точно  обозначена  одна  и  та  же  дата  -  июль  1999 года.









2.  Данная  дата  совпадает  с  окончанием  фазы 1  суперкавитирующего режима  ТСС рассчитанной  как  1998,17  т.е.  март  1999 года  (погрешность   4  месяца).





3.  С  погрешностью  3,2 процента  почти  совпадают  даты  начала  всего  мега-цикла  при  длительности  12 890  и  12 538  лет  при  рассмотрении  событий  № 2 – (С-кий  ф-н)  и  № 3  (АФП –Гиза).  













4.  Окончание  кризисного  периода  определяется  на  2011 – 2012 годы,  данную  дату  дают  и  расчеты  по  средним  значениям    дат  начала  и  длительности  кризисного  периода,  где:    -  1998,4 –  среднее  значение  начала  кризиса  (ТСС,  соб. № 1 – ND, событие  № 2 – Сальский  ф-н),  суммируем  со  средним  значением  длительности  критического  периода  ≈ 13,69,  что  определяет   окончание  кризиса  как  2012,09  или  начало  февраля  2013 года.












На  данном  выводе  можно  и  завершить  главу   4.2,  основанную  на  дешифровке другими  авторами  фактически  уже  происшедших  событий.  Перед  нами  три  послания  -  столь  разные  по  технологии  сообщения  и  столь  разнесенные  во  времени,  но  информирующие  нас  о  близком  кризисе (бедствии).








Информация  из  прошлого  о  бедующих  событиях,  сама  по  себе  удивительный,  на  грани  чуда,  факт.  Это  могло  бы  кардинально  изменить  наше  представление  о  мире  и  навсегда  поколебать  фундамент  материализма.   Однако,  уважаемые  дамы  и  господа,  не  стоит  забывать  о  теории  социальных  систем,   с  помощью  которой  легко  доказывается  существование  другой,  продолжающей  нашу  Ψ-реальности,  что  совсем  не  противоречит  материализму.  Или  иначе  сказать,  наши  две  реальности  -  это  две  части  единого  целого,  примером  этого  может  служить  тот  факт,  что    Курт  Гедель  в  теореме  о  неполноте  рациональных  систем  доказал, что  мир  без  иррационального  начала  не  полон!  И  что  самое  главное  -  за  нас  сопереживает  Высший  Разум.  





Вместе  с  тем  свобода   выбора  пути  развития  остается  за  человеком,  и  каждый  сам,  лично  для  себя,  должен  решить  какой  путь  он  выбирает – путь  развития,  или  путь  разрушения.














«Корень  Зла - в  деградации  человека,  в  деградации  в   нем  человеческого  начала,  нравственных  принципов,  ценностей  и  смыслов.  Происходит  страшное  втягивание  всех  и  вся  в  некую  воронку  бессмысленности.  Нет  ничего  страшнее,  чем  отсутствие  смысла».  (Александр  Потемкин,  газета  «Завтра»  №  46(730),  ноябрь  2007 года).  




В  этом  плане,  ТСС  и  расшифровка  обозначенных  событий  -  смысловой  посыл  всему  человечеству, (как бы высокопарно это не звучало).  И предстоит проделать  гигантскую  работу,  чтобы  его  реализовать.  И  мы  должны,  просто  обязаны  ее  сделать,  чтобы  «...держать  мир  от  падения  в  духовную  мглу»  (Библия).














30 ноября  2007 года. (03.20 мск.) -- 19 февраля  2008 года (попытка рассылки ТСС «заинтересованным» лицам).  
Отдельная fi –комплекс. число ΨΜ масс  f.








